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Splnéni cili prace

Student zcela naplnil cile prace. Byl navrzen, realizovan a uspésné otestovan plné funkéni 3D tiskovy systém
vyuzivajici primyslovy robot. Prace kombinuje mechanicky navrh, elektroniku, software i regulaci a
predstavuje komplexni feseni aditivni vyroby.

Uplnost a komplexnost eSeni, vlastni pi'inos, naro¢nost tématu

Téma je vysoce technicky naro¢né a mezioborové. Student fesil navrh mechaniky, fizeni, softwaru i
komunikace mezi subsystémy. Vyznamnym piinosem je vyvoj softwaru pro pteklad G-code i praktické
sladéni pohybti robota s extruzi, véetn¢€ zpétnovazebniho fizeni.

Logicka stavba prace

Prace je vyborn¢ strukturovana, s prehlednym a logickym ¢lenénim. Jednotlivé ¢asti navazuji a vedou Ctenate
od reSerSe k navrhu, implementaci, testovani i zavérecné analyze. Struktura odpovida odbornému charakteru
prace a podporuje jeji Ctivost i srozumitelnost.

Urovel zpracovani reSerse, vysledki a diskuse

Reserse je rozsahla a vécné spravna. Vysledky jsou podlozeny systematickym testovanim pifesnosti, extruze i
synchronizace. Diskuse reflektuje nejen uspéchy, ale i komplikace a jejich feseni. Pristup je technicky
hluboky a kriticky orientovany, s diirazem na praxi.

Formalni zpracovani, typograficka a jazykova uroven

Prace je po formalni strance velmi kvalitni, bez zjevnych chyb ¢i nedostatkd. Jazykova uroven odpovida
odbornému textu, terminologie je pfesnd a pouziti jazykovych prostiedkd je kultivované.

Prace s literarnimi zdroji, Giplnost a spravnost citaci

Citace jsou spravné uvedené, zdroje relevantni a odpovidajici charakteru prace. Student vyuziva odbornou i
technickou literaturu, datasheety a aplikuje je v navrhu i ladéni systému.

Dalsi hodnoceni a pfipominky k praci, aktudlnost tématu, vyuZitelnost v praxi

Téma je mimotadné aktualni a feSeni ma vysoky aplikacéni potencial. Prace nabizi realny prototyp s ovéfenou
funkcionalitou a modularitou. Projekt ma perspektivu dalsiho vyvoje, napf. smérem k non-planar tisku ¢i
pouziti v primyslovém prostredi pro slozité vytisky.

Vyjadieni k vysledku kontroly piivodnosti prace

Kontrola ptivodnosti neodhalila zadné shody. Maximalni mira podobnosti byla 0 %, bez relevantnich
podobnych dokumentt. Prace je originalnim autorskym dilem bez jakéhokoliv podezieni na plagidtorstvi a
splituje v§echny pozadavky na pivodnost a citovani zdroju.

Otazky k obhajobé (max 2):
1. Jak jste technicky Fesil synchronizaci pohybu robota s extruzi filamentu? Jaké
konkrétni upravy algoritmu vedly k dosaZeni optimalni koordinace?
2. Jaké dalSi rozsireni systému by bylo poti‘eba provést pro plnohodnotny non-
planar tisk? S jakymi problémy by bylo nutné pocitat pri implementaci?

Doporuceni prace k obhajobé: ano

Navrzeny klasifika¢ni stupern: A
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