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Cilem DP bylo metodami experimentalni identifikace urcit diskrétni dynamicky matematicky model
systému motor generator, navrhnout jednoduchy reguldtor a implementovat ho v fidicim systému
AMIiNi4DS.

V teoretick¢ Casti prace se diplomant zabyval zejména popisem dynamickych systémil,
experimentalni identifikaci a nastavenim diskrétniho PSD reguldtoru. V praktické ¢asti realizoval
propojeni systému motor generator s malym fidicim systémem (RS) AMiNi4DS a fesil problematiku
ptenosu dat mezi fidicim systémem a programovym prostiedim MATLAB, kde byla namétena data
vyhodnocena.

Diplomant vyrobil pfechodovy konektor umoziujici jednoduché pfipojeni RS k soustavé motor
generétor. V navrhovém prostiedi DetStudio vytvofil programové vybaveni pro RS, které s periodou
I ms méfi jedno napéti a jedno napé€ti generuje. Po spusténi identifikacniho nebo regula¢niho
experimentu tyto hodnoty ukladd do paméti (2x8000 vzorkl). Prenos naméfenych dat pies
komunika¢ni rozhrani Ethernet byl realizovan pouZzitim Active X prvku ATOUCHX v prostiedi
Excelu. Nasledn¢ byla data do MATLABu nactena z ulozeného souboru.

Diplomant zméfil statickou charakteristiku a dynamické chovani systému motor generator. Pro
ziskani dat pro experimentalni identifikaci pouzil jako vstupni signal PNBS a zmétfena data pouzil
pro ziskani dynamického modelu ve form¢ diferen¢ni rovnice. Parametry regulatoru urcil na zaklade
kritickych hodnot uréenych jednak z diskrétniho modelu a jednak z dat ziskanych v experimentt
srelé ve zpétné vazbé. Na zavér provedl s PS(D) regulatorem pro rliznd nastaveni a dva rizné
intervaly vzorkovani.

Diplomova prace obsahuje vSechny podstatné informace tykajici se feSeni zadaného problému.
Diplomant pribézné spolupracoval s vedoucim prace, reagoval na ptfipominky a aktivné tesil dil¢i
problémy. Bohuzel tato dobra spoluprace se rozbéhla pomérné€ pozde takze diplomant nékteré tvodni
¢innosti tykajici se ovéfeni moznosti a vlastnosti RS AMiNi4DS neprovadél.

V DP je pomérné malo pieklepti a formalnich chyb. K obsahové ¢asti mam jen poznadmku k volbé
fadu modelu pfi experimentélni identifikaci. Pokud byl vybran néjaky tad, bylo by vhodné ukazat
hodnoty sledovaného kritéria nejen pfi zvySeni fadu ale 1 pfi snizeni fadu.

K obhajob¢ navrhuji, aby diplomant zodpovéd¢l tyto otazky:
a) Jak byste urcil pouze model soustavy, kdyz vite, ze dynamika zmény analogovych vystupii
AMIiNi4DS je nezanedbatelna vici dynamice soustavy?
b) Jak si vysvétlujete velké rozdily mezi kritickymi hodnotami u€enymi vypoctem z modelu
(Tab. 8.3) a z experimentu s relé ve zpétné vazbé (Tab. 8.3)?

Diplomant splnil vSechny cile a prokazal schopnosti samostatn¢ fesit dil¢i problémy. Proto navrhuji
praci k obhajob¢ s hodnocenim
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