Posudek vedoucího diplomové práce
Student: Bc. Václav Štancl
Název práce: Elektronická řídicí jednotka BLDC motoru
Vedoucí práce: Ing. Libor Havlíček, Ph.D., Univerzita Pardubice
Cílem práce byl návrh a realizace elektronické řídicí jednotka BLDC motoru s řídicím mikropočítačem řady ATmega. 
Rozsah předkládané práce je cca 60 stran textu s přiloženým CD, které obsahuje text diplomové práce ve formátu „pdf“ a zdrojové kódy vytvořeného software pro ovládání jednotky a firmware mikropočítače.
Text práce je rozdělena na část teoretickou a praktickou.
V teoretické části diplomant provedl v dostatečném rozsahu rešerši zadaného tématu. Popisuje zde aktuální stav na trhu třífázových měničů a EC motorů, s popisem konstrukce a principů řízení BLDC bezkartáčových EC motorů. 
V praktické části je uveden popis návrhu a vlastní realizace jednotky. Student v této fázi práce pracoval iniciativně a zcela samostatně. Pro testování funkčnosti konstrukce realizované jednotky byl diplomantem vytvořen testovací software jednotky s grafickým rozhraním. K postupu návrhu jednotky a její realizaci nemám žádné větší připomínky. V závěru textu DP je prezentována tabulka s dosaženými parametry vlastní konstrukce řídicí jednotky, společně s parametry komerčně vyráběných zařízení.
Logickou stavbu a stylistickou úroveň práce lze označit za dobrou. V textu DP v podstatě nejsou překlepy a formální chyby. Drobné odchylky od standardního značení veličin regulačního obvodu lze nalézt například na str. 54 (a obrázku 3.8), kde je použito nestandardní označení kritických hodnot regulované soustavy (vhodnější by bylo použít místo Ku, Tu, standardní označení Kpk, Tk). V ojedinělých případech lze zaznamenat lehce sníženou kvalitu u převzatých obrázků.
Kontrola původnosti práce proběhla v automatickém režimu po vložení souborů DP do IS STAG. Vysoká shoda byla nalezena u některých zdrojových souborů programů vytvářených ve standardním programovacím jazyce, což vyplývá přímo z jeho struktury. Ostatní části textu DP vykazují shodu do hodnoty menší, než 5%, proto lze text DP považovat za původní. 
Závěrem lze konstatovat, že diplomant body zadání DP úspěšně splnil. Tím prokázal schopnost samostatně řešit zadané cíle DP a práce splňuje všechny požadavky kladené na tento typ závěrečných prací.
Diplomant by mohl při obhajobě zodpovědět následující otázky:
1. Je umožněno u realizované jednotky řídit, nebo regulovat její maximální výkon?
1. Máte pro Vaši řídicí jednotku vyvinut vlastní ovládací (uživatelský) panel, pokud ano, jakým způsobem je realizována jeho komunikace s řídicí jednotkou?
Předloženou diplomovou práci doporučuji k obhajobě a navrhuji hodnocení stupněm
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