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Predlozena diplomova préace obsahuje 97 stran textu. Soucasti pfiloZeného archivu jsou
vyrobni podklady vytvorené v programu KiCad. Seznam literatury ¢ita celkem 24 polozek,
které jsou z vétsi ¢asti dostupné online. VSechny citované prameny koresponduji s tématem
prace a feSenou problematikou.

Téma a cile diplomové prace a zvolené metody zpracovani

Téma diplomové préce bylo jednoznacéné a srozumitelné formulovano v zadani. Hlavnim
cilem prace byl névrh ¥idici jednotky prestavniku Zelezni¢ni vyhybky. Ukolem navrhovaného
zafizeni, které by mélo nahradit stavajici feSeni pohonu pfestavniku, je ovladani jeho pohybu
tfifdzovym asynchronnim motorem za vyuZiti vektorového Fizeni. Ridici jednotka méla byt
tvorena vybranym jednocipovym mikropocitacem. V teoretické c¢asti se mél diplomant zaméfit
na nezbytnou podrobnou resersi zadané problematiky a stanoveni parametrt konstrukcniho
feSeni jednotky. Soucasti implementacni ¢asti pak mél byt ndvrh a realizace fidici jednotky po
hardwarové i softwarové strance. Finalni realizace by méla byt podrobena testim v laboratofi i
v realném provozu.

Diplomova préce je ¢lenéna mimo tivodu a zavéru do 13 hlavnich kapitol. JelikozZ se jedna
o aplikacni typ zavérecné prace, jeji striktni rozdéleni na c¢ast teoretickou a praktickou neni
mozné, takZe se v textu misty prolinaji. Prvni kapitola je vénovana popisu elektromotorického
prestavniku EP600 a jeho zdkladnich soucasti. V nésledujici kapitole autor uvadi stavajici
feeni fizeni jeho pohonu, aby v dalsi kapitole nastinil jim navrhované tpravy. Ctvrta kapitola
se zabyva konstrukci asynchronniho motoru a jsou uvedeny zdkladni vztahy pro vypocet
otacek a skluzu. Nasledujici pata kapitola obsahuje popis nepfimych ménici frekvence a
rozsahld Sestd kapitola pak pro praci stéZejni popis metod jejich fizeni s vyuzitim jak
skaldrniho, tak i vektorového fizeni, véetné potfebného matematického aparatu a Clarkovy a
Parkovy transformace. Obsahem sedmé kapitoly je identifikace a vypocet vSech potfebnych
parametrti asynchronniho motoru. Dalsi kapitoly se zabyvaji volbou vykonové a fidici
jednotky, véetné navrhu pottebného hardware. Softwarova implementace je uvedena az ve
dvanacté kapitole. Mezi tyto kapitoly jsou jesté vlozeny ¢asti tykajici se strategie fizeni pohonu
a simulace Fidiciho algoritmu. Re$ena problematika je velmi rozséhla, pficemz diplomantem
predloZeny text je komplexni a velmi dobfe zpracovany.

Vysledné zafizeni autor ovéfuje v laboratornich podminkdch pfimo na pfestavniku
EP600, ktery byl zaptijéen od choceriské firmy STARMON, s.r.o. Zafizeni bylo podrobeno
nékolika test(im, aby mohlo byt nakonec konstatovano, Ze je plné funkcni a s velmi dobrou
ucinnosti, i kdyz zaroven doslo k mirnému prodlouZzeni doby prestaveni vyhybky.



Formalni tprava a jazykova uroven diplomové prace

Po formalni a jazykové strance je predloZena diplomova prace na dobré trovni, i kdyz
neni zcela prosta méné zavaznych typografickych prohfeskt. Prace je prehlednd, logicky
¢lenéna a lze se v ni dobfe orientovat. Jeji grafickou tipravu Ize az na snizenou kvalitu nékolika
pfevzatych obrazkt povazovat za velmi dobrou. U nékterych obrazkt ale neni uveden jejich
zdroj. Rovnice jsou cislovany a popisovany nestandardnim zptisobem, podobné jako napr.
obrazky. V textu se vyskytuji jednopismenné pfedlozky na koncich fadkt a je vném i fada
dalSich formalnich chyb.

Pfipominky a dotazy

Rozsah pfedloZené prace je s ohledem na sloZitost feSeného problému zcela vyhovujici,
nic zasadniho v ni nechybi a kladné Ize hodnotit také pfiloZenou technickou dokumentaci.
Téma prace je velmi zajimavé, s praktickym pfesahem a lze fict, Ze az na nékolik spiSe
drobnych nedostatkii autorem kvalitné zpracované.

Vytknout lze ¢lenéni prace na mnoho kapitol, které zbytecné snizuje pfehlednost textu a
stéZuje orientaci ¢tendre. V praci si vyskytuji misty ne tplné bézné pouzivané odborné vyrazy,
napr. polpary vs. ptilpary. Lze ale konstatovat, Ze zmifiované prohfesky nastésti nijak zasadné
nesnizuji kvalitu predlozené prace ani dosazené vysledky.

Na diplomanta mam nasledujici dotaz:

* Jaka jsou slaba mista predlozeného feSeni? UvaZuje se o jeho praktickém nasazeni?

Zavérecné hodnoceni

Diplomant v praci prokazal, Ze v souladu se zadanim zvladl navrhnout a realizovat fidici
jednotku pohonu prestavniku Zelezni¢ni vyhybky. Vysledky této prace maji praktické vyuziti
a lze se jimi inspirovat také pri navrhu obdobnych zatizeni.

Stanovené cile prace byly splnény, praci doporucuji k obhajobé a navrhuji klasifikaci
stupném

[
>
[

V Pardubicich 8. ¢ervna 2024

Ing. Libor Kupka, Ph.D.



