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Cilem prace bylo vytvofit ukazkovou aplikaci fizeni robotického ramane Staubli a pasového dopravniku
s mikrokontrolérem Arduino, krokovym motorem, enkodérem otdcek a senzorem pfitomnosti
predmétu.

V teoretické casti prace je na cca. 30 stranach popsana problematika robotickych manipulator(
s dlirazem na SCARA roboty, jejich HW komponenty a fizeni. Dale je popsan mikrokontrolér Arduino,
pasovy dopravnik, snimace polohy, enkodéry polohy, fizeni krokového motoru a sériovy komunikacni
protokol.

V praktické ¢asti prace je na cca. 20 stranach uvedeno schéma elektrického zapojeni jednotlivych
komponent, program mikrokontroléru, konfigurace robota a vlastni program ve VAL3 a program pro
fidici panel.

V zavéru prace jsou diskutovany vysledky a doporuceni pro moznd vylepseni. V pfiloze prace je
uzivatelsky navod a v elektronické verzi prace také videa demonstrujici funkénost vytvoreného
systému.

Diplomant upravil komeréni pasovy dopravnik tak, aby jej bylo mozné umistit do pracovniho prostoru
robotického manipuldtoru a aby na néj bylo mozné pfipevnit enkodér otacek. Vyresil problém radice
krokového motoru, vytvoril a otestoval program pro ovladani krokového motoru a sériovou
komunikaci s robotickym manipuldtorem. Program robotického manipuldtoru zajistuje nejenom
pohyb manipulatoru, ale také sériovou komunikaci s Arduinem. Vysledkem prace je aplikace, kdy
roboticky manipuladtor sleduje pohybujici se objekt na dopravnim pase — dopravni pds je ovladan
z fidiciho panelu a robot krouZi kolem objektu.

Diplomant pouZzil adekvatni metody. Celkové ma prace logickou strukturu. Mozna by Slo redukovat
mnozstvi kapitol niZSich Urovni a prace by se tak stala prehlednéjsi. Po formalni strance je prace na
dobré udrovni. Jazykové se diplomant nevyvaroval tézkopadnych formulaci a hovorovych vyraz(.
Reserse i diskuse vysledk( je na dobré urovni. V praci je uvedeno dostatecné mnoistvi literarnich
zdrojl a jsou korektné citovany.

Nejvyssi mira podobnosti jsou 3 %. Nejednd se tedy o plagiat.

Vsechny body zadani prace byly splnény a prace spliuje pozadavky kladené na tento typ zavérecnych
praci.



Diplomant by mél pfi obhajobé zodpovédét nasledujici otazky:

1. Existuje u robotl Staubli standardni periferie pro fizeni krokovych motor(?

Predlozenou diplomovou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni: B
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