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Cilem prace bylo navrhnout a aplikovat vicerozmérné prediktivni fizeni laboratorni soustavy —
hydraulicko-pneumatického systému se Sesti kapacitami, dvéma vstupy a dvéma vystupy.

V teoretické Casti prace je na cca. 25 strandch popsdna problematika modelovani vicerozmérnych
soustav pomoci vnéjsiho i vnitfniho popisu, fizeni vicerozmérnych soustav pomoci decentralizovaného
fizeni a svyuZitim kompenzatoru a fizeni svyuzitim neuronové sité. Podrobnéji je popsana
problematika prediktivniho fizeni vicerozmérnych soustav vcetné odvozeni analytického feSeni
v pfipadé bez uvazovani omezeni vstupnich, stavovych a vystupnich veli¢in.

V praktické ¢asti prdce je na cca. 25 stranach popsana hydraulicko-pneumaticka soustava, je vytvoren
jeji model ve tvaru prenosové matice pomoci experimentalni identifikace. Pro simulace a ndvrh tizeni
je spojity model preveden do diskrétniho stavového popisu. Jak pro simulace, tak i pro realné fizeni
jsou pouzity dva Cislicové PID regulatory, které byly nastaveny nejprve optimalné s vyuZitim IAE a ISEU
kritérii. Dale byl sledovan vliv parametr( PID regulator( na kvalitu regula¢nich pochod(. V dalsi ¢asti
prace byl navrien a aplikovdn stavovy prediktivni regulator s Uplnym pozorovatelem stavu. Byl
studovan vliv délky horizontd, penalizacnich koeficientl a periody vzorkovani na kvalitu regulacniho
pochodu. V zavéru prace jsou uvedeny a diskutovany vysledky vsech regulatorl a pouZzitych nastaveni.

V ptiloze prace jsou uvedeny skripty a funkce pro simulaci a fizeni v prostfedi MATLAB.

Diplomant prokazal velmi dobré znalosti problematiky experimentdlni identifikace a fizeni
vicerozmérnych soustav. V praktické ¢asti proved| velké mnozstvi simulacnich i redlnych experiment(
a provedl jejich vyhodnoceni a porovnani z pohledu kvality regulace.

Diplomant poutzil adekvatni metody. Prace ma logickou strukturu. Po formalni a jazykové strance je
prace na dobré uUrovni. ResSerSe i diskuze vysledk(l je na velmi dobré urovni. V praci je uvedeno
dostatecné mnozstvi literdrnich zdrojl a jsou korektné citovany.

Nejvyssi mira podobnosti je 9 %, zejména kvuli shodé v popisu stavového prediktivniho regulatoru
s dalSimi nékolika dokumenty a nejedna se tedy o plagiat.

Vsechny body zadani prace byly splnény a prace spliuje pozadavky kladené na tento typ zavérecnych
praci.



Diplomant by mél pfi obhajobé zodpovédét nasledujici otazky:

1. Jaké vidite vyhody, a naopak rizika pfi aplikaci prediktivniho reguldtoru z pohledu bézného
uZivatele?

2. Bylo by moZné vami navrieny prediktivni reguldtor aplikovat napfiklad v jednocipovém
mikropocitaci nebo PLC? Co by takova aplikace obnasela?
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