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PredloZena diplomova prace obsahuje 56 stran textu a je pfiloZeno CD s textem prace a
zdrojovymi kédy v Matlabu. Seznam literatury obsahuje 10 polozek, znichZ je vétSina
dostupna z Internetu. PouZité prameny jsou aktualni a souvisi s feSenou problematikou.

Téma a cile diplomové prace a zvolené metody zpracovani

Téma diplomové prace bylo jednoznacéné a srozumitelné formulovano v zadéni. Hlavnim
cilem prace byla realizace programu v prostfedi Matlab pro realizaci automatického méfeni
stavl elektrického systému pfipojeného pomoci Arduino Due. Dalsim tkolem bylo urceni
diskrétniho stavového popisu modelu systému, navrh LQ regulatoru a ovéfeni jeho chovani
pri regulaci systému.

Prace je ¢lenéna mimo tvodu a zavéru do ¢ty hlavnich kapitol. V prvni kapitole je na
jedné strané uveden strucny popis cilli prdce a nastin jejich feSeni. Druhd a tfeti kapitola
predstavuji teoretickou cast prace o rozsahu 15 stran. Prvni z nich se zabyva LQ regulatory a
moznostmi jejich navrhu, druhd pak potfebnou teorii identifikace soustav.

Ve stézejni ctvrté kapitole je blize popsan regulovany systém tvofeny ¢tyfmi RC ¢lanky
realizovanymi na nepdjivém poli ve vzajemném sérioparalelnim fazeni. S vyuzitim metody
smyckovych proudti je odvozen vstupné-vystupni model a nasledné také odpovidajici model
stavovy. Ddle se autor vénuje méfici jednotce tvorené jednodeskovym pocitacem Arduino Due
a popisu komunikace jednotky s PC s vyuzitim sériového rozhrani. Nasleduje ¢ast tykajici se
identifikace a navrhu LQ reguldtoru. Diplomant také strucné diskutuje vliv volby vahovych
matic na regulacni pochod. Vlastni implementaci LQ regulatoru v prostiedi Matlab se vénuje
nasledujici pata kapitola. Pro ilustraci funkce jsou uvedeny dva regula¢ni pochody - jeden
simulovany a druhy naméfeny pfi regulaci redlné soustavy. I vzhledem k typu a povaze
fizeného systému se zminlované regulacni pochody prakticky shoduji. DosazZené vysledky jsou
shrnuty a stru¢né zhodnoceny v zavéru.

Formalni tiprava a jazykova troven diplomové prace

Po formalni a jazykové strance je predlozena diplomova prace na dobré tirovni, i kdyZz neni
zcela prosta pravopisnych chyb a preklept. Vytknout 1ze pfedevsim jistou neobratnost pfi psani
odborného textu, pouzivani nespravnych tvarti slov (napf. méfici, fidici atp.) a misty také Spatné
sklonovani. Prace je pomérné prehledna a lze se v ni snadno orientovat. Taktéz jeji graficka
uprava je na dobré tirovni.



Pfipominky a dotazy

Anotace je velmi strucna (celkem jen 3 fadky) a neni zni zcela zfejmé, co vsSe a jakym
zpusobem bylo v praci feSeno. PouZité proménné jsou v praci oznaceny co do fezu pisma
riznymi symboly. Symboly uvedené v seznamu symbol{i neodpovidaji symbolim pouZitym
v textu a v obrazcich. V teoretické casti prace, tj. v 2. a 3. kapitole, misty chybi odkazy na
pouzitou literaturu nebo se autor odkazuje na jiné zavérecné prace. Lepsi by bylo pouziti
primarnich zdrojti.

Prakticka ¢ast je zpracovana na dostatecné urovni a reflektuje zadani prace. DosaZené
vysledky jsou v rozumném rozsahu ilustrovany na né€kolika zaznamech regulacnich pochodt.
K této ¢asti nemam vyraznéjsich pripominek.

Zavérem lze tedy konstatovat, Ze prace sice obsahuje nékteré nedostatky formalni i
faktické povahy, nicméné tyto nastésti neovliviiuji jeji hlavni obsah a ani dosazené vysledky.

Na diplomanta mam nasledujici dotaz:

= V zavéru je uvedeno, ze ,aby nemusel byt v praktické éasti pouzit pozorovatel stavii,
tak se pocita s aproximacnim modelem s redukovanym stavem.” Jinde v textu je pak
uvedeno, Ze nékteré stavy systému nejsou méfitelné. Byl tedy pouzit pozorovatel stavii
¢i nikoliv a o jaky typ se konkrétné jednalo?

Zavérecné hodnoceni

Diplomant v praci prokazal, ze v souladu se zadanim zvladl navrhnout a implementovat
fidici systém elektrického systému na bazi LQ regulatoru. Vysledky préce 1ze prakticky vyuZzit
predevsim ve vyuce nebo pfi ndvrhu fizeni jinych soustav v ramci laboratofte.

Stanovené cile prace byly splnény, praci doporucuji k obhajobé a navrhuji klasifikaci
stupném

=C=.

V Pardubicich 7. ¢ervna 2023

Ing. Libor Kupka, Ph.D.



