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Cilem préce bylo navrhnout a realizovat stavové tizeni vybranych laboratornich soustav fy National
Instruments s vyuzitim knihoven Control Design, Simulation a System identification prostfedi LabView.
Soucasti stavovych regulatord jsou estimatory Uplného a redukovaného fadu.

V teoretické Casti prace je na cca. 15 stranach provedena reSerSe stavového popisu a navrhu fizeni
systému stavovymi regulatory s estimatory Uplného a redukovaného fadu a prace s knihovnami
Simulation, Control Design a System ldentification modulu Control & Simulation prostiedi LabView.
V praktické casti prace je na cca. 25 stranach popsana soustava QNET 2.0 Rotary Pendulum (rotacni
inverzni kyvadlo), je odvozen jeji analyticky matematicky model, je navrzen swing-up reguldtor a
stavové regulatory a estimdtory, jsou provedeny simulace a jsou provedeny experimenty na redlné
soustavé pro fizeni polohy rameny a polohy kyvadla systému. U soustavy QNET 2.0 VTOL (vertikalni
vzlet a pfistani) je pomoci experimentalni identifikace ziskan model ve tvaru obrazového prenosu, je
navrzen stavovy reguldtor a estimator a jsou odsimulovany regulaéni pochody a porovnany s vysledky
fizeni realné soustavy.

Diplomant prokazal dobré znalosti v oblasti stavového popisu, navrhu stavovych regulatorli a
estimatoru s tim, Ze dokazal teoretické znalosti aplikovat na laboratorni zatizeni.

Diplomant poufZil adekvatni metody a postupoval spravné. Prace ma logickou strukturu. Po formalni a
jazykové strance je prace na dobré drovni. ReSersSe i diskuze vysledkid je na dobré drovni. V praci je
uvedeno pomérné malo literarnich zdrojd tykajicich se stavového fizeni — pouze studijni material O.
Modrldka a starsi diplomova prace studenta FEI. Zbytek zdroj(i souvisi s LabView a jedna se vétSinou o
technickou dokumentaci.

Pfipominky a dotazy k praci:

1. Schéma na obr. 3.2 obsahuje chyby - neni odectena regulovana veli¢ina pro vypocet regulacni
odchylky, zesileni integracni slozky musi byt kladné v pripadé kladného zesileni soustavy, akéni
veli¢ina musi do estimatoru vstupovat.

2. U matematického modelu neni uveden zdroj. Je to tedy tak, Ze student model vytvofil sém?

3. Také u popisu a ndvrhu swing-up regulatoru neni zdroj uvedeny.

Vsechny body zadani prace byly splnény a prace spliiuje pozadavky kladené na tento typ zavérecnych
praci.
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