Univerzita

Pardubice

Fakulta elektrotechniky , v , ,

a informatiky Posudek vedouciho bakalaiské prace
Jméno studenta: Kamil Spicar
Téma préace: Mobilni robot Micromouse

Splnéni cili prace

Cile prace byly splnény.

Uplnost a komplexnost i‘eSeni, vlastni pFinos, naro¢nost tématu

Prace postupné fesi viechny cile zadani. Elektronické moduly, vyuzité v konstrukénim feSeni zafizeni jsou
komer¢né vyrabéné moduly umisténé do vlastniho navrhu hardwarového feseni téla robota, které je navrzeno
jako samonosné, s pevnym rozmisténim vybranych konstrukénich komponent. Vlastnim ptinosem studenta je
tedy zejména navrh a realizace jak mechanické, tak i elektronické ¢asti pfedkladané konstrukce. Jako Fidici
mikropocitac robota byl zvolen jednoc¢ipovy mikropocita¢ fady ATmega, v podob¢ vyvojového kitu
"Arduino". Pro tento vyvojovy kit byl navrZen piislu$ny tidici firmware. Vysledny navrh firmware umoziuje
kompletni testovani chovani robota pfi feSeni zadanych tloh. Jako podpiirnou a dopliiujici konstrukci robota
student navrhnul a realizoval testovaci prostor pohybu robota, robotickou drahu a tzv. "bludisté". Takovéto
komplexni feSeni zadani zcela jisté vyZadovalo siroky zabér dovednosti studenta.

Logicka stavba prace

Logicka stavba prace je na dobré drovni.

Urovei zpracovani reSerse, vysledki a diskuse

Zpracovani reSerSe je na dobré Grovni.

Formalni zpracovani, typograficka a jazykova uroveii

Formalni zpracovéni, typografickd a jazykova roven je na dobré Grovni.

Préace s literarnimi zdroji, Uplnost a spravnost citaci

Student pracuje dobte s literdrnimi zdroji, které pfislusné cituje.

Dalsi hodnoceni a pfipominky k préci, aktualnost tématu, vyuZitelnost v praxi

Prace svym zaméfenim patii do kapitoly aktualné zpracovavanych témat zaméfujicich se na vyuziti
modernich technickych prostfedki automatizace. Celkové zpracovani préace je na velmi dobré Grovni.
Vyuzitelnost vysledki této prace v praxi, vzhledem k jejimu zaméteni, je velmi dobra. Aktudlni stav realizace
je vhodny pro pouziti naptiklad ve vyuce odbornych pfedméti automatického Fizeni. Strukturované
zpracovani prace umoziuje jeji pfipadné rozsiteni a modifikaci vybranych ¢asti konstruk¢niho feseni.

Vyjadi‘eni k vysledku kontroly pivodnosti prace

Prace vykazuje shodu s jinymi dostupnymi publikacemi do hodnoty 2%. Z tohoto pohledu Ize pfedkladanou
praci povazovat za vlastni tvorbu studenta.

Otézky k obhajobé (max 2):
1. Lze napajeci akumulatory robota nabijet bez jejich vyjmuti z konstrukce?
2. Jsou pouZzité IR senzory polohy odolné proti okolnimu, neZidoucimu, osvétleni?

Doporudeni prace k obhajobé: ano

NavrZeny klasifika¢ni stupeii: A
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