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Splnéni cili prace

Cile prace byly splnény.

Uplnost a komplexnost i‘eSeni, vlastni pFinos, naro¢nost tématu

Prace postupné fesi viechny cile zadani. Celkova koncepce feseni je zaloZena predevsim na modifikaci,
naslednych Gpravach a doplnéni konstrukce mechatronického zatizeni. Elektronické moduly, vyuzité v
konstrukénim feseni zafizeni jsou komeréné vyrabéné moduly. Vlastnim pfinosem studenta je zejména ndvrh
a realizace Uprav konstrukéniho FeSeni mechanické ¢asti konstrukce, elektronickych fidicich obvodd,
firmware fidiciho mokropog¢itade a ovladaciho software dotykového displeje, do stavu plné funkéniho
mechatronického zafizeni, s poZadavkem na komplexni feSeni zadadaného cile. Toto komplexni feSeni jisté
vyzadovalo pomérné §iroky zabér dovednosti studenta.

Logicka stavba prace

Logicka stavba prace je na dobré Urovni.

Urovei zpracovani reserse, vysledki a diskuse

Zpracovani reSerSe je na dobré Grovni.

Formalni zpracovani, typograficka a jazykova urovei

Formalni zpracovani, typograficka a jazykova tiroven je na dobré urovni.

Préce s literarnimi zdroji, Uplnost a spravnost citaci

Student pracuje dobte s literdrnimi zdroji, které pfislusné cituje.

Dalsi hodnoceni a pfipominky k préci, aktualnost tématu, vyuZitelnost v praxi

Prace svym zaméfenim patii do kapitoly aktualné zpracovavanych témat zaméfujicich se na vyuziti

modernich technickych prostfedki automatizace. Celkové zpracovani préace je na velmi dobré Grovni.
Vyuzitelnost vysledki této prace v praxi, vzhledem k jejimu zaméfeni, je velmi dobra. Strukturované
zpracovani prace umoznuje jeji ptipadné rozsifeni a modifikaci vybranych ¢asti konstrukéniho feSeni.

Vyjadi‘eni k vysledku kontroly pivodnosti prace

Prace vykazuje shodu s jinymi dostupnymi publikacemi do hodnoty 2%. Z tohoto pohledu Ize pfedkladanou
praci povazovat za vlastni tvorbu studenta.

Otézky k obhajobé (max 2):
1. Je néjakym zpiisobem FeSeno omezeni krouticiho momentu stejnosmérnych

motord pohonu jednotlivych "prsti’’ chapadla?
2. Jakou silou (v jakém rozmezi) je mozno uchopit manipulovany piedmét?
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