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Splnéni cili prace

Cile prace byly splnény. S vyuzitim software MATLAB bylo vytvoieno funkéni zafizeni umoziujici ziskat a
piehledné zobrazit hloubkovou mapu IR senzoru. Zatizeni navic vyhodnocuje zakladni statistické ukazatele
souboru méfeni.

Uplnost a komplexnost ieSeni, vlastni pFinos, naro¢nost tématu

Zakladni vyuzity ptistup je zalozeny na knihovné MATLABu Support Package for Arduino Hardware, kde
odpada nutnost programovani mikropocitacového modulu. Tim je feSeni vyrazn€ zjednodusSeno, ale je méné
univerzalni. Proto prace diskutuje i alternativni ptistup, kdy mikropocitacovy modul a pocita¢ PC komunikuji
jako samostatnd zatizeni po sériové lince. Tim je feSeni dostatecné komplexni.

Logicka stavba prace

Logicka stavba prace je prevazné v poradku - neprve jsou popsany principy IR senzort vzdalenosti, dale pak
konstrukce zafizeni. Nasleduje popis softwarového feSeni v ¢astech 3 a 4, ale obsah té€chto kapitol neni
logicky zcela oddeleny od sebe a ¢astecné se piekryva - neékteré pasaze ¢asti 3 by bylo pravdépodobné vhodné
premistit do ¢asti 4, a naopak. Zaveérecnou ¢asti prace je zpracovani experimentalnich vysledki, kde jsou
demonstrovany vlastnosti zafizeni.

Uroveii zpracovani reserse, vysledkii a diskuse

Uvodni &ast, popisujici principy IR senzort, je popsana dostateéné podrobné. Vysledky jsou vhodné
prezentovany v Casti 5, kterd ma urcity ptesah vzhledem k zadéani a poskytuje rovnéz zavéry o vlastnostech
pouzitého IR senzoru. Popis feseni v Castech 2-4 je pomérné podrobny, ale srozumitelnost ztézuji nedostatky
jako chybgjici odkazy na obrazky v textu (napf. v piipadé¢ obr. 2.4-2.6 a 4.2-4.4). RovnéZ v Casti 5 nejsou
titulky u obrazki v potfadku - napt. obr. 5.18 je v textu az za obr. 5.19, stejné tak obr. 5.13 je za obr. 5.14.

Formalni zpracovani, typograficka a jazykova urovei

V préci je pomérné velky pocet pieklepl a jazykovych chyb, které celkovou uroven prace snizuji. Kvalita
grafickych ilustraci je dobra. Tab. 3.1 by méla byt rozdélena na 2 samostatné tabulky nebo seznamy, protoze
polozky na stejném fadku spolu nijak nesouvisi.

Price s literarnimi zdroji, iplnost a spravnost citaci

Prace se odkazuje na pomérné velké mnozstvi zdroju, které jsou spravné citovany.

DalSi hodnoceni a pripominky Kk praci, aktualnost tématu, vyuZitelnost v praxi

Komunikace modulu Arduino popsand v kap. 4.2 probiha ve funkeci setup(), coz je dosti nestandardni.
Ziskané vysledky jsou zajimavé a jsou vyuzitelné v praxi.

Vyjadi‘eni k vysledku kontroly piivodnosti prace

Nejvyssi mira podobnosti v IS STAG je 4%. Praci proto nepovazuji za plagiat.

Otazky k obhajobé (max 2):

1. Bylo by mozZné néjak vysvétlit, pro¢ na obr. 5.8-5.10 je zméiena vzdalenost k
télesu 3 vZdy podstatné vétsi na jeho levé strané, nez na pravé strané, zatimco u
méreni 3 v kap. 5.3 tomu tak neni ?

2. Pro urceni vzdalenosti bylo vyuzito vztahu (3.1). Jak byly ziskany konstanty v
tomto vztahu ? Je mozné predpokladat, vzhledem k ziskanym vysledkiim, Ze
vhodnou dpravou téchto parametri by bylo moZné dosahnout lepsi piresnosti
méreni ?
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