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Systém pro benchmarking 3D vision sensori

Uvod, vystupy prace a naplnéni cilé

Predlozena diplomova prace Bc. Jakuba Rolejcka se zabyvéd tvorbou robustniho
zpusobu hodnoceni kvality 3D vision senzort. V ramci prace student navrhl funkéni aplikaci
pro vyhodnoceni kvality senzorti z naméfenych dat. Pro vyhodnoceni je vyuzito nékolik
vhodné vybranych algoritmii pro registraci 3D objekti ve formatu point cloud (bodové
mracno) a cely software je experimentdlné otestovan pii pouziti tii konkrétnich senzord
zalozenych na riznych fyzikalnich principech.

Samotna zprava ma 80 stran textu a ptilohu ve formé CD média. Je ¢lenéna (mimo
obligatni uvodni a zavére¢nou kapitolu) na 5 kapitol a nabizi také rozsahly seznam pouzité
literatury. Pfedlozena prace je zcela v souladu se zadanim a napliuje vSechny své cile.

Pouzité metody

Autor prace pfi feSeni pouzil znalosti a dovednosti spadajici do n€kolika pfedmétt
navazujiciho magisterského studijniho oboru Rizeni procesti. Nad ramec studijniho oboru pak
Bc. Jakub Rolejcek aktivné pracoval s aktudlni odbornou literaturou pii implementaci
pokrocilych optimaliza¢nich algoritml pro registraci 3D objektli v bodovych mracnech, ale i
se slozitymi rozhranimi pro praci s pouzitymi senzory a s knihovnou PCL.

Prokazani spravnosti navrZeného reSeni

Navrzeni postupu pro vyhodnoceni kvality 3D vision senzord je bez debaty velmi
rozsahly kol a zhodnoceni spravnosti nemuize byt jednoznacné. Autor prace musel do feSeni
zahrnout moZznou rozdilnost poskytovaného rozliSeni senzorli, pracovni rozsah, hustotu
poskytovaného bodového mrac¢na i jeho miru stejnorodosti, stejn¢ jako mnoho dalSich velicin.
| proto Be. Jakub Rolejéek nakonec navrhl dva postupy hodnoceni. Je tfeba fici, Ze v rdmci
veli¢in uvedenych vyse oba postupy umoziuji provést pomérné objektivni hodnoceni kvality
3D sensorll. Autor prace navic rozumné definoval tvar referencniho objektu pro vyhodnoceni
a v ramci experimentd byly testovany rizné materialy snimaného objektu. Dosazené vysledky
jsou v ramci prace komplexné diskutovany a se zavéry l1ze souhlasit.

Z pohledu névrhu pouzitych nastrojli, zejména vytvoreného software, je mozno ocenit
precizni navrh i provedeni respektujici standardy zvoleného paradigmatu tvorby software.
Samotna aplikace pusobi profesionalné a funguje spolehlivé. Dokumentace software je navic
doplnéna piehlednym videonavodem vhodnym pro Gvodni sezndmeni s funk¢nostmi aplikace.

Typograficka, stylisticka a syntakticka uroven prace

Formalni zpracovani textu zpravidla respektuje ptislusné CSN ISO normy pro psani
zaverecnych praci. Prace je psana srozumitelné, je prehledné Clenéna, vyznacuje se nizkym
poctem pteklepli a plsobi uzavienym dojmem. Rozsah prace spliuje pozadavky na
diplomovou praci.



Kontrola piivodnosti prace

Na zékladé vysledkii kontroly podobnosti prace na IS Stag byla nejvyssi mira nalezené
podobnosti mensi nez pét procent. Na zaklad¢ téchto vysledkli povazuji praci za ptivodni.

Zhodnoceni a zavér

Ptedlozena prace splituje zadani a poskytuje feSeni daného problému v nadstandardni
kvalité. Autor prace nejen Ze navrhl a implementoval robustni zptisob hodnoceni kvality 3D
vision senzort, ale také vytvofil profesionalni aplikaci, otestoval ji a celou praci korektné
zhodnotil. Zaroven Bc. Jakub Rolej¢ek vytvoftil piehlednou dokumentaci, kterd miize slouzit
jako zdroj informaci pro oblast registrace 3D objektli v mra¢nech bodd.

K praci mam nésledujici doplitujici dotazy:

1. Nakolik je vytvoiena aplikace efektivni z hlediska vypocetni naro¢nosti? Bylo by
napf. vhodnéjsi pouzité nastroje (napf. PCL knihovna) nahradit v Matlabu nativné
vytvofenym ndstrojem? Ptipadné naopak, zcela se oprostit od Matlabu?

2. Kdybyste mél vybrat jen jeden registracni algoritmus pro pouziti, ktery by to byl a
proc?

Zavérem je nutné poznamenat, ze diplomova prace spliiuje pozadavky kladené¢ na
prace tohoto typu. Diplomant k ukolu pfistupoval mimofadné iniciativné¢ a samostatné a
prokazal schopnosti fesit komplexni tikoly zahrnujici tvlrci praci.

Ptedlozenou praci doporucuji k obhajobé s hodnocenim
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