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Diplomova préce je vé&novdna problematice navrhu a aplikace zpétnovazebniho reguldtoru laboratorni
soustavy pomoci programovatelného logického automatu (PLC). Cilem bylo vytvofit Fidici aplikaci pro PLC
Siemens S-1200.

V kapitole 1 je popsdn PID reguldtor a jak ve spojité ¢asové oblasti, tak v islicové varianté. V kapitole 2 jsou
uvedeny vybrané metody navrhu PID regulace - Zieglerova-Nicholsova metoda a Kuhnova metoda. Ve tfeti
kapitole jsou uvedeny zékladni informace tykajici se logického Fizeni — logickych funkci a jejich elektronické
realizace. Kapitola 4 je vénovana programovatelnym logickym automatim (PLC) jak z pohledu
hardwarového feSeni, tak i programovani. Programovaci jazyky PLC jsou uvedeny v kapitole 6. Kapitola 7 je
vénovana popisu rozhrani HMI. Prakticka ¢ast préce zadina v kapitole 8 popisem pouzitého hardware (PLC,
meéfici karty, soustavy). Z prechodové charakteristiky jsou uréeny parametry modelu proporcionalni
soustavy tfetiho Fadu s nasobnou Casovou konstantou. Model slouZil pro simulace pouZitych metod —
odladéni a prvotni vyzkouseni. Dale byly provedeny experimenty s redlnych zafizenim pomoci akviziéni
karty. Pro nalezeni parametrl reguldtoru byla nejprve pouZita metoda ,pokus-omyl”. Dalsi pouzitou
metodou byla Zieglerova-Nicholsova metoda kritickych parametrt. Posledni metodou byla Kuhnova metoda
nasobné konstanty. V zévéru prace byl vytvofen program a PID reguldtor realizovany v PLC. Zdmé&rné neby!
pouZit blok PID regulatoru, ale algoritmus &islicového regulatoru byl vytvofen v uZivatelském programu.
Program v HMI dovoluje pFepinat mezi rezimy manual (ovladani) a automat (regulace). Vysledky jsou
diskutovany v zavéru préce.

Prdce mad 59 stran, soucasti jsou i zdrojové kédy v MATLABuU a Tia Portalu.

Prace je stylisticky i po grafické strance na dobré dGrovni s minimem chyb. BohuZel rozsah je poznamenan
¢asovou tisni, do které se student pfed terminem odevzdani dostal.

K praci mam nasledujici pfipominky:

1. Vpraci nejsou uvedené simulované experimenty a jejich srovnani s redlnymi pribéhy. Student
pfitom tyto experimenty proved|, ale pravdépodobné z Easovych dlivod(i je do prace nezafadil.
2. Pfeklep v nadpisu na strané 50 — , Ziegler-Nicholson”

| pfes vySe uvedené nedostatky byly vdechny body zadéni spinény a prace spliuje pozadavky kladené na
tento typ zavérecné prace.

Diplomant by mél pfi obhajobé zodpovédét nasledujici otazku:
Lisil by se regulacni pochod pfi pouZiti standardniho bloku PID regulatoru namisto vlastniho programu?
PFedloZenou diplomovou praci doporuduiji k obhajobé a navrhuji hodnoceni: D
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