Unpiverzita

Pardubi

?zkui“ta zfektrotechmky . E =

3 informatiky Posudek oponenta diplomove prace
Jméno studenta: Bc. Ondiej Némec
Téma prace: Navrh algoritmu severové orientace radaru na zakladé¢ odrazi pozemnich predméti
Cil prace: Ovéreni principu a referen¢ni implementace algoritmu v jazyce MATLAB

Slovni hodnoceni:

Naplnéni cila prace:

Cile prace byly napIn&ny. Algoritmus byl implementovan a ovéfen na zdznamech zvInéné industrializované krajiny
mirného klimatického pasu (CR). Rizika omezené pouzitelnosti v nékterych typech prostiedi (step, poust) byla
autorem spravné identifikovéna a popséna. Implementovany algoritmus vyuziva vyskova data SRTM a vektorové
mapové podklady Openstreetmap.org. Kromé& samotné implementace v kodu autor velmi piehledné zpracoval
i prehled vhodnych pouzitelnych typii objekti. Dosazené vysledky byly statisticky vyhodnoceny.

Logicka stavba a stylisticka uroven prace:

Prace je logicky ¢lenéna do ¢&tyf velkych celkd. Prvni ¢ast obsahuje popis aplikacni problematiky vcetné
alternativnich metod, druh4 pak rekapitulaci informaci vstupujicich do navrzeného algoritmu. Treti Cast popisuje
postup navrhu a samotny navrzeny algoritmus. Ve ¢tvrté &asti jsou popsany a shrnuty dosazené vysledky. Adekvatné
jsou napsany i anotace a ivod. Zave&r je vécné spravny, ale az zbyte¢né podrobny.

Préace je stylisticky na vysoké trovni, volené jazykové prostiedky jsou pro tento typ dila adekvatni.

Nékolik drobnych pripominek:

S ohledem na jazyk prace by bylo vhodné seznam zkratek (obsahujici ustalené zkratky vychazejici z anglického
jazyka) doplnit i o ¢eské preklady.

V uvodu se vyskytuji pojmy jemné a hrubé usevernéni, pred tim, neZ jsou definovany. Bud’ mély byt u popisu jejich
principu v piedchéazejicim odstavcei uvedeny v zavorce, nebo mély myt nahrazeny jinym zplsobem.

Vyuziti zaméri, namétu a navrhu v praxi:

Prace ovéfila inovativni princip registrace (uhlové soufadnice) globalni soutadné soustavy a lokdlni sférické souradné
soustavy radarového senzoru. Prace kromé& samotného ovéfeni principu poskytuje podrobny postup ziskani
potfebnych vstupnich dat zradarového signalu a vektorovych mapovych podkladii. Algoritmus je moZné
implementovat do radarového systému. Implementaci 1ze s ohledem na pouziti redlnych dat charakterizovat urovni
TRL 6.

Pripadné dalsi hodnoceni (pfipominky k préci):

Autor se v praci nevyhnul n€kolika nepiesnostem

Napftiklad v oddilu 4.2.1 uvadi ,,Znacnd cdst napr. komunikacnich vézi je vybudovana ve méstech nebo v blizkosti
vesnic, které vytvdirii pomérné silné a proménné Sumové pozadi, coz znemoznuje vyuziti daného objektu k usevernéni
radaru (neni detekovin v radarovych datech)., kdy vsak zjevn& nejde o $um, ale o Casové postranni laloky
kompresniho filtru, jiné fluktuujici pozemni predméty ¢i rezidua pohyblivych cil.

Tyto drobné nepiesnosti vSak nesnizuji pfinos prace.

Otazky k obhajobé (max 2):

Autor ve své praci pouziva pro omezeni fluktuace polohy “t€ziste¢” pozemnich predméth
pramérovani hodnot pies nékolik otacek. Existuji jesté dal$i moznosti omezeni fluktuaci polohy
pouzitych pozemnich predmétia? Jaké?

Doporuceni prace k obhajobé: Praci doporucuji k obhajobe

Navrzeny klasifikac¢ni stupen: A
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