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Slovni hodnoceni

Charakteristika a spInéni cilé zadani bakalaiské prace, zvladnuti problematiky, aktualnost
tématu:

Hlavnim cilem této BP bylo navrhnout architekturu systému pro monitorovani parametri nakladniho
selezniéniho vozu za Gdelem sledovani funkce brzd, teploty lozisek, polohy, rychlosti apod. a
parametrii, které ovliviiuji kvalitu prepravy zhlediska prepravovaného nakladu (teplota, vlhkost,
vibrace). Student pii feSeni své BP uzce spolupracoval s firmou DAKO-CZ. Student mél navrhnout
architekturu a obecné funkce systému, detailni navrh HW napf. az na troveil el. schémat a tvorby DPS
ani vyvoj SW mobilni a serverové gasti nebyl pozadovan. Studentem vytvorend BP ma slouzit jako
zadani pro externi firmu, ktera bude ¢ast systému realizovat.

Préci 1ze rozdé&lit na teoretickou a praktickou &ast, pfi¢emz rozsahové prevazuje &ast teoreticka.

V teoretické &asti student vysvétlil potfebu monitorovaciho systému a navrhl veli¢iny, které se maji
sledovat. Nasledn& proved] kratkou reSerSi existujicich systémi, ve které je bohuzel uveden pouze
jeden produkt se struénym vydtem jeho vlastnosti. Nasledng student navrhnul HW architekturu
monitorovaciho systému se zamé&fenim na funkce Fidici jednotky a snimani veliéin na nakladnim
selezniénim voze. Nasledné vybral vhodné snimace pro méfeni vybranych veliéin a stanovil jejich
potfebné poéty. Navrzena architektura Fidici jednotky je vhodnd, vybér typti a podet snimaci je
odivodnény a spravny. Autorovi trochu vytykam, se se soustiedil pouze na funkce HW a SW fidici
jednotky na kolejovem voze, v podstatg se viibec nezabyval funkcemi aplikace na strang serveru, ktera
bude data sbirat a zobrazovat zakaznikovi, ani rozhranim mezi mobilni a serverovou &asti. NepovaZuji
to ale za velky nedostatek vzhledem k velkému poctu stran textu, ktery by tim jeSté vice narostl, a
vzhledem k tomu, e se jedna o BP. Autor se dale vibec nezabyval napajeci ¢asti navrzené fidici
jednotky.

Ridici jednotka na Zelezni€nim voze m4 byt za jizdy napajena zel. generatoru, ktery je piedmétem
vyvoje. Pfi stani vozu ma byt jednotka napajena z lithiového akumulatoru. V préaci chybi stanoveni
kapacity tohoto akumulatoru na zékladé predpokladané periody vzorkovani, doby odstavky vozu,
rozmérovych omezeni apod. Tyto vstupni parametry student bohuzel také neuvadi. Student na mij
podnét alespoii teoreticky vypoéetl spotfebu elektrické energie navrzené fidici jednotky a proved]
redlné méfeni spotieby el. energie na piibuzné jiz existujici fidici jednotce GC-095 firmy LEVEL
SYSTEMS.

U teoretického vypo&tu spotieby el. energie Fidici jednotky udglal student chybu, kdy sedetl odebirany
proud viech komponent a prohlasil ho za celkovy odebirany proud ze zdroje. Student si neuvédomil,
7e komponenty jsou napdjeny z rtiznych hladin napé&ti vytvatenych pravdépodobné spinanymi zdroji.

Popis zakladnich funkei fidici jednotky ve formé vyvojovych diagramii je v poradku, ale neni uplné
dostate&ny. Vzhledem k absenci jakéhokoliv textu, ktery by detailngji vysvétlil funkci bloku ve
vyvojovém diagramu, ziistivaji nekteré informace utajené. Napi. jaky je hlavni rozdil mezi rezimem
jizdy a rezimem stani, kdy se resetuji minima a maxima naméfenych hodnot, jak ¢asto se budou data
7z mobilni &asti odesilat na serverovou &ast?




Na zavér student provedl na existujici fidici jednotce GC-095 firmy LEVEL SYSTEM méfeni
spotieby el. energie, ovéfil funkcei analogovych vstupéi métfenim tlaku v simuldtoru brzdového systému
Zelezni¢niho vozu a oveéfil prenos Gidajii na server a jejich zobrazeni v aplikaci POSITREX. Popis
zplisobu méfeni je dostadujici. Provedena méteni jsou spiSe dopliikem, student s naméfenymi Gdaji
v préci nijak dal nepracuje, ani je p¥ili§ nehodnoti.

Bakalaiska prace splituje zadani.

Logicka stavba a stylistick4 tiroveii prace (form4lni uprava price — text, grafy, tabulky,
obrazky, price s normami, price s prameny a citacemi...)

Text BP je po formalni strance kvalitni, spliiuje vSechny pozadavky na formalni tipravu a obsah BP.

Vlastni text BP se i dobfe &te, je logicky strukturovany — prace obsahuje teoreticky rozbor, popis
navrzen€ho feSeni, praktické méfeni a zavér.

Vys8i podet stran BP neni na $kodu, tim je alespoii k dispozici uceleny material.

VyuZziti dosaZenych vysledkii, nimétii a navrhi v praxi:

Vytvofeny materidl miZe tvofit soudast zad4ni pro vyvoj fidici jednotky v externi firmé.

Pripadné dalsi hodnoceni (p¥istup studenta k zadanému tikolu, piipominky k praci):

Pfistup studenta k pln&ni tkoli byl pozitivni, student aktivng komunikoval a dochazel na konzultace,
pokud bylo potfeba. Student ve vétsing pkipadii dbal rad vedouciho. Divodem nezapracovani
nékterych ptipominek vedouciho byla pravd&podobné studentova &asovi tisefi.

Vyjadreni vedouciho prace k vysledku kontroly plagidtorstvi:

PfedloZena BP tisp&$né prosla kontrolou plagiatorstvi, nejednd se o plagiat.

Nejdilezit&jsi otazky k zodpovézeni pii obhajobé:

1. Jaky je rozdil v chovéni fidici jednotky mezi reZimem pohyb a stani? Viz vyvojové diagramy 1 a 2.
2. Pro€ jsou v navrzené architektuie HW ¥idici jednotky pouzity dva zdroje 3,3 V (jeden pro napéjeni
MCU a druhy pro napajeni A/D ptevodniku a GPRS modulu)?

S prihlédnutim k uvedenym skutednostem bakaliiskou priaci DOPORUCUJI k obhajobé a klasifikuji
stupném:
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