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Slovni hodnoceni

Charakteristika a splnéni cili zadani bakalafské prace, zvladnuti problematiky, aktualnost
tématu:

Bakalafska prace ma realizaéni charakter, kdy je jejim vysledkem software. Jedna se o SW nastroj pro
vypocet konfiguracnich parametrit PZS, SW je vytvoien pomoci programovaciho jazyka Visual Basic.

Vlastni text prace obsahuje ¢tyti hlavni ¢asti a K vytisku prace je na CD pfilozen vysledny SW nastroj.

Prvni dvé kapitoly se vénuji obecnym principtim a vztahiim, které se uplatiiuji pfi ¢innosti a navrhu
prejezdovych zatizeni svételnych (PZS). Student zde uvadi stru¢ny popis funkce PZS a cituje zakladni
terminologii, uspofadani a vztahy z ptisluSnych normativnich a legislativnich zdroja.

Kapitola 3 je pak popisnou ¢asti vysledku prace, tj. SW néstroje pro vypocet parametrti PZS. Popsano
je usporadani funkci, které SW nastroj vykonava, a zejména je popsana prace s timto nastrojem.

Z hlediska principi bezpecnosti technickych zafizeni je klicova kapitola 4, kde se student zabyva
otazkou duveéryhodnosti vysledkt ziskanych pomoci realizovaného SW néstroje. Uvedena je diskuse
moznosti obecného ovéieni vysledkt ziskanych realizovanym SW nastrojem, a to s diirazem na
nezavislost vic¢i zékladnimu vypocetnimu procesu. Zmine€na jsou rovnéz kritéria pro urCeni meze
neshody mezi vlastnim vypoctem parametrti a kontrolou vypoctu. Student zde navrhuje a z casti
realizuje postup spocivajici v automatické zpétné kontrole softwarovym nastrojem vypocitanych
hodnot pomoci tabulkového procesoru MS Excel vii¢i vstupnim parametriim.

5. kapitola se pak vénuje demonstraci pouziti realizovaného SW nastroje na konkrétni provedeni PZS,
a porovna vypoctené parametry s hodnotami ziskanymi prostym jednorazovym vypoctem (bez pouziti
realizovaného SW nastroje) dle normy.

Cil prace byl splnén. Student problematiku zvladl.

Téma je aktualni. Pres dlouhodobou existenci prislu$né legislativy a norem neexistuje nastroj, ktery by
mel garantovanou schopnost provést korektni vypocet parametri piejezdu, s vysledky dokazal dale
pracovat a disponoval odpovidajici certifikaci. Tato bakalaiska prace je velmi dobrym krokem
K realizaci takového plnohodnotného néstroje.

Logicka stavba a stylisticka uroven prace (formalni uprava prace — text, grafy, tabulky,
obrazky, prace s normami, price s prameny a citacemi...)

Prace ma logické usporadani. Po formalni strance jsou vSechny tabulky a diagramy dobfie citelné.
Pouzité zdroje jsou plné citovany.
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Vyuziti dosaZenych vysledkii, nAméti a navrhi v praxi:

Vysledky jsou jednoznaéné velmi dobrym vychozim krokem k realizaci plnohodnotného a v praxi
pouzitelného nastroje (dokumentovany SW néstroj s pfisluSnym hodnocenim a certifikaci) pro
stanoveni a dalsi zpracovani konfiguracnich parametrt ptejezdovych zatizeni svételnych.

Pripadné dal$i hodnoceni (pFistup studenta k zadanému ukolu, pFipominky Kk praci):

Student pracoval nadprimérné samostatné a patficné zpracoval vét§inu podnéti a piipominek
vedouciho prace. Z hlediska tvorby vlastniho kodu vysledného SW a jeho odladéni byl student zcela
samostatny a dosahl vice jak ocekévaného vysledku.

Dil¢i vyhrady mam pouze k textu prace, kdy fakticky jen vlivem dil¢iho omylu ¢i nepochopeni se
studentovi nepodatilo do systému STAG nahrat finalni podobu textu prace ale podobu ,,pfedposledni*
nereflektujici vSechny pfipominky vedouciho. Vlivem toho zejména:

-V kapitole 1.2 se vyskytuji terminologické neptesnosti.
- Obrazek 5 nevypovida nic o skute¢ném uspotadani popisovaného piejezdu.

-V piedposlednim odstavci ivodni ¢asti kapitoly 4 neni ziejmé, jak se bezpecnostni doba tn,
(3 sekundy) uplatni jako kritérium resp. mez pro posouzeni vysledka kontrolniho vypoctu.
-V textu prace absentuje seznam ptiloh (ptilohou, a to neopomenutelnou, je praveé realizovany

SW nastroj).

Vyjadieni vedouciho prace k vysledku kontroly plagiatorstvi:

Prace neni plagidtem, pouzita literatura je nalezité ocitovana.

vvvvvv

1. Vysvétlete, jakym zplisobem lze uplatnit 3 sekundy bezpe¢nostni doby ti2 pro stanoveni meze
odchylky kontrolnich hodnot vii¢i hodnotam vypoéitanych realizovanym SW nastrojem. A to
S ohledem na ¢asové i délkové parametry vypoctu.

2. 'V aktualni podob¢ umozituje SW nastroj pracovat se skokovou zménou rychlosti v pfiblizovacim

useku piejezdu. Jaké dodatecné problémy prinese implementace podpory zmén rychlosti s realnymi

zrychlenimi, resp. odrychlenimi?

S ptihlédnutim k uvedenym skute¢nostem bakalaiskou praci DOPORUCUJI / NEDOPORUCUH

k obhajobé a hodnotim znamkou:

Vyborné (1) Vyborné Velmi dobie Velmi dobie Dobie (3) Nevyhovel
minus (1-) 2 minus (2-)

[] [] X [] L] [ ]

Odpovidajici hodnoceni oznacte X
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