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Téma prace: Adaptivni PID regulator vyuzivajici pribézné identifikace

Splnéni cilii prace: Cilem bylo realizovat adaptivni PID regulator s online identifikaci, s
vyuzitim vhodné vyvojové desky s jedno&ipovym poéitaem. Rizeny systém, dodany
vedoucim préce, reaguje na rozdil dvojice napét'ovych signal v rozsahu cca 0-10V.
Adaptivni regulator byl vytvofen s vyuzitim mikropocitace Arduino a byl tspéSné testovan v
simulovaném rezimu, kdy vystupni signaly fizeného procesu byly nahrazeny feSenim
diferencni rovnice. Podafilo se i1 prokazat pozitivni vliv adaptace na kvalitu fizeni. Pro fizeni
realného procesu vSak adaptivni regulator nefungoval, pravdépodobné vlivem urcitych
vlastnosti vyuzit€ého zatfizeni, které nebyly piredpokladany - zejm. ur¢itd mira zavislosti
meétfenych hodnot napéti dvojice analogovych vstupli neumoznila dostate¢né kvalitni
identifikaci v realném &ase. Rizeni realného procesu viak bylo Gisp&§né testovano alespon v
rezimu bez adaptace, kdy pro rekurzivni identifikaci byla vyuzita vstupni a vystupni data v
¢islicové podobé, bez pirevodu na napétove signdly. Cile prace lze v pfevazné mife povazovat
za splnéné.

Uplnost a komplexnost feSeni, vlastni p¥inos, naro¢nost tématu: Téma je pomérné
komplexni, bylo tfeba vytvofit rozhrani pro pfipojeni k fizenému procesu, provést kalibraci
vystupi a vystupli procesu na zdklad¢é porovnani skute¢nych hodnot v ¢islicové podob¢ a
meétfenych napétovych signdl, chovani adaptivniho regulatoru ovéfit simulaci,
experimentalné nalézt vhodné hodnoty parametrli algoritmu rekurzivni identifikace a
implementovat algoritmus reguldtoru v jazyku vyuzitého mikropocitatového modulu. I kdyz
pii vyvoji a experimentovani se zatrizenim bylo tfeba spoluprace s vedoucim prace, mira
asistence vedouciho pfi realizaci jednotlivych kroki feSeni byla vyS$$i neZ nezbytné nutna
vzhledem k zadani. Casové rozvrZeni prace nebylo vhodné zvoleno.

Logicka stavba prace: Logicka stavba prace je v potadku.

Uroveii zpracovani reserSe, vysledkii a diskuse: Reser$ni ¢ast prace z vétsi &asti popisuje
obecné souvislosti z oblasti identifikace dynamickych systémi a metod nastaveni PID
regulatord, ale vétSinou bez dostate¢ného zaméfeni k tématu prace. Vzhledem k Sifce
problematiky se jednd o velmi povrchni a netiplny popis vybranych metod a ptistupti.
Obzvlast’ strucna je Cast tykajici se adaptivniho fizeni, ktera vzhledem k tématu prace méla
byt rozepsana mnohem podrobnéji. V textu je fada nepfesnych, az téméf nesmyslnych
formulaci, napt. "Z toho davodu adaptivni systémy vyzaduji neustélou informaci o aktualnich
vstupech. Toho se docili pouZitim metod, které poskytuji priibéznou identifikaci." (str. 14),
"Aby byl matematicky model optimalni, je zapotiebi znat piesné vlastnosti fizené¢ho objektu"

(str. 15).

Formalni zpracovani, typograficka a jazykova troven: Graficka uroven prace je
standardni, jazykova urovei je spiSe podprimérna, ¢asté jsou zejm. chyby v interpunkci.

Prace s literarnimi zdroji, iplnost a spravnost citaci: Citované online zdroje jsou nckde
podtrzené modre, jinde Cerné nebo bez podtrzeni. Reference "Cvejn, J., 2011. Automatizace I.
Pardubice: osobni sdéleni" vzhledem k uvedenému datu zfejmé neni v pofadku.



Dalsi hodnoceni a pripominky k praci, aktualnost tématu, vyuZitelnost v praxi: Téma je
aktudlni a zajimavé 1 z praktického hlediska.

Vyjadreni k vysledku kontroly pavodnosti prace:
Mira shody textu prace vyhodnocena v IS STAG je 0%.
Otazky k obhajobé:

Vysvétlete, jak byl u adaptivniho regulatoru volen vektor p,, tj. po¢atecni odhad vektoru p ve
vztahu (1.21).

Doporucdeni prace k obhajobé: S uvedenymi vyhradami praci doporucuji k obhajobé a
navrhuji stupen hodnoceni D.
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