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Doktorska dizerta¢ni prace Ing. Petra Jilka (dale jen Autora) se zabyva teoretickym
rozborem, navrhem a realizaci nové konstrukce experimentalniho zafizeni a jeho ovéfenim
vV podminkach katedry.

Aktualnost tématu vidim Vzaméfeni na stabilitu motorového vozidla s cilem
dosahnout maximalni bezpe¢nost. Autor nabizi zplsob, jak ménit adhezni silu pro ucely
experimentalniho sledovani chovani vozidla v riznych jizdnich situacich, nabizi moznost
obecného zkoumani, ale i vyuZiti v testech simulujicich ztratu stability.

Zvolené metody zpracovani povazuji za vhodné, Vv souladu se soucasnymi trendy a
dostate¢né zdiivodnéné. Autor svoje kroky teoreticky zdivodnuje, ale zadsadni vyznam klade
experimentim. Experimenty jsou peclivé pfipraveny, provedeny a velmi dikladné
vyhodnoceny. Autor voli formu zpracovani textu tak, ze vyznamné informace spojené s
experimenty piendsi do pfiloh, kde je vyhodnocuje samostatn¢. Provadéni experimentti podle
Autorova ptivodniho navrhu je cilem, ktery 1ze z dizerta¢ni prace odvodit a autor vénuje popisu
experimentl velkou pozornost. Zvolené metody zpracovani jsou stéZejni ¢asti dizertacni prace
a nemam k nim vyhrady.

Pii hodnoceni naplnéni cili dizerta¢ni prace vychazim z kapitoly 2, kde si Autor
klade jeden hlavni cil a fadu cilii dil¢ich, z hlavniho cile odvozenych. Cile jsou definovany
konkrétné, strukturovany do kroki, které na sebe navazuji a navzajem se podminuji. Autor zde
prokézal, ze je schopen odborny problém definovat a jeho feSeni rozdé€lit na kroky, které
definuji konkrétni cile. Cile prace byly splnény, mam ale vyhrady k zfetelnému vyjadieni
tohoto splnéni, kdy se ¢asto v pfemife informaci ztraci jednodusSe definovany vysledek

PFinos novych poznatki vidim pfedev§im v Autorové schopnosti definovany problém
fesit konstrukci HW a SW a sestavenim metodiky, coz Autor nazval syst¢tmem SlideWheel.
Autor tedy fesi zadani komplexné, vychazi z jiz existujicich systémil, vyuziva publikovanych
informaci a vyuziva zdzemi katedry. V osobé Autora tedy spatiuji cenného veédeckého
pracovnika, ktery by mohl do budoucna fesit 1 jind zadani.

Obecné je tieba fici, Ze Autor v dizertacni praci odvedl velké mnoZstvi prace, dokéaze
popsat jeji jednotlivé kroky a navzijem je propojit. Autor se vyjadiuje srozumitelnym
technickym jazykem, v ¢emZ spatiuji i nesporny pedagogicky potencidl. Autor vyuZziva
informacnich zdroja a technického zdzemi, které ma k dispozici a dokéaze je efektivné vytézit.
Cile Autor bezesporu naplnil a jeho prace je kvalitnim zakladem, na né€jZ 1ze v budoucnu stavét,
pokud bude tfeba v daném tématu pokracovat. Prace ma i n¢které nedostatky, mezi nimiZ bych
zminil predev§im nasledujici:

Pocet stran: 2 / Strana: 1



- Autor piinesl a Vv praci popsal ohromné mnozstvi informaci. Jisté¢ byl veden dobrym
umyslem své kroky podrobné popsat a svoji praci prezentovat. Dusledkem toho je ale
bohuzel fakt, ze se mnohd obecnd zjisténi v podrobném textu ztraci, ¢tenaf musi
souvislosti mnohdy hledat a hrozi riziko, ze je v celé §ifi textu nedohleda, pficemz
nepochybuji, Ze je Autor uvedl.

- Na str. 42 Autor hovofi o presnosti vazné platformy 1 kg, coz jisté¢ neni ptfesnost, ale
rozlisitelnost. Ta je ale zdrojem nejistoty méteni, na kterou polozim otdzku v zavéru prace.

- Na str. 44 ve vzorci (5) Autor uvadi vzorec regresni analyzy. Pokud se o dosazuje ve
stupnich, bylo by vhodné to zdiiraznit pfimo v legendé vzorce, aby nedoslo k omylu pii
vypoctu.

- Na str. 89 Autor uvadi ,,Pfi zpracovani ovéfovaciho méfeni se u vSech métenych veli¢in
odstrani odlehlé hodnoty a provede se (vyjma rychlosti) praimérovani namétenych
prabéha ...“. Neni ale ziejmé, podle jakého klice ¢i statistického vypoctu byly podezielé
hodnoty oznaCeny za opravdu odlehl¢. Déle je mozné diskutovat fakt, ze Autor
k vysledku sméfuje pramérovani primérnych hodnot. Tato cesta ziejmé vychazi
zZ presvédceni, ze ndhodné vlivy maji Normalni rozdé€leni. O tom ale Autor v praci dalsi
informace nebo alespoii svlij nazor neuvadi. V oblasti automobilového primyslu a
zkuSebnictvi je primérovani bézna praxe, musim ale konstatovat, Ze ne vzdy spravna.

- V préci mi chybi kapitoly nebo ¢4sti kapitol, ve kterych by Autor struéné shrnul vysledky
plynouci z ptedchoziho textu a odkazi na Pfilohy. Mnohdy cenny vysledek (postup,
konstrukce, obecnéjsi zaver) zistavaji nedocenén.

Uvedené nedostatky rozhodné nepovazuji za zasadni a nemyslim, ze by snizovaly vyznam
dizertani prace. Vzhledem k uvedenym skute¢nostem konstatuji, ze dizertatni prace pana
ing. Petra Jilka splituje podminky tvur¢i védecké prace a doporuéuji ji k obhajobé.

V Liberci 25. 2. 2018

prof. Dr. Ing. Pavel Némecek

K obhajobé mam nasledujici dotazy:

1. Ctyikolovy automobil je z hlediska radilnich reakci Z staticky neur¢itou tilohou. Pokud se
na automobil namontuji kolové jednotky SlideWheel, tloha se tim jesté vice zkomplikuje.
Popiste stru¢né postup, kterym stanovite konkrétni svislé radialni reakce Zi za pomoci
kolovych jednotek, které potiebujete pro experiment se zménénou adhezni silou.

2. Jak jste identifikoval odlehlé hodnoty ve vysledcich méfeni a jaky mate nazor na
spolehlivost odhadu (nejistotu) vysledkd, které v praci uvadite?

3. V Tab. 1 uvadite orienta¢ni hodnoty soucinitelti adheze. Lze pfedpokladat, ze by mohl
nastat piipad, kdy by byl soucinitel adheze vétsi nez 1?

4. Vidite v systému SlideWheel obecnou platformu pro vyzkum na vozidlech s riznymi
konstrukcemi uloZeni kol?

Pocet stran: 2 / Strana: 2



