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Oponentni posudek na disertaéni praci

VYVOJ SYSTEMU PRO OVEROVANI JIZDNi STABILITY SILNICNIHO
VOZIDLA VE VZTAHU K ADHEZNIM PODMINKAM
Disertant: Ing. Petr JILEK

PredloZena disertatni prace se zabyva aktudlnim tématem zoblasti specifickych
experimentdlnich zkousek silni¢nich dopravnich prostiedki. Je zaméfena konkrétné na
posouzeni jizdni stability osobniho automobilu ve vtahu k adhezni sile a adheznim podminkam
ve styku pneumatiky s vozovkou. Prace je na 124 stranich ptehledné rozdélena na tvod a 7
logicky navazujicich kapitol a nasleduje seznam pouzité literatury. V préci je citovano 70
domadcich a zahrani¢nich publikaci. Disertaéni prace je doplnéna 8 rozsahlymi ptilohami. Je
tfeba podotknout, Ze struktura disertaéni prace byla volena uvazené vzhledem k definovanym
cilim prace a je celkové uroviiové vyvaZena a objem priloh je nezbytny pro stanoveni
geometrickych parametri do vypotti a pro dokumentaci pfipravy naro¢nych experimentii
a relevantnost dosazenych vysledki.

Cile prace jsou jasné¢ a konkrétné definovany s ptehledem prostredki k jejich dosaZeni
(v praci znaCeno jako dil¢i cile). Za hlavni cile price, které uzce spolu souvisi, povazuji
navrzZeni nového systému pro zménu radialnich kolovych sil a ndvrh metodik jizdnich zkousek
pii proménlivych adheznich podminkach, na kterych je mozné experimentalni vysledky porovnat
s pouZivanym systémem (konstrukci). StéZejni &4sti prace je kapitola Postup Feseni, ve které e
objasnény navrh konstrukce inovativniho zafizeni (systému kolovych jednotek) SlideWheel
pro dosaZeni stanovenych cilii a ve které jsou uvedeny priibéhy experimentt s navrzenymi
metodikami s vyhodnocenim vysledki. Préce ukazuje tizké propojeni experimentti s teorii.

Z disertatni préce je zfejmy komplexni pfistup k feSeni dané problematiky od navrhu, vybér
vhodnych snimacii az po naro¢nou vyrobu experimentélniho zatfizeni z hlediska finanénich
kriterii, realizaci Casové néaro¢nych experimentii i z pohledu jejich pfipravy a spravného
zaznamenavani nameéfenych dat aZ po provedeni srovnavacich analyz dvou systému
SlideWheel a SkidCar.

Zhodnoceni disertaéni price

z hlediska aktuglnosti daného tématu
Disertaéni préce vykazuje prvky originality a Fe$i aktualni problematiku vzhledem k tomu, Ze
se provozni rychlosti automobilii neustile zvysuji a je tieba se zabyvat také vlivem zmén

adheznich podminek na stabilitu jizdy automobilu z hlediska zptistiyjicich se bezpeénostnich
pozadavka.

z hlediska zvolenych metod zpracovani a postupu FeSeni

Disertant stanovil posloupnost experimentti v souladu se stanovenymi cily. To odraZi naro¢nost
volby vhodnych metodik, ptipadné jejich névrhii vzhledem k tomu, Ze 1ze do jisté miry vychazet
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pouze z nékolika mélo publikaci, vénujicich se danému tématu. Proto zvoleny postup feseni ma
logické vysvétleni a je spravné zvoleny a adekvétni k tématu préce.

z hlediska spinéni stanovenych cili
V diserta¢ni praci byl komplexné navrZeny systém SlideWheel z hlediska konstruké&niho

feSeni, ovladaciho hydraulického mechanismu, sbéru naméfenych Gdajii a propojeni s méfici
ustfednou s on-line zménou adhezni sily na zvoleném kole. Z price je zfejmé, Ze se jednd
o jedine¢né feSeni. Soucasné byla navrzena metodika, resp. soubor metodik experimentalnich
jizdnich zkousek tak, aby byla zabezpetena opakovatelnost méfeni a objektivnost posuzovani
naméfenych dat. Mohu konstatovat, Ze stanovené cile diserta¢ni prace byly splnény v celém
rozsahu.

z hlediska vysledki a novych poznatki
Je provedena diskuze dosaZenych vysledki i ve vztahu k navrhiim konstrukéni upravy kolové
jednotky systému SlideWheel a jejich uchyceni k experimentalnimu vozidlu. Diserta¢ni prace

pfinasi nové poznatky, které mohou doplnit chybgjici informace v publikacich zabyvajicich se
danou problematikou a mohou byt pfinosné pro praxi, jak je v praci potvrzeno dosazenymi
vysledky z experimentt. Ocefiuji dosaZeni univerzalnosti systému SlideWheel.

z hlediska yyznamu pro praxi a rozvoj védniho oboru
Hodnocené préce je pfinosna pro dany obor a také pro praxi, nakolik je tieba se zabyvat

experimenty s aplikaci systémi pro zménu adhezni sily, které umozni simulovat rizné
provozni podminky — povrchy vozovky. Je tfeba rozvijet navrzené zafizeni tak, aby bylo
moZn¢ uskuteCnit experimenty pro vys3i rychlosti. Potom by byl systém SlideWheel plné
alternativni ke zkusebnim polygonim s kluzkymi povrchy. Myslim si, %e na pracovisteé
Vyukové a vyzkumné centrum v dopravé novy systém SlideWheel patii a rozsifi se tak cely
soubor stavajicich méfeni na automobilech v podminkach vysokoskolskych instituci s moznym
pfimym propojenim na praxi. Vysledky préce jsou uplatitelné také v pedagogickém procesu.
Mozna by bylo vhodné pro studenty natogit nizorna videa z experimentti s detailem provoznich
stavii vybrané kolové jednotky pfi zméné adhezni sily pro simulaci zmény adheze vozovky.

Diserta¢ni prace ma uceleny koncept. Kapitoly a cela struktura préce jsou navazné. Vysledky
jsou zfeteln¢ uvedeny, diskuze vysledkii je vykonana dasledn&. Prace obsahuje drobné pieklepy,
pfipadné jsou asi nedopatfenim nékteré odstavce uvedeny dvakrat (strany 75 a 76 — metodika),
jako i obrazek 31 strandch 71 a 72 je uvedeny dvakrét. Jedna se o chyby, které celkovou
urovefi prace zasadné nesnizuji.

Zhodnoceni publikaci disertanta, vztahujicich se k tématu priace
Publika¢ni aktivita disertanta je §iroka a vice ne primérna — s tématem disertaéni prace

souvisi 16 publikaci, z nichZ v 9 publikacich je prvnim autorem. Vysledky disertaéni prace
pribézné publikoval na konferencich a v &asopisech. Ve zpracovani prace je vidét vysoka
fundovanost a orientace disertanta v dané problematice. Disertant mél v praci v odkazech na
literaturu uvést i své publikace.



Vzhledem na uvedené konstatuji, Zze pFedlozeni disertatni price Ing. Petra Jilka
na téma Vyvoj systému pro ovéfovdni jizdni stability silni¢éniho vozidla ve vztahu k adheznim
podminkdm splituje viechny podminKy tviréi védecké — disertaéni price.

Prosim, aby disertant ve stru¢nosti odpov&dé&l na nasledujici otazky:

1) Na strané 52 uvadite stanoveni statické radialni tuhosti pneumatiky. Na zakladé &eho jste
stanovil tlak pneumatiky 0,2 MPa provoznim tlakem pro experimentélni automobil?

2) Cim lze nahradit snima¢ Correvit pro eliminaci chyb na snéhu?

3) Jakym zpiisobem byla méfena velikost kontaktni plochy mezi pneumatikou a vozovkou?

4) Bylo by zajimavé danou problematiku fesit s aplikaci simulagnich programil, mam na mysli
simulaci vlastnich experimentii formou vypoétového modelovani zejména deformadné-
napétovych stavii celé soustavy méficiho zafizeni upevnéné k napravé a opatiené ,.koletky*
(kolovou jednotkou systému SlideWheel) s celou &4sti jednoho kola. Tim by se ovéfila
navrzena konstrukce. Simulaéni (vypoctové) feseni je ¢asteéné uvedené v rozpracovaném
stadiu, je pochopitelné, Ze to nebylo cilem prace. Nicméné prosim o vyjadieni disertanta,
zda by bylo mozné danou problematiku takto fesit s vozidlem jako celek a pfipadné jaky
vypoctovy program — piistup by navrhoval (zvolil).

5) Je zajimavé tvrzeni v Zavérech na strané 113, Ze ,,v soucasné dobé nelze na zdkladé mnou
provedenych experimentii jednoznacné Fici, Ze pFi snizeni radidini reakce o 50 % dojde ke
sniZeni adhezni sily o 50 %. Prosim o vysvétleni.

Disertatni praci hodnotim kladné a doporuéuji disertaéni praci k obhajobé
a po uspédn€ obhajobé doporuduji
Ing. Petrovi Jilkovi udélit titul Ph.D. (doktor) ve studijnim oboru 3706V005
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