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1 Pbvod

Na ¢gelezniln2ch trat?2,chktnep @&GzjeS u SLveosuk ®)
dopravn?SGhHEyyspul asn® dob¥W? g vtvealpovad abol ej
vozidel,Po|l 2t ale n8§pmagngstou dJehlinagen3v@®tapluaty
naghlyavnhD mi mo koridorov® trathD (zBel =stealr
n8§prav se vyug2vaj ? hl avnhD pro izolovan®
pougBltokov®m prToavko® wasselyduZg.2 vaj 2o m2k op rpag otv$ e
dohl2gen2 YsekT pSi mod¥ihbdao?2 @®pdaae Dip
kol ejovim obvodTm je hlavnBhDnzsnkaldmi§ wd&mragkya
gelezni | nAhbu&Slvmiksie nej | astDji instaluje
Frauscher.

Hl avn? nN8pl n2 m® di plealiracetra®o p®E e e Yabgk u né
pr8vnD pol 2talladc e apriRebDdhdirat stka® e xoyear e et ¥V

Doubravice. Nasazen8 ftuemklen o ldoegmoen spglrrmqd n z e |
NE§pl R jednotlivich Dbl okmnEsdiegpllughe?® hpro8ice aj
Prvn? bl ok se zablTvs§ hlavnhD regerg?
poug2vanich na Y%zem2 Lesk® republiky. Po
vnitSn2ch i vnhRjg2ch prvkT jednouk§zvky hst:

jednotlivich syst®mT.

Druh8 kapitola rozeb2r8 wvznik a parame
z8kl adn2ch pogadavkT, kter® by mbDla fin§l
bezpelnost a spol ehizliledemkz a miled |® n & sit mp lacme r
viuky zabezpel ovac? techni ky mu s 2 zaS2ze
Spol etl2nf rmu s ? bTt zajigthNna bezpel mohemna pS
samot n®ho zaS2zen? byyR@&kll adiry2 map g @d &kk e m k
zdTvodu n2zk®ho rozpoltu katedry na co nej

TSet2 | §st diplomov® pr&§ce je vhDnovsgna
mNS2c2ho pracovi go I poASicsEPW dvkaazin omB 3 e In a
projekty. Projekce se yRmwmjoe | n §t@r Has ewr\yE D
pogadavky na konfiguraci jednotkyse@obkabal
zaji gptotn@enbn ®ho nap§jen2 prloejjgedenh® gskpeo t PShekb.

pops8n pr TbhNDh samotn® realizace.

11



LtvrtlT blok si bere na starost sprg§vne®
pracovigtnhD spolelnhD se zaji gtPlbmp2sm nn ezjdvey g ge:
zpTsobced nlsdladwli ch detektorT na dTIln2 kol ej

P8tk pitola je vhDnov8&na fingln2mu mNSer
sn2man®mu n8kol ku. D8l e je zde provedena :
signalizace zep®na provozn2chpppreemm, spakelpm@ ushoc
Zaznamenan® pr TbNhy poruchokvTdyh psarawcThojvd
uvedemiSélslwgn® dokumentaci

Vz8vNhDru pr8ce jsou shrnut® dpsagekt®u pobi
zde uvedeny n8vrhy na zl|l epyWyetn®mac\we®ko vwe Iskpu

12



2 Regerge vlastnost 2 jneSdprroatvl i vIT ¢

21 Pol 2tal n8praM Alcatel 6221

Syst ®m byletech 9912 9 @2 i r mou ALCATEL AURtri
byl schvsglen 18. 12. 1992 proswozbdatel €lmek
systpp®m bezpeln® hl &8gen2 vol nalsetdie nd ophol|22¢ ean
umogRuje sl edovNa2k mlge jorsindi Ysseku[ .um2 st NDny
Kagdl pol 2tac2dvibadi ¥ ed @hdmowypylog edmo csov ac 2 ]
Konstrukce principem odporvé2§d@m |&isaddie tienkpcuil
dvoj kol 2 j e hodnot a | 2t al e I nkrementov§8n
zpol 2tan®ho YWseku je hodnota postupniD dek
vol.HOdnot amuls22tnadl Teh 0@ kadbothost avu vol nosti | e

rel ®ovoudalag2bmuvrkst vEm zabezpelovac2ho zaS$

211 Technick® parametry
Technick® parametry pr-A3jsowuvetdanpadabulced pr av Al

N a P 8 J ec? n 24VDC (36 VD01 48 VDC, 60 VDC) +20%-10%

PS2kon: 360 W (pro maxi m8l n2 konfigur ¢

4150 Hz, 5060 Hz pro pSenos
30 kHz pre3snzmal SK

Pracovn? f

-40 AC a@rowr8llg afSC zen?)

Pracovn? t _ : ;
5 AC adpovmio rt®B2zen?)

El ektri ck@®IP67@pProvniDNaS2zen?)

Maxi m8l n2 v|(15 km (pro d8l kov® nap8jenz)

pol2tac?2ho30 km (pro m2stn?2 nap8jenz)

Maxi m8l n2 pdb5lln8pr av

Maxi m8I| n?2 r 300km/h

PravdRDpodobf2*10°n8§pr av

Propojovac|P8rovl kabel

TabukkalTechni ck® par a5y Al cat el 6221

13



Obr 8218k 2 ma3d3 0 SK vyhodnocoB8@dG 2 jednot ka

212 Struktura syst®mu

Mini m8§l n2 mogn8 konfigurace pro jeden ¥s
vizbroj2 jsou pro jedhmdt kSemdacratjed wm?2as tsien
poltu n8prav | ek ozl aep oojvenh od-Au3zsSkv@Xr Rilk §E AjKe p om
kabelu spojens ni t Sn2 m z aAS® zde§l2em.o bEsAakh uj e i mpul sn*

vivod pro mnS2c2 Yl ely.

Sledovany kolejovy usek

¥ Ll
ﬂ [ EAr-A3 |
Pocitaci bod 1 Vnéjsi zarizeni Pocitaci bod 2

Prenosova cesta

Vnitfni zafizeni

Pfipojeni na navazujici
zabezpecovaci zafizeni

Obr 8222kl ad struktury poll5]t a
Po pSenosov®m zaS2zen? (p8&r vodilT) jsou
pronap8j en2 vnhDj g2 | 8sti od vnitsSn2z je 15

nap8jen2 pol2tac2ho bodu.

14



VnitSn2 zaS2zen? je tvoS&ABo (yuhodrhjednwadck
sign8ly od pol2tac2cheldkbdili ckKlleadmookwaodTF,
zes?2| enz, dek: - dov§gn?2 a Zzpracows§n2 pgSamsod

bezpeln8 informace, kter8 je zajigthDna por

213 VnNj g2z | §st

Venkovn2 | §st tohoto sys3tO®nauj pjSea pdlcohg-esnkas :
A3. Kagd®mu sn2 mal.i ngleg?2 jedna pSipojove
fBodovIl s®®mal SK

Kol ejnicovl sn2mal se zpravidla instaluj
rozPRi geamj 2gdnNDn®ho smbDru. Samotnl sn2mal ]

| §st vytvg§S2 elektromagnetick® pole, kter

prijimac vysilac | prijimac vysilac

S T
A '

Obr 823Pk i ncip | innost-B076)16]l 2t ac2 ho |
Naobr 823kmTgeme vi dit

sn2malem nen2 pS2tomno d&sjtkolB2 mTNae met |l re

, jak proch8pz®2 pxmidlNg| 8o

magneti ck®hbupoile kdy je nad pol 2etlaeczznm | mé

vozidl a. PSij2mac?2 | §8§st tedy vyhodnocuj e,
vstupuje. Dle toho je detekovg§na pS2tomnos
PSi konstruovg&n2 snp&at emrscestj?2i §j ako | &k tail
kol ejnbcpdl cBn2mal je konstruovs&n tak, aby
nezpTsobila falegnou detekci dvoj kol 2. Si
dl e typu kol ejnice. Sn2z mall se pBestnj ed e 6
vigce od paty kolejnice. Sn2mal se umisSu

mont §gi je d®l ka kabel u.t vioasSi?e |Is prod serh2n Rbl Tste
15



rezonan| n?2 obvod.

Speci fick8g j

e2malk ®n en® m%

nainstalovgn bl2ge neg 6 mezipragcovlich
zdTvodu mognost. rugen? sn2Zmale tvorbou r
trak|ln2ho proudal p$an®PkoasbyBun2dvoj kol 2 m.

1 Sk S2 R-AEAK
Jde
ngprav.

vodot Dsnou pl a

8§st 2

0]

Soul vnit

pSi poj em28 psrm2vmaal e §r ov ®h o

piBI22palkdnddt il is
vibavy skS2nn |
kabelod 2gracpojj wejdan

stovou,
Sn?2

i
5] 51 ";f '-¥
& ’\ b
T l_t| A
IE'| B
propojovaci [ kabely od svorkovnice
kabel K EAAASL T ctitacino bodu
T konektor pro
ocelovy thelnik s patkou huselni adaptér
pro ukotveni do terénu
Ob r §22468k S2 RAJESA K
Dno skS2nhD se umisSuje na Y%roveR ter®nu.
zapust?2 do kolejigtn.
214 Vnit Sn2 | §st
J8drem <cel ®ho PN | e Vy-A® dndadwa cj?edjned rk
zjednotlivich karet. Polet a typ pougitlec
jednotliv® kolejov® ¥Yseky.
Zjednodugenl popis jednotlivich vnitSn2cl

T Opakovadkai AWPd n o

Jednot ka Vak

m8 z a
zabezpel ovac?z m.
dohl 2gen®ho
povel ovgn?

vas e kB-

stavu fouzov®
kontrolky (indikaceF- v ol n1

16

PSed§v §
kol ej ov®ho

n§watSha

z

o | Sspojovat

zabezpBhD|l ovac? mu
Yus eMeded TakmMaldelogge:
od zamD

WwsaekmdobkBaaren) . D8I e

poviRNSen®ho



opat Sena zkougec? z8str|l kou pro stavDiDdl a
lze nap®2t.ove 1
TVistupn2 iASdnot ka

Jednot ka K entsd wlgreznah zpr vk T. Noa nl8rlnn22m skt -
zobrazena zpr §va o apkot|ut8ul nntShptrhabvs eu | Vo®jge nol besha
volnosti/obsazeonbseid WsaekiedhBRMin?zreS | ze 1
TVnitSn2z nap§S¥Wc2 jednotka

Sl ougdj ilgalPmae&ni cky oddRDlI en®h o n amp28gtem22h
nabz2jen? zaj ipgDujper ovaorNtveni 53-A8%220 Wp rnoo drud prs j
pol 2d agsyht ®mT. Tak® dok8&ge zajistit nap§j
pohled na jednopt&?ul.oS2Vel | ze n§l ®st v
TVnRDj g2 nap8j3E?2 jednotka

Jednotka SVEpS%papdd, 28 wwol 2tac? YUsek
pol 2tac?mitabaddk.§gkazajistit nap§P®8@mdnadgp o
na jednotku SYElLbze n§l ®zt v
fL2tac? jzZdnot ka

Kazeta ZE obsahuje bin8rnhD pracuj?2c?z | 2?2
bodT. Obsahuj e nmeank @& cien dai kdaeckir eimeknrteace v ni
pohled na jednptSkRll.ozE | ze n§l ®zt v
fTJednotka vstupB¥® ho zesiloval e

Karta vstupn2ho zesil ovalheavthdhjlg22g 2| 8nsat i
Sl edovan® napDhDteésn(odutV)pomde shno®d npakul 3. 85 V
hodnotu 6.15 V. PSi pSekrolen?2 kritickTch
jednotka dok8&8ge iesdrBowm®m, ngpNpP?T aaujz&rove
kontakty pr o phSedsnno® yzmbSemt 2. Jednotka ta
kolejnicovich kontaktT. Pro nastaven2 sl
jednotku EYSPAezeS§| ®zt v
fTJednotka smbDrov®RD2,BD4s kr i mi n8t or u

Karty RD2 a RprdacolvB8wng?2 ikmd or mace od
kont aktT. Sloug?2 pro dRfedrni podredpnajije:
l ze ngé®Loze
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22 Pol 2t al
Pol 2t ac?
Technol ogi e
venkovn? kbl
S y s tn@gmticleyYss p
Pol 2tal n8p

projet?2,. Po

221 Techni c

Technick® parametry pro pol 2t tabulce28pr av

jednotka AZF

ng§prav AZF
byl a

vyug?2ves dvoukan§gl

ervigEiv Na rozd?2]| od
ornhRjg? a jednotliv® prvky
rav dok8ge mimo sl edov§gn?
n8prav AZF byl6.1999.0

| 2tal

k® parametry

VYyVinut-26.

Nap8jec? n

1972Vpc N 3 %

PS2kon:

100W (pro maxi m8I n2 Kkonfiguraci

Pracovn?2 f

250kHz

307 kHz

Pracovn?2 t

40 AC a(@owllg afSC zen?2)

25 AC Aa@prow1bi5r 882 zen?)

El ektri ckg@

IP67 prov n N7 a3S2 zen2)

Maxi m8I|I n2 v
pol 2 tkdu2z h o

12 km

Maxi m8l n2 pg

99n §pr av

Maxi m8I| n 2 I

350 km/h

PravdRDpodobnr

virobce neud8vs§

Propojovac

p§rovli kabel

222 Struktu

Mi ni m8I n?2
senzor RSR
PSes kabel o

jednotl ivsg

Tabulka2Techni ck® pHrametry

ra syst®mu

fi

pSedchoz?

Fr

ovi®rhfoor mak # c

Vyh:
st avl

pougit

-

C

konfi gur acgee nla2 tzaec 2chwo us ypraidmtiua cj

180) . Tent o sn2mal

kuk o |

ve® wedéeérkcjedvofeomaceSedS§veEna

dvoj kol 2 pSi vjet?2

18
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PSi opokgt Dep2 stuae | 2tk ePdkkdemnentihed&is e b
vyhodnocen makbom§bhhT koWfiguraci mTge blt
pol 2miagbod

RSR 180 RSR 180

I |

RSR 180 Pocitaci isek 2 RSR 180 RSR 180

RSR 180

ASB| |ASB ASB ASB
1 2 1 6
wolnalobsazena ~ voinol bsazenn

Obr 858K okov® zapoj76412 sn2mal T

VysvDtlen2 znalen? pol?2tac2ch bodT:

Zn al|Popis:
[} [Sn2?mac? senzor Vpravo goesenaorul  pr o Ys ek

B Sn2mac2 senzor vyug2vanl pro | evou

] Sn?mac? sengmoo Wey ok Sernvzern |

Tabulka3Sc h®mati ck® znal ky senzor T PN
Naob kig25j e pSabbaen? rkodwePtéw®h®hoVi d2 me, (e
1 je ohranilen 6 pol2tac? mi body.

223 Vnhj g2 | §st
Syst®m AZF poug2v8 stejnhD j ak detektdiiRPR1IBA s

od firmy Frausher . Seznam z 8§kl adn 2tabblce a rSarhantdleTn | jee
trojic2 c2velplaspow®dS el iscghted v sRo6MExMEDMMN. s N 2
Jedna c¢2 v kjakowzydse?zHsaj ¢ew g & guepnrao steBedr u) . Zbyl «

jsou pSij2mac?2. JpoustSikme®u®b awzsObin §RB.kYy
Vpraxi sel(Makak2vikako2(®peoobysa c2 vka
19



Parametry sn2male RSR 180:
Jmenowiptt@emr 2| 12VpcNO V&
Jmenovitl nal60mA

KI'i dovIl pBysa2637mA

El ektrick§8 |3kVv

Pracovn?2 t|-40 AC ag +80 AC
Maxi m8I| n2 r|450km/h

Tabulka4 Parametry RSR 180.7]

Sensor gr n ¢ i iadje ned MmNl u magneticklich silol a

Silol 8ry jsou generovs8§ny vys?2| ac? blcz2yvkos
sn2zmal e j e det ekovs8na zmRDnou magneti ck®
' 9 |

Hlava kolejnice Nakolek !

Magnetické silocary

/
1
Snimaci civka 1+-#}
/
f

Snimaci civka 2

Senzor RSR180

Pata kolejnice i
|
Obr 826NiEkr es sn2ihl e RS

Proilustrac j e funkce snémaizs8 zNMbrakzrehHrakwmal ze p
sn2 mplSeé padhN, ge det ekt AB. Pgzaujerpef § ¢ pogulisning nvEel T
zvyhodnocovac2ch c tohomkoslBly gk e8| B®mbug | Zt r

prTjezdu gelezniln2ho vozidla.

20



N&§hr adn?2 sc h®ma kol ov®ho semlzieEXH/. RSRABOal

Konstanini proud 59 mA
* " ® oo

Elidowy proud 2,8mA a 4. 5mA
* Sys1

12voc N

Ehdovwy proud 2,8mA a¥ 4.5mA
# Sys2

+ * GMND

Obr 82788 hr adn?2 sc[fj®ma RSR1E
vys2|lac?2 XxbHbnmhtloHzt VYelikost klidov®ho prou
kolejnici.

Detektor je P Senosovim veglemda?r sWAG@n ewnwkoek 2 n
kabel ov®m z 8§89 8r n akdkdBUWPMPN2bo UKMP. Z8§vDr

ng§prav mus?2 blt vybaven octlea fdojgtSesnddds dn o
zapouzd$en®@owW® pSephNSew®niocckhircamyv i kir es ec h
736605026 Tat o ochr antyp ochmanyBaEAAILI8® . stParn q2ci p o0c

vpougit2 dvou transilT.

_Nadoroudova droved

Rozsah vlivu kola
- -
Klidowa urovedi

Proud ze senzon

Uroven zatlumeni

-

3
2
2
z
2
2
=
4
5

Obr §28Pk TbNh signs§l T[MSi detekci

21



224 VnitSn2 | §st

VnitSn2 | 8§st sywsit®mqd mMIZeEhEeg® o pipcka® m2 st
sostatn2m zabezpelovac?2m za$2zewmrrint.Snnip Se
ochranyBSIlvnit Sn2ho veden2? a kazety BGT. Konf i
dohl2genTch YseokiT.pSNawodsehp vedeno? (od d
pSepNSov§ ®dhVsamwl aBRI® dobhN se poug2veyg |
Spolelnim prvkem vgech tRchto ochran byl a
opat Sena 5 gr kambrmawstupe lanT miaks®v onrst whp a2 u sw.o
pSipojen -Szsnh®c?2 Skabe?, Syt2miays208l mmilv&lTejzi ¢
Kagd®mektda2 mu prnvak uo cnhsrl aengge. 4pjMildst & pewmor kovn
kvwhodn@ ovac?2 ,SgdadltaepPys2N.
Z8kl adn2 popis vnitSn2ch karet syst®mu AZF
T Vyhodnocovac?2 jednotka ASB

Jednot ka MASB 8§slenrg2a kvyhodnocen?2 sign8§l:
zjednotky ASB jsou pSed§8vsg&ny pSePsSij endonnott§k
narazit na dvhRD ver ze BRI@tZomNjned nsoet ktyl kAag B0 9pBo
| 8sMzihl ed obou typT | eln2ch panel T a popi
vpS2 | dlgpeo d2s.t at nNj g2 emimBnop&i h€nk wmOS2c2ch s
T L2t alednotiéa ZBG

Dkolem | 2tal ov® jednotd&egt gkel nZpxrha cporvvakt T, i
jedrmotky ASB. Zt Dcht o | wiythmmdaocoy&8n stav volnost
“useMaxi m§l n2 pjoé¢ednomSps@uiv) k2 98OkyeoddhNVa
konbkty komparal n2c®grred ® ddmétse ®niBG)
Jednotkaz BG t ak® progla wurlitim viwopem. z &b
softwar ezvIiDjegni2o pkr opustnost.i zaS2zen? a t
Ssyst @& k-kagd§ poraupcohda sjvel mu kkl - &dde§m) . K-dov
pomohl o zejm®na pSi di a gred<Lt, i AG® lai rjri mnd tcih
na pSedn?2 panel pTvodn2p&82bkmBPeaNA® verze | e

22



1T SbNDrnicov8 jednotka BBG

SbNRrnicov8 karta je napevno zabudouv§8n
spojen2 karet ASB a ZBG. SbDrnicov§8 karta
ASB, konfigurace mus2 blt provedena jig p:

Obr 829Plohl ed do [15k S2 Rky

vpS2lome | 2l nN stranhDpiBBoG ® skoowunekd& ak P48 ade
propojky (LAdr a Riinv). PStagp kt Dmt o propoj k&m je pouze

Zadn? strana j e osazena pl oshbmiygPr bpopkt
skonektorovou |jednotEkWOVu jEMVap NRr ozp®lj edni2 tpoSsi t
mont 8gi nebo ¥%drgbnD nen2? povol en.

T Konektorov8§ jednotka EMV

Jednotka EMViaj geadm2stsBmanhD mont §gn2 sk
spoj T S§szeva komektory STl a STI. \p S2 pad NYs ejkeu jve2 cve ne g
bodigve skS$S2BBT druké&n&MVoray se znaTa&k@&Tjldd
groubovan® svorkovnice pro pSipojen2 vstu,
pracovathr ap Nt 2 m +39 ¥MHhHh&@ & tuom2Ts tjlen 2vpykodbhr eakzee n
T Adapt ®r av @ DKk AISB pro vyhodnocovac?2 jednot

Tato karta sloug? pro nastaven?2 vyhodno
kagdl proj ekt o zedkarlyje Pydbrarepm$12 IAZFe 2.

23



23 Pol 2tal n8pra®3 Star mon PNS

PNPNSO3jedal Gédavich prostSedkT pro detekci
wsek. Je vyvinut asroyrGhdoneR. rin@us Sha§lmom
snez8visl ou trtakaekektrickouasn at d rmprt @ crha B8 jkédangbost e
pro tr ak @ikV/SaHS, aldid5k\s/ (6 a2/3Hz . StejnhD jako vDi
pSenos bezpeln® informace o stavu dohl 2ge
PSengg? se informace ,0 wmDmw s DD jaxkgm dém Gocvhi
stavecmaza S2 zen?2 . @FrapSuzgemvéamey | Bz e m2 | keosnki ®h2o0 G
schv§gl &£2006. 27.

231 Technick® parametry

VnitSn2 | 8§st pol2tale n§prav:
Jmenowaip8® emr 2| 19,236V
PS2kon cca.100Wnalpol 2t ac2ch bodT

KazetaCANPN104 kV po dobu 6G
Nap8j &g 24Kk fo dobu 6G
Nap 8| &mp2502v4

El ektrick®
jednot!l i vl

Pracovn?2 t|5AC ag +55 AC

Pracovn? :f r|6900,78008 700, 9600 Hz N30 Hz

Oriental n?

“wuwroveR pro- 1 20Vpc (>18Vpc)
2000

Maxi mgohet

100 (typicky 18
pol2tac?2ch (typicky 18)

El ektrick® I P 40 pro elektroni ck
Maxi m8Il n2 r 200 km/h
Maxi m8l n2 po virobce neud8v§
Propojovac: p&§rovl kabel
Maxi m8Il n2 v 7,3 km pro prTmRDr pSenos
pol2tac2ho 9,5 km pro prTImhRr pSenos
PravdhDpodobn virobce neud8v§
Tabulka5Par ametry v[h7] t Sn2 | §st PN
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232 Struktura syst ®mu

Oproti pSBthahsyyte®@diVnm er n 2 komuni kace me
Segena po sbRrnici CAN. SbmMe cdu rccka N"CtANNE (In ep rz
| i nka CA Nnkanegice GAN)S. T2m je zajigthDna bezpe

mezi jednotlivimi Hardwgr omDtBnPahvkiatzdh?
K-200 2, kter® | e tak® vyr8bnDno firmou St
vyobr azemm®gdzZl0bas d e pwnpS8ssS8ineaduj 2c2ch podkapito
) KOLEJOYY USEK |
| |
___(SysA) | RSR-180 |(SysB) (SysA) | RSR-180 | (SysB)_
snimac 1 snimac 2
UEE (1) Sys1
| (2) sys2 (2) Sys2
(3) Vo (3) Veo
| pc | [-%e (41Gnd (4 Gnd
| —
Rozvadés UPC MegaPN1 lMegaF'Nz
1 +PHE-PH [
RS-485 i signély FSK &
60V DC por|
D=~ Ejzl_‘,
T " LTI
1 1
| - |
X CPU CANi30 CANa24 IDROJ2S ZDROJED canettol | |
' n
1 | 1
| B output I
B0V DC —t X
| can ] I can ] |
! CAN [CAN
L sovoc |
T S |
ZSKU| RESET Il vana s elektronickymi kazetami

Obr 82186%t ruktur a -84t ®mu PNS

233 VnhNj g2 | §st

VnhDj g?2 | §st zajigSuje detekci prTjezdu ¢
tvoSen pol2tac2m bodewy makamh@Hh o vg $ne z&d Mz keanm
kt o mu, ge samotn8 detekce dvojkol2 je pro

syst ®mu, AMrFot o zde nebudnformace ppaso & Eararfetrechv 8§ d
RSR180. Ke zjigtnhRDn2z tDc2ABo informac?2 sl oug:

25



Zaj2mavhDjg?2 | 8st2 tohoto syst®mu je pS
Z8kl mamadametry tohot tabukédbevodn2 ku shrnuj e
Dl el em MegaPN je zajistit nap8jenz RSR 18

sn2mal e. Podlgev®nZmav@hNDanalowm po pSenosov®
frekvence do vyhodnocovac? jednotky. Pro
definovsgny dvhD frekvence. Url its frekvel

volno/obsazeno. W S2 padbBbhyosyst ®mu nen?2 vysad &jnean
pSevodn2ku MegahPM?2jl®zey®dbrazeno v

Parametry zappfovadi?2ls&B2 RkyaBN:

24-65Vpcpr o d8l kov® nap8jenz

Jmenowaipt8§P er 2 _
1960Vpcprom2 st n2 nap8j en?z

PS2konswPkeia|<4W

6900 Hz N 30 Hz

7800 Hz N 30 Hz
Pracovn? k _

8700 Hz N 30 Hz

9600 Hz N 30 Hz

| sol al n2 o> Mq

Oriental n2 |0,65Vac/1,3Vac/2,6Vacprok mi t o] e jsol®mo6y nk&H z

Yar ov e R nast)Jdaven?:

Maxi m8| n?2 r | 300km/h

El ektrick®| IP64

Tabulka6 Parametry MegaPN.7]

234 VnitSn2 | §st

Vana pol 2tal e knaSzpertavr Tszen Tsckhlr 8icdugn kacdny KRN f i
sl ogitost.i a poltu dohl2genlch %sekT. Fi
variant 8ch:

1 Syst®m z8l ohovanil

U z8l ohovan®ho syst®mu je poudgitobmtseypiS®i
wbaven dvhlDma rovygopemviomiu §estv@my |jeden :
varianta je doporulov8&na prmwS2vpjaedcthn yk dpyS 2 Iy
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syst ®mu mDI za n8sledek omezen? gel ezni |

zabezpelovac?2 zdXowvedn2S2xzesnt§anovi gtnN d§

1 Syst®m bez z8l ohy

Syst ®m beze zvEhpoodsitylacek dy vIipadek zaS2zend?
plynul ost ¢gel eazpnd?2| knl2ahdo tprraoSioovz8u ,a mpSézendov
fKazeta kolejovich %sekT CPU

PDkolem kazety CPU | e VY heoddnoakd®.n2i&diton fiorr froal
je ulogena informacedan®m| kol @jopb? PadE:B b Ik
poj2¢gdnNn2 pSesNaeutBal &dink vy mad A d cReymizuj& D
vEtupy karty CANo24. St avov® i mf8dbr nmaac ep rjasc
vudr gpyS.2 pddnN poruchy zaS$S2zen2 wuvg§d2 karta
povel PRERESET lze zadatpzo | 2t al,® S%g aojthsdl uzg n ®h o proadov
povel ZSKU |l ze aktivovat pougit2zm pl ombov:
st av @2002a K

T Kazeta pol2tac2ch bodT CANPN1O

Sl oug? ke sn2m8n2 a nap8jen2 vnhRjg2ch po
pSipojen?2 agdTN.0 Iprofldstetka® & hszoluo na 7z &8khadDi v
pol 2tac?2ch bodT pSed§8§vs&ny jednotce CPU.
pSephNSovou ochranu PO. P o jsauidfornaee Zp @ diig o h 0 s His
pSipojeny CANPNUD .kda&rtmy je zppPtpgatdRappohohy
T PSepnNSovg ochrana PO

PSepNSovs§ ochrana se umisSuje mezi pS2yv
ochranu ppS&2dcphiotz22m szt r any veden? . Z8roveR o
p Sekdr azt e m njemodutP® erybadven tavnou pojistkou na 250 mA. Na jeden PB
(pol2tac?2 bod) n8leg? jeden modul PO.
fKarta vistupT CANo24

Tato karta se poug2vs§ jako vistupn2 vaz
tato kaRutjae uonvol gSrd&IN® la.g KRelzpel nosvestakip
bezpe)l.noBovlkdrntvy§n€ANo24 zaji gSuje jednot ke
vz§l ohovan®m proveden? jepno? pSetédmkyg ksaot

jednou nebo druhou kartou.
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f Kart a vstupT CANi 30
UmogRuje obsluze prov§gdnt reset jednot |

resetovanT chk a/zseetklT jjseo BOukrWwty dva mikropo

CAN skazetou CPU. Il nformace |jsou j stalun o c e
jednotlivich vstupech. NaphRDt2z na vstup mT.
ZSKU, |i pS2padnhD p®ed.kontakty ¥Wsekov®ho

MfKazeta zdroje pro nap8jen2 kazety vIistup
Sl oug2 pro nap8jen2 karetmJQANorRalp §jJeetdi a

CANo024.

Pokud se pougije,jrealriozakaipAdde 2nzoSdhuolb @iut | ¢

Zdroj25.

f Kazeta zdroje pro nap8jen? pol|l2tac2ch bo
Jde o galvanicko d d Dl enT DC/ D€, mRhelT 24apRgBajeg

um2stNnich pol 2tac2ch bodT. Napsg8j en? j ec

CANPN10O. Jeden zdroj zvl 8dne nap8jet maxir

24 Pol 2t alPZN-&8pr av

Je syst@ovwyhdemdcovgn2 jednot |l i val cAhG DVasPerka
S. r.o. Pro pougils?chwa8llesms K® r gno8ud 8s6GDcCm Tal) go
pougitizemé8 EpaskP®i ky. Maxi m8Il n2 jmpdlnetm puslek
| i mitovg&n na 8. Cel kovl pokFa6?2 heufeha mireipu c h
porovn8n2 poltu n8prav, kter® do vYasjsolsi V]
tato | 2sla r olvinaowl izv8p thhv2etRg dijeénrtZb e d Tvy hodn

vol nT .
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241 Technick® parametry

Vtabulce7j e uveden vi|let z8kladd2ch parametr T
Jmenowipt8® e 2 | 24Vpc+ 50 %-20 %
PS2kon ag 170 W
El ektrick® [Vys 2 kVapb do#Bu60 s
jednot!l i vl |Pol 2 kVgpbdodue0s
-A0AC ag +65 AC pro sensor
Pracovn2 t|-25AC a@ @70 vysz21l al
25AC ag +45AC pro pol2tac?2 je
Maxi m8I n2 v
vikon: 36 Vpc/50 mA
(pr o 1890061
Maxi mgobhet 8
pol 2tac?2ch
IP 65 pro sensor
El ektrick® IP54provys?2 1 al
I P 00 pro pol2tac?2 jednotKku
Maxi m8Il n2 r|100kmhpr o dvoj kol 2 o pr TmBDru 33
Maxi m8Il n2 p o 999
Propojovacip8rovl kabel
Maxi m8l n2 v | 3kmpronap8je@einh2t al @
pol2tac2ho|/8 km pSi m2stn2m nap8j en?
PravdRpodobnvirobce neud8§v§

Tabulka7rObecn® par-afptry PZN

242 Struktura syst®mu

Syst®m m8 strukturu podobn&wiDjagkol §8t i
pol Mt dow2dem, kterl Vv®hpampm&jeamMEdo2 khhbkbovoe
tak® vys?2|SilgpmwsSblhomdumodul u je pSes kabel o\

kde pSes pSepNSovou ochranu
vyhodnocenanniDpfgér m&8s® iz Dl

| §st zabezpelovamdphonl eshss Pmwhc §2HMhoabrzazuj e

m2stnosti, j e

e vnylpnoal tbeenzlpcehl ndf
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Ob r §2z1& &Kruktura PZN1[12]

243 VnhDj g2 | §st

VnNj g2 | 8§st-lujeystv@lse nRZ Kkd oevlTawv Tsme nz%Hw 2rm
vybaven pomocnou WAGO sV o rSkcun@recieskd amo a kIl
sn2mal em (RaBRher] &3&k o vNtgina vige uvedenTch
firmou AGD Praha vyvi rSnt2 mapge owib&Slarh2ujleo It vl

Ob r 822128 enzor PZNL[12]

mechanicky spojeny do jednoho cel ku. Dv a
dvoj.koTSet 2 syst®m kontroluje polohu sen:
dvoustavovsg -togegaut{sepnBSo prTjezdu dvoj
posunutich impul zT. WKloikdiav ®eS esdrgtwla |v yrs&@d hag :
Hz . T2m je zajigtDnd&dykorckooal podobmkices ns ena$
obkg2Z12Par ametry sn?2 maabuce8)j sou uvedeny v
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JmenowaiptPemr 2|24VycN10 %
PS2kon max. 1W

El ektri ck® |4kV podobuO s

Pracovn?2 t|-40AC a®@C+65
Roz mDr 360 x 200 x 250 mm
El ektri ck®| IP65

PravdRpodobnvirobce neud8v§

Tabulka8 Parametry sensoru PZ1[10]

Virobce ud8vg§ maxi m§l n? d®l ku mezi senso.
UvnitS hha&@v®v® je um2stiDnl. Tem@gult vegse !l adl
procesor T, obja? pmezr®svioslye fnagsobi. Oba zp
ngprav. pKagdborzT] pSed&§v§ informaci 0O SsSv®

pSenosSm2 |viidtti sypaRmuPOEn@poban®d| ) .

Obr 8218Bet ai |l kabel oM®h o

244 VnitSn2 | §st

Na vstupu do vnligsStni2 (treeclh®md ® gmeckt®nost ,
kabel ov® veden?2 pSipojeno nahranZdB)uTentoprSaulp NS
j e i nstal ov§gn mi mo kazetu samot n®hol i golu?
vpS2vodn2m kabemmu®m oScdbjfamu.jeZ po vgil§ly?
pSeng&§gen do z§polt o@bRrh%z ethko duSeup NBART ch mec
vpS2loze 4.
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Ob r §2z1d kazeta PZNL [12]

T z28poltovl modul (ZAP)

Je um2 sk @®dnetw p ealiz8je¢ komenikaci R ys2 | ml esnt Sedn i
pSenosov®ho mo d & mumu n i Skpaoddjed 28N | st 2 Syst ®t
skomp&rmm|lmodul em KOM. ZAP pSedS§&rvrBackeompapa!
smiDru ppSEjpadawd, o chyb§ & ojmdddn ddtclhit wl d M flo§ sn
ZAP um2stBPDna, pjrejpodJ kpomdd@@d® nastavit i nve
signpddu A do B |l ze jednoduchim propojen?
umogRuUj e snazg@g? nPmkwd) jce | j@hie rz asSerezemiPg 8 p o
bTt vistupn2 sign8l poslbsE2zlde &wngwahled dn o
modul u ZAP (modul vybavenl orangovim konesk
T Komparal n2 modul ( KOM)

Jeho ¥vghodnocen? stavu o ¥seku (volno/o
modulyvr e i muiodgak@AN a n&slednh geatrtupegnd
ZAP pr obkanss | dovwolu. Vstupn? i nfzo&vmascleo sjte  knoa
komparace je vygener dNagnig2xdjesvhiegp medului KOK o r m
(modul wymwmgvuerlgmedmbvih.ch displejT
1 Jednotka GO

Tato jednotka zajigSuje galvp8ipadeohdnk
tyto mod®Whyowmd2isnTch kazet8&ch. Jednotka Gt
kazet.
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25 Pol 2t al ACBB®@r av

Pol 2tac?
pol2talT

| esk® @Pegllesrcihwig8l en

jevpodstath
spol el n®ho.

251 Technick® parametry

ngprav

j ednet knae j A GsBoDPIGBs n@d s tvi [

na

zdokonpt enbd

Obr §82186RS2 k1| ad

nagem

Spr8vou

YVaz e m2 . Tento

ngst@mt &ZBEFsmndm

stryektur

Nap8jec? n

19-72Vpc N3 %

PS2kon:

4.5 W pro jeden senzor

El ektricks$8

2.5kV

250 kHz
Pracovnz f

307 kHz

40 AC a@rowrdllg aySC zen 2?2 )
Pracovn? t _ . : :

25 AC a(@ronrbibr &82 zen?)

El ektri ckg@

IP67 prov n N7 a3S2 zen 2 )

Maxi m8l n2 v
pol 2tac?2ho

12 km

Maxi m8Il n2 pg

999 n8prav

Maxi m8I| n?2 r

450km/h

PravdDpodobr

virobce

neud8v 8§

Propojovac

p§rovl kabel

Tabulka9 Parametry ACS200[Y]
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