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Slovni hodnoceni

Charakteristika a splnéni cilii zad4ani bakala¥ské prace, zvladnuti problematiky, aktuslnost
tématu:

Autor bakalafské prace mél za ukol vytvorit komunikaéni modul pro ovladani komponent stavajiciho
systému méfeni pasivnich ztrat u valcového dynamometru pro méfeni vykonu motocykll v laboratoti
KEEZ. Modul bude za¢lenén do budovaného moduléarniho systému fizeni dynamometru, ke kterému

bude pripojen pomoci sbérnice CAN a bude ovladan z fidiciho pocitace.

Autor pro splnéni tohoto tikolu navrhnul a vytvoril hardware modulu s 8-bit mikrokontrolérem a do
n€j v jazyce C naprogramoval prislusny firmware. Nasledné funkci modulu ovefil ,»ha stole” i na
technologii dynamometru.

Vytvorené zafizeni je funkéni a spliiuje vSechny pozadavky zadani.

Pfi vyvoji zafizeni student postupoval systematicky. Obvodové feseni a pouzité soucastky na DPS jsou
adekvatni, rozlozeni sou¢astek na DPS a vodivych cest spliluje zisady navrhu DPS. Vytvoreny
firmware je funkéni, kod je kvalitni a prehledny, do budoucna snadno rozSifitelny.

Logicka stavba a stylisticka trovei prace (formalni dprava price — text, grafy, tabulky,
obrazky, price s normami, prace s prameny a citacemi...)

Préace je rozdélena do &tyfech hlavnich kapitol, které na sebe logicky navazuji.

Formaélni uroveri prace je dobra. Vyjadiovani je vysoké urovni, prace se velmi dobre &te. Vétsina
obréazkii je dobre ¢itelna, v textu Jsou spravné pouzity odkazy na literaturu.

Na ptilozeném CD jsou uloZeny vechny soubory tykajici se tvorby bakalarské prace.

V textu je takika vie potiebné pro aplné pochopeni funkce zafizeni, a to Jjak po strance hardwarové
(popis el. zapojeni, navrh DPS), tak softwarové (nejdilezitéjsi vyvojové diagramy, popis
nejdilezitéjSich funkei a algoritmii). Velmi kladné hodnotim obsah pfiloh, které obsahuji el. schémata
modulu, funkéni schémata pro montaz modulu do technologie, seznam CAN zprav pro ovladani

modulu.

V textu prace lze ovsem nalézt fadu formalnich i vécnych spiSe méné zdvaznych nedostatki.




Chyby v teoretické &asti (kapitola 1 ,, Teoreticky rozbor®):

e Chybgjici &islo a nazev obrazku ,,Kompletni rdimec CAN zpravy dle CAN 2.0“ a diky tomu
posunuté odkazy na obrazky v textu 1. kapitoly a posunuté ¢islovani seznamu obrazki.

e Vzorec 1.1 (kvantizaéni krok) je Spatné.

e Znazornéni realné charakteristiky A/D prevodniku na obr. 1.14 je Spatné.

Nejdulezit&jsi pripominky ke kapitole 2 ,,Hardware*:

eV praci mohla byt uvedena souhrnna tabulka s vlastnostmi zafizeni.

e V obr. 2.1 Blokové schéma modulu nejsou zakresleny digitalni vystupy ,,varovani* a ,.chyba“
z frekvenéniho ménice.

e Obrazek 2.14 neni ,,pfevodni charakteristika analogového vstupniho filtru®, nybrz frekven¢ni
charakteristika.

e V tabulce 2.1 ,Proudové odbéry“ neni uveden celkovy piikon modulu z pohledu napajeci
vétve 24 V, ze které je cely modul napajen.

e Str. 45 - misto ,,datovych biti* ma byt ,,datovych bajti*.

Nejdilezitgjsi pripominky ke kapitole 3 ,,Firmware*:

e Pfed vlastnim detailnim popisem programu bylo vhodné ¢tenaie nejprve seznamit s ovladanim
zafizeni. Popis ovladani modulu je, dle mého nazoru, zarazen nevhodné az za kapitolu
popisujici funkci firmware.

e Pro lepsi pfehlednost mohla byt v kapitole 3 Firmware*“ uvedena tabulka s prehlednym
vyétem pouzitych periferii MCU a zdroji preruseni.

e Vyvojovy diagram logiky fizeni (Obr. 3.1)

o Obsahuje slepé vétve (chybgjici vétve NE v nékolika mistech vétveni programuy).
o Obsahuje nevysvétlené pojmy, které ztézuji jeho pochopeni.

e 'V kapitole 3.5 ,.Zpracovani analogového signalu“ neni uvedeno, jak je v programu uloZena
pievodni charakteristika tenzometru a neni podrobnéji vysvétlen zpisob pievodu napéti
z tenzometru na silu v Newtonech.

e Nejsou viibec uvedeny nékteré funkce modulu:

o Kalibrace tenzometru.
o Vyrovnani nuly tenzometru.

Nejdilezitéjsi pripominky ke kapitole 4 ,Instalace a provoz modulu®:

e Chybi podrobn&jsi popis obsahu zprav pro ovladani modulu pfes sbérnici CAN. Autor se
omezil pouze na odkaz do pfilohy D.

e Do textu bylo vhodné vlozit i detail zaruseni signalu sily, ktery je uveden v grafech 3 a 4 na
str. 52.

e Na obr. 4.4 a 4.5 je ziejmé& chybné uvedeno rozliSeni na ose x (misto 1 ms/d ma byt ziejmé
200 ms/d).

e Chybi lepsi diikaz o funkci komunikace na sbérnici CAN. Autor mohl do kapitoly 4 alespori
vlozit obrazek z programu CANalyzer se zachycenou komunikaci po sbérnici CAN. Navic by
tento obrazek byl i piinosny pro pochopeni obsahu zprav podporovanych modulem.

Chyby v piilohach:

e Ptiloha B — Funkéni schéma zapojeni modulu
o 'V popisu pini konektorti Digitalni /O 1 a Digitalni I/O 2 (text vpravo od modulu)
ziejmé& nejsou spravné oznaceny piny ,,Chyba“ a ,,Varovani* (prohozeni DI 4 a 5 s DO
4 a 5 mezi konektory).




VyuZiti dosaZzenych vysledkii, nAméti a navrhi v praxi:

Vytvoteny modul bude za&lenén do technologie valcového dynamometru v laboratofi KEEZ.

Pripadné dalsi hodnoceni (pFistup studenta k zadanému ikolu, pFipominky k prici):

Student pfistupoval k feeni bakalarské prace svédomité, zadal na ni pracovat ihned po zadéni tématu.
Pracoval samostatné a v pripadé potieby dochazel na konzultace. Autor aktivng pfistupoval k feseni
problémii, sam navrhoval vhodn4 feseni.

Vytvotené zafizeni je funkéni, zadani BP Je zcela splnéno. Vysledek mirné kazi chyby v textu
bakalarské prace.

Nejdilezitéjsi otazky k zodpovézeni pri obhajobé:
1. Jaky je celkovy napajeci proud modulu odebirany ze svorky 24 V?
2. Pokud je pravé aktivni ovladani modulu po sbérnici CAN a do modulu opétovné pfijde zprava

s prikazem ,,zapnout ovladani modulu po sbérnici CAN®, odesle v tomto pripad€ modul po sbérnici
CAN potvrzeni o zapnuti ovladani modulu po sbérnici CAN? Dle vyvojového diagramu na obr. 3.2

by v tomto piipadé nemélo dojit k odeslani potvrzeni. To mi p¥ipad4 nevhodné.

S pfihlédnutim k uvedenym skute¢nostem bakali¥skou praci DOPORUCUJI k obhajobé a hodnotim

znamkou:

Vyborné (1) Vyborné Velmi dobre Velmi dobie Dobre (3) Nevyhovél
minus (1-) 2) minus (2-)

[] X [] [] [ ]

Odpovidajici hodnoceni oznacte X
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