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Cilem bylo vytvofit fidici jednotku pro ovladani RGB LED svétel parkovaci véZze na kola, kterd bude
ovladana z PLC, ale také z mobilniho zafizeni.

V kapitole 1 je popsdno osvétleni parkovaci véZe. Kapitola 2 je vénovadna problematice regulace
stejnosmérného vykonu. V kapitole 3 jsou uvedeny principy LED a svételné vlastnosti. Kapitola 4
popisuje Ethernet komunikaci s PLC. V kapitole 5 jsou shrnuty moZnosti bezdratové komunikace
s mobilnim zafizenim. Kapitola 6 popisuje programovani pro platformu Android. V kapitole 7 je
popsana konstrukce vzdalené fizeného zdroje. V kapitole 8 je uvedeno programovani mikrokontroléru,
v kapitole 9 vytvoreni programu pro Android a v kapitole 10 programu pro PLC. Zhodnoceni a diskuze
jsou uvedeny v zavéru prace.

Diplomant navrhnul a realizoval prototyp vzddlené fizeného zdroje pro parkovaci véZze na kola se
Ctverici RGB LED pask(. Zdroj Ize ovladat pomoci dotykového panelu PLC Siemens a také z mobilniho
zafizeni. Tim prokazal, Ze dokdze dany problém analyzovat, najit vhodné fesSeni a také prakticky
realizovat - at uz se jedna o navrh hardwaru, ale také o programovani PLC nebo mobilniho zatizeni.

K praci mam pouze dvé formalni pfipominky:

1. Strana 48 — preklep ,HM 10 Serial“
2. Strana 66, obrazek 10.1 — bylo by vhodnéjsi zvolit vétsi font.

Prace ma logickou strukturu a je stylisticky i po grafické strdnce na vyborné urovni. VSechny body
zadani byly splnény a prace spliiuje pozadavky kladené na tento typ zavérecné prace.

Diplomant by mél pfi obhajobé zodpovédét nasledujici otazku:

Jaky je maximalni prikon LEG pdskd, které muzete fidici jednotkou ovladat? Jaké to odpovida délce
Vami pouzitého LED pésku?

PredloZzenou diplomovou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni: vyborné
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