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Posudek vedouciho prace
Bc. Jaroslav DaSek:
Vyuziti neuronového modelu i navrhu Fizeni soustavy motor-generator

Zpracovana diplomova prace ma 57 stran textu,c&siu je také meédium se
zdrojovymi kody a elektronickou verzi textu. Prgee&rome Gvodu a zé&ru ¢lenéna do gti
zakladnich kapitol a seznamu pouZité literatury.

Autor se zabyva navrhem neuronového modelu dynasokistavy a jeho pouZzitfip
optimalizaci parameilrdiskrétniho PID regulétoru. K praci vyuziva soust&UNT RT 050
jako dynamicky systém kzeni a software Matlab jako vyvojové piiesti. Ri reSeni vyuziva
znalosti nabytych vipdnttech INUI2, INARL, IZKPR a IMSW.

Teoretickacast prace je zpracovana v kapitolach jednas, ditt a cast&ne Ctyri.
Nejprve jsoutendi predstaveny zakladni princigyzeni technologickych procigsnésleds
se autor wnuje popisu dofednych vicevrstvych uslych neuronovych siti a poté popisuje
piistup k optimalizaci pomoci diferencialni evoludéapitola ¢tyti se jiz zabyva tvorbou
dynamického neuronového modelu soustavy. V prvagdtich kapitoly jsou jeShazngeny
teoretické moznosti modelovani dynamickych systgmomoci unmdlych neuronovych siti,
nasledg jiz student popisuje postup a vysledky svych keénkich experimeiit V paté
kapitole je ziskany dynamicky model pouzit k optiixeci diskrétniho PID regulatoru, ktery
je pak aplikovan kizeni realné soustavy.

Co se tge obsahové stranky diplomové prace, diplomant spégichny body zadani,
zdokumentoval 9y postup a v zasru zhodnotil své vysledky a vyznam prace. K navrhu
neuronového modelu stéjpako k optimalizaci paramétrPID regulatoru pstoupil student
systematicky, testovalizné scéni& a nespokojil se s prvnim do&ificim feSenim. Kody
zverejnéné na doprovodném médiu jsou vSak udmigtnevhods - netvdi uzaveny projekt.
Aby je mohl éten& vyuzit, musi provéstadu zngn. Zpisob tvdeni kdédu také neni Upin
vhodny, student kombinuje proceduralni paradignadjsktow orientovanym fstupem k
programovani, navic nepouziva koméet&ozeitelnosti kodu nefispiva.

Formalni zpracovani textu az nakolik drobnosti respektujeiislusné zvyklosti.
Prace je psana srozumitglne prehledr ¢lenéna a vyznauje se nizkym péiem geklepi.
Rozsah prace je fomérny.

K praci mam nasledujici dapljici dotazy:

1. V préci piete, Ze vysledky trénovani neuronovéjsiiu i opakovanitizné.Cim

je tento jev zfisoben?

2. Jak byste zhodnotil pouZiti diferencidlni evoluceoptimalizaci parameir

regulatoru ve srovnani s jinymitiptupy, napiklad metodou Neldera a Meada
znamou z Maltabu a Excelu?

Zawrem je nutné poznamenat, Ze diplomova prace spaid@ni. Diplomant navrhl
neuronovy model redlné soustavy, zapojil jej dousawaného regutmiho obvodu s PID
regulatorem a tento obvod pouzil pro optimalideexperiment, jehoz vysledkem byly vhodné
parametry diskrétniho PID regulatoru. Takto nastgvEBID regulator byl pak pouzit pro
fizeni realné soustavy.

PredloZenou praci dopokuji k obhajolé s hodnocenim
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