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Posudek vedouciho bakalarské prace

Jméno bakalanta Jindfich Hegr

Téma prace Navrh ptiklad( pro vyukovy model systému fizeni

Cil prace Navrh model( pro vybrany vyukovy model od firmy Humusoft.

Po konzultaci byl cil prace specifikovan pro vyukovy model
Humusoft CE151.

Vedouci bakalaiské prace Jifi Kfupka

Naro¢nost tématu s ohledem na — LML —
nadprimérna primérna podprimérna

teoretické znalosti X

praktické zkusenosti X

podkladové materialy (vstupni data) a jejich X

zpracovani

Kritéria hodnoceni prace —— Ol :
nadprimérnd | primérna podprimérna nelze hodnotit

stupen splnéni cile prace X

samostatnost pfi zpracovani tématu X

logicka stavba prace X

prace s Ceskou literaturou véetné citaci X

préace se zahrani¢ni literaturou vcetné citaci X

adekvatnost pouzitych metod X

hloubka provedené analyzy X

stupen realizovatelnosti feSeni X

formalni aprava prace (text, grafy, tabulky) X

stylistickd troven X

naroky BP na podkladové materidly, vysoké primérné nizsi nejsou

konzultace, prizkumy, ... X

pouziti analyz, matematickych, statistickych ve velké mife piiméfené Castecné absentuje

a jinych metod, komparaci apod. X

vyuzitelnost namétil, navrhi a doporuceni ve vétsi miie Castecna nizsi nevyuzitelnost

k feSeni problému X

£l .] .
St BP (tabulky-srafy. < 1

Piipominky a otazky k obhajobé:

Autor splnil cil prace v souladu se zadanim. Jde o navrh model( pro vyukovy model
Humusoft CE151 , Kulicka na plose” (kap. 2 - 5, s. 20 — 43). NavrZzené modely jsou funkcni a
vyuzitelné v povinném predmétu bakalarského studia Teorie systém 1 a jako rozsitujici
priklady i v povinném predmétu magisterského studia Teorie systéma 2.

Autor mohl k rovnici (6), s. 41 doplnit i blokové schéma systému fizeni (regulace), mohl |épe
propracovat obrazky v praci a mohl také uvést zahrani¢ni literaturu k problematice navrhu

fuzzy regulatoru.




Uvedené nedostatky nesnizuji zasadnim problémem uvedené vystupy prace.
Otazky k ohjajobé:

1. Testoval jste pfi ndvrhu fuzzy regulatoru i jiné funkce pfislusnosti, pokud ano s jakym
vysledkem?

2. Pouzival jste i jiné defuzzifikacni metody pfi ndvrhu fuzzy regulatoru?

3. Pfi Vvasem porovnani regulator(i vychazi |épe PID regulator (s. 30). Co vidite jako silnou
stranku implementace ,,fuzzy” systém( obecné?

Priace je -—nent doporucena k obhajobé (nehodici se skrtnéte)

Navrzeny klasifika¢ni stupei: ‘ vyborné
Do ramecku vypsat slovni hodnoceni z této skaly: vyborné, velmi dobfe, dobfe, nevyhovél/a
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