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	Jméno studenta:
	[bookmark: Text1]Řeháček Radek

	Téma práce:
	[bookmark: Text2]Návrh a realizace výukového modelu Automatické pojezdové dveře

	
	

	Cíl práce:
	[bookmark: Text3]Cílem bakalářské práce je návrh a realizace modelu automatických pojezdových dveří (vrat) řízených mikropočítačem. Základním stavebním prvkem řídicí jednotky systému bude zvolený typ mikropočítače, například ATmega32, fy Atmel. Ovládání zařízení bude umožněno buď autonomně, přímo mikropočítačem řídicí elektroniky zařízení, nebo nadřazeným řídicím systémem - PLC automatem, nebo osobním počítačem. 




Slovní hodnocení:
	Naplnění cílů práce:

	Základní cíle práce byly splněny. Student provedl návrh hardwarového a softwarového řešení konstrukce automatické pojezdové brány. Jako řídicí mikropočítač student použil mikropočítač ATmega32, který je součástí vývojového kitu EVB4.3. Komunikaci a možnost ovládání zařízení PLC automatem student neřešil. Tuto skutečnost bych zmínil v souvisloti se splněním cílů zadání práce. Vzhledem k tomu, že je možné ovládání modelu změnou programu  mikropočítače, lze tedy tento fakt, absenci rozhraní pro PLC automat, pominout. Výukový model je ve své konečné podobě, díky své koncepci, zaměřen především na testování algoritmů programového vybavení mikropočítače ATmega32 (nebo jiného, pinově kompatibilního mikropočítače), určeným pro ovládání mechatronického zařízení - pojezdových vrat.


	Logická stavba a stylistická úroveň práce:

	Logická stavba a stylistická úroveň práce jsou na dobré úrovni, i když jsem v textu práce nalezl několik drobných gramatických a stylistických chyb (např. str. 35, se desky nechali).  


	Využití záměrů, námětů a návrhů v praxi:

	Výsledky řešení práce jsou velmi dobře využitelné v praxi.


	Případné další hodnocení (připomínky k práci):

	Student po celou dobu řešení pracoval samostatně a po konzultaci s vedoucím práce navrhoval a realizoval jednotlivé části řešení zadané práce. Student zpracováním této práce splnil všechny základní cíle zadání práce a prokázal tak dobrou orientaci v zadané problematice - návrhu elektronického zařízení s mikropočítačem pro řízení mechatronického systému.




Otázky k obhajobě (max 2):
1. Jakým způsobem by bylo možné realizovat připojení modelu k PLC automatu?
2. Jakým způsobem by bylo možné realizovat ochranu akčního členu brány před přetížením?



Doporučení práce k obhajobě: 	
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