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Slovni hodnoceni

Charakteristika a spInéni cil zad4ni dimlomové price, zvladnuti problematiky, aktualnost
tématu:

Autor diplomové prace mél za tikol prakticky vytvofit novy ptipravek ,,Kulicka na rameni® do
predmétu ,,Regulace a automatizace”. Na tomto ptipravku si studenti mohou prakticky a
nazorné procvicit teoretické védomosti.

Hlavni cile DP:
* Vytvofit teoreticky model regulované soustavy a k nému navrhnout regulator.
e Vybrat vhodné komponenty pro praktickou realizaci p¥ipravku (tj. snimade, ak&ni
Cleny, fizeni).
e Navrhnout konstrukci zafizeni.
* Naprogramovat firmware do fidiciho modulu (vytvofit &islicovy regulator polohy
kuli¢ky).
e Oveftit funkcei zafizeni.
Jednalo se komplexni praci. Pro usnadnéni proniknuti do problematiky mél autor k dispozici
mnoZstvi literatury a prototyp jiZ existujiciho pfipravku od vedouciho prace.

Prakticka ¢ast:

Zasadnim ukolem byla volba snimace polohy, tvar a velikost snimaného objektu. Autor
provedl fadu experimenti a nakonec zvolil IR snimac, coz je zfejmé nejlepsi volba

s prihlédnutim na spolehlivost m&feni a cenu. Autor zjistil, Ze pro spolehlivé snimani na
vzdalenost 60 cm je potfeba ping-pongovy midek.

Vybér komponent pohonu byl proveden s pomoci vedouciho prace a na zakladé zkusenosti z
prototypu.

Pfipravek byl vyroben pracovniky Technického stfediska laboratoii VVCD a byl nasledné
pfedan studentovi na experimentovani. Student velmi p€kné zkompletoval piipravek —
vSechny komponenty osadil na pracovni desku a doplnil kabeldz. Po strance hardwarové je
piipravek plné funkéni.

Student nasledné vytvoril firmware v jazyku C++ do fidici desky Arduino, ktera zajistuje
fizeni v redlném Case. Student nemél zkusenosti s platformou Arduino ani s programovanim

v jazyce C++. Vytvorena aplikace je demonstraéni, ukazuje zakladni funkce zafizeni. Snimani
polohy kuli¢ky, jeji filtrace klouzavym primérem i regulace polohy PID regulatorem je
funkéni. Student v programu pouzil ve velké mife volné Sifitelné knihovny a knihovny dodané
vedoucim prace. Jedna se o knihovny pro IR snimag, ovladani krokového motoru a realizaci




PID regulatory.

y byla regulace vyhovujici. Mozné
praxi autor neuvadi.

Logicka stavba a stylistick4 virover prace (formalni

uprava price — text, grafy, tabulky,
, prace s normami, pra i

mi...)

V kapitolach 1 (Teoreticka ¢ast A), 4 (Nastaveni
regulatoru metodou GMK) a 6 (Ukéazka Vyvojového prostiedi obsahujici popis firmware) Ize
nalézt vypoéty nebo obrézky bez dostatedného vysvétleni nebo kontextu a navaznosti, obdas
nesrozumitelna a nedostate¢ns vysvetleni. V prici se vykytuje mnozstvi preklepd a
pravopisnych chyb.

Jinak je préce po formalni strance v poradku a na standardni trovni.

To vse prisuzuji nedostatku ¢asy Pro sepsani préce a netiplnému proniknuti do problematiky.

Vyuziti dosazenych ysledkii, nAméti a navrhs V praxi:

Student ovéfil funkénost pfipravku s kladnym vysledkem. Pripravek do vyuky nasadit prozatim nelze.
Aby to bylo mozné, bude muset byt upraven a doplnén firmware fidicim desky Arduino.

Pripadné dal$i hodnoceni (pristup studenta k zadanému tikolu, pfipominky k praci):

Kladné hodnotim dokongeni hardwarové konstrukce zafizeni, Gspésné vytvoreni programu pro Fidici
desku Arduino a tisp&sné celého oziveni zafizeni.

Negativné hodnotim to, e student v pribéhu feseni své DP ¢asto vyzadoval velkovu’ miru vypomoci se
strany vedouciho, aby se v praci posunul dale, a nekvalitng zZpracovanou textovou &ast prace.

Student vytvoril funkéni zafizeni, které spliiuje zadani.




Nejdulezitéjsi otazky k zodpovézeni pri obhajobé: nejsou

S prihlédnutim k uvedenym skute¢nostem diplomovou praci DOPORUCUJI k obhajobé a hodnotim
znamkou:

| Vyborné (1) | Vyborn& | Velmi dobfe | Velmi dobfe | Dobe (3) | Nevyhovél
I (minus (1) | (2) ' minus (2-) |

i

e e S

3
;’
|
;
H
H
;’

Odpovidajici hodnoceni oznadte X
Posudek vypracoval:
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