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Slovni hodnoceni

Charakteristika a spInéni cili zadsni diplomové prace, zvladnuti problematiky, aktualnost
tématu:

Cilem diplomové préce byl teoreticky rozbor predmétné fyzikalni soustavy a jeji regulace, sestaveni a
oZiveni simulaéniho modelu celé regulaéni smycky, navrh a realizace mechanické Casti pripravku,
navrh a realizace HW a SW fidici &asti. Jedna se o realizaci typické tlohy automatického Fizeni pro
nazornou vyuku principi mikroprocesorové regulace v mechatronickych soustavach. Diplomant
predmétnou problematiku zvIadl, cile préace byly splnény.

Logicka stavba a stylistick4 tirover prace (formalni iprava prace — text, grafy, tabulky,
obrazky, price s normami, prace s prameny a citacemi...)

Prace ma logickou stavbu, je z ni ziejmé, v jakém chronologickém sledu byly cile prace plnény.
Grafickd ¢ast méa dobrou troven. Vétina &asti prace je dobie srozumitelna. V praci se vyskytuji
pomérné Casté pieklepy, forma fady formulaci v praci je vsak pro technickou praxi nevhodna,
napfiklad na str. 37:“.. &idlo by si mohlo myslet. ..

V préci jsou odpovidajicim zpiisobem citovany pouzité zdroje.

VyuZiti dosaZenych vysledkii, nAméti a navrhi v praxi:

Hlavni vysledek prace — realizovany piipravek — bude velmi vhodnou pomiickou pro vyuku
zamefenou na oblast automatického fizeni a principii zpétnovazebni regulace.

Pripadné dalSi hodnoceni (p¥istup studenta k zadanému ukolu, pFipominky k prici):

U nékterych etap prace neni jednoznaéné vymezen vlastni pfinos autora, zejména pokud se jedna o
realizaci mechanické ¢asti a HW fidici &4sti.




Nejdulezitéjsi otazky k zodpovézeni pii obhajobé:

I. Zdivodnéte, pro¢ jste pro pripravek volil pohon s krokovym motorem.

2. Jak byly ziskany zavislosti momentu na frekvenci naobr. 10a 11?2

3. Diskutujte podrobnéji velkou rozdilnost optimélniho nastaveni parametri reguldtoru na modelu a na

pripravku.

4. V praci neni zcela prehledny popis problematiky Casovani jednotlivych tloh v fidicim SW.

Pojednejte o této zalezitosti.

S prihlédnutim k uvedenym skute¢nostem diplomovou prici

k obhajobé a hodnotim znamkou :
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