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Téma prace: Automaticky paletizéni vozik
Cil prace: Cilem bakaitéké prace je vyroba automatického paletizho voziku pomoci
stavebnice LEGO Mindstorms a tvorba jefdiciho programu v programovacim
jazyku NXC.

Sekvence prace voziku je nasledujici:

1. Lokalizace palety prorpvoz (vozik bude vyjizd z pevrg dané startovaci
pozice)

2. Uchopeni a zdvih palety (paleta bude uénizstna definované ploSe, fafix1
metr)

3. Transport palety znamou trasou k cilovému umigicetns detekce
piekazek)

4. UloZeni palety na cilové umist

5. Navrat voziku zft do startovaci pozice

Prace bude obsahovat stny popis pouzité platformy, reSersi podobnych
zaizeni vytvdenych na dané platfondetailni popis vzniklého tzeni (etrg
jeho vizualizace pomoci Lego Digital Designer, afélské pirucky a
zdrojovych kéd), vyvojovy diagrantidiciho softwaru a okomentovany kéd
softwaru.

Slovni hodnoceni:

Naplnéni cili prace:

Student splnil cile prace v celém rozsahu.

Logicka stavba a stylisticka Urovai prace:

Po formalni strance je prace naitipirna. Clengni prace je rozumné, text je srozumitelngtiay, vyskytuje se
jen malé mnozstvi gramatickych chyb. Nefpiédnutelnych nedostditlse autor dopustil pouzéigormalni
Upra¥ matematickych vztah

Vyuziti zaméri, naméta a navrhi v praxi:

Zadani vzniklo na zakladraktickych zkuSenosti autora prace. Vyuziti vifkigje tedy nasnad Je vSakieba
upozornit, Ze cesta prezentovanébseni k pipradné aplikaci by byla jeStllouha, prezentované algoritmy by
bylo tfeba vyznam& obohatit zejména o prvky bezpesti a efektivity pohybu.

Pripadné dalSi hodnoceni (fipominky k praci):

Autor prace splnil zadani v celém rozsahu a i fdnindprava prace je nadpmérna. BshemieSeni prace autor
identifikoval fadu problému, které vSakiggil jencasténé. Snizeny stupehodnoceni byl utlen zejména za
neoptimalni konstrulai reSeni robota a z toho vyplyvajici neefektivnéidirovedeni jednotlivych krak
feSeni.




Otazky k obhajobé (max 2)
1. Struéné popiste zpisoby zajiS&ni provozu automatického paletiz&niho voziku
Z hlediska bezpé&nosti prace.
2. Natoéeni robotu podle svislé osyeSite fFimovazebnim zpgisobem, coz nize vést
k chybam. Jak byste tento ukokeSil zpétnovazebré? Jak byste néril regulovanou

veli¢inu?
Doporuéeni prace k obhajolé: ano
NavrZeny klasifika¢ni stupei: velmi dobre
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