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Zpracovand diplomova prace ma 75 stran textélel®na do gti zakladnich oddil
(v¢etre ivodu a zagru) a seznamu pouzite literatury.

Diplomova prace se v souladu se zadanim zabyvaaeafuzzy regulatoru priizeni
inverzniho kyvadla, ii¢emz jako regulovana soustava byl pouzit signilanodel vytvéeny
v programu Matlab/Simulink (byl pouZzit toolbox Singlghanics). V prvni kapitole student
popisuje zaklady fuzzy mnozin, fuzzy logiky, fuziygickych systém a fuzzy regulace.
Druh& kapitola obsahuje vlastni navrh a implementazzy regulatoru, pcemz je v ni
popsan i pouzivany model inverzniho kyvadla. Yetitkapitole nakonec studetitende
seznamuje s postupem validace navrzeného regulddonoci simulovanych experimeént

Z hlediska obsahu prace budu hodnotit zVt&dretickou a zvlaSpraktickou¢ast. Po
teoretické strance prace popisuje velké mnozstynpapojenych s fuzzy problematikou.
Vyrazré tak presahuje mnozZstvi skut® aplikované teorie, ijtemz gipomindm, Ze cilem
prace nebylo napsat monografii zabyvajici se futyrii (které student tak jako tak
nedosahl). Vybr vyswtlovanych pasazi a hloubka popisu jsou tedy dle anéhzoru
nevhodné. Praktick&ast prace byla provedena zejména formdislgsnych schémat
v Simulinku a nasledn komenté vyslednych reguknich obvod. Zakladni regulkéni
schéma bylo (spravnym &gobem) pevzato z literatury a nasledlrbyly jednotlivé bloky
regulatofi ladkkny. Zde musim vytknout velmi vagni dokumentaci kstppu nastaveni
parametit jednotlivych regulatar. Provedené experimenty neni na zaklagvedené
dokumentace v Zadnéntipadt mozno reprodukovat. Malo byl také diskutovan \divmu a
poruchy, které autor pouziva, nijak je ale neangg/zSchémata v Simulinku jsotghledna a
dolre zn&ena.

Po formalni strance je prace na lehce poagrné Urovni. Autor se nevyvaroval
mnoZstvi pravopisnych chyb (zejménarky ve tach, ale vyskytne se také nedodrzeni
schody podrétu s gisudkem), stavba celé prace by mohisqgbit vysgleji (autor nap.
pouziva terminy, které definuje az dale), nicchéext je celkem srozumitelny &endi
neunikne nic podstatného.

K praci mam nasledujici dotazy a poZzadavky:

1. Na str. 67 piSete, Zefipnastaveni hodnot koeficienku vétSich nez gjaka
konstanta dochazi k problém z divodu omezeni softwarového modelu. Jaka
konkrétré tato omezeni jsou? Souvisi tento problém pouzedelem, nebo se
spiSe tyka fuzzy regulatoru?

2. Prat je rozloZeni fuzzy mnozin na obr. 2.9 ob&eadliSné od situace na obr.
2.10 a 2.117 Stejrtak obr. 2.6 ku obrazin 2.7 a 2.8?

3. Prosim o pedvedeni simulace regdteho pochodu pro nejlepsi nastaveni.

Zawrem bych poznamenal, Ze student splnil zadani whipi@ prace. Volba tvaru
regulaniho obvodu byla ponechana ¢lna studentovi a ten ji zvolil spravnSamotna prace
by vSak néla vyznamw vySSi hodnotu, kdyby autor prace namisto @ogh zbytenych



informaci uvedenych v prvni kapitole Iépe a hkawxplicitre a kvantitative popsal svou
genezi koptimalnim nastavenim pouzitych fuzzy I&gm, velmi by také fspelo
zhodnoceni dané metody vzhledemektaréemu klasickému Zigoburizeni.

PredloZzenou praci dopotuji k obhajol s hodnocenim

=velmi dokre=
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