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Narocnost tématu X

Volba vhodné metodiky zpracovani X
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3. Splnéni cilt prace X
4 Odborny prinos autora/rky X

Logicky postup reseni

Vyuziti teoretickych znalosti X

Sbér dat, materialu pro reseni X
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7. Navrh modelu reseni X
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Vystizny souhrn prace a vhodna klic. sl. X

10. PrUbézna citace pouzité literatury X

11. Formalni Uprava textu X

12. Formalni Gprava graficka (obrazky, ...) X

13. Celkové hodnoceni prace \ | \ | X | |

DalSi pripominky, vyjadreni, doporuceni nebo nedoporuceni k obhajobé:

V préaci student nejprve velice stru¢né objasrfiuje nékteré zakladni pojmy a pouzité
nastroje. V daldi ¢asti se v&nuje popisu tfi vyukovych modell a jejich komponent.
Vlastni jadro prace je uvedeno ve Ctvrté Casti. Zde autor popisuje a stru¢né analyzuje
simulaéni modely a ukazuje na moZnost prace s nimi. Tato &ast rozsifuje privodni
dokumentaci dodavanou k vyukovym modeldm. Lze tedy konstatovat, Ze cil prace byl
naplnén. 5

K praci mam nasledujici pfipominky. Clenéni struktury prace nepovazuji za $tastné.
Celd fada podkapitol je v rozsahu pouze dvou aZ t¥i odstavcl. Vzhledem k tomu, Ze
prace by méla byt vyuzitelnd pro studium, obsahuje velké mnoZstvi gramatickych,
typografickych a stylistickych chyb. Ne vzdy jsou uvedeny citace, prehled literatury
neni v souladu s normou, popis veli¢in neodpovida oznaceni velicin (napf. obrazek 5).
I pres vyse uvedené pripominky prace spliuje pozadavky na diplomovou praci.

Praci doporucuji k obhajobé
Hodnoceni prace znamkou: Velmi dobfe minus



Otazky k obhajobé:

Jakym zplsobem ovliviiuji jednotlivé &asti PID reguldtoru chovani systému?
Podrobné&ji objasnéte zplsob navrhu poctu a tvaru funkci ptislugnosti u fuzzy
regulatoru.
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