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Slovni hodnoceni

Charakteristika a splnéni cili zad4ni diplomové prace, zvladnuti problematiky, aktualnost
tématu:

Premysl Boguaj se ve své diplomové prici v souladu se zaddnim zabyva navrhem a realizaci
Fidiciho panelu pro pohon SEW Eurodrive, zprovoznénim celého pohonu, dile niavrhem a
implementaci vzorovych iloh pro tyto pohony a kone¢né jejich funkénim ovéfenim - diplomant
timto beze zbytku plni pozadavky zadani.

Na prvni pohled by se mohlo zdat, Ze se diplomova prace p- Boguaje zabyva ,,jen“ zprovoznénim
a aplikaci tovarniho servopohonu. Pfiznejme si viak, 7e se i p¥i zprovoziiovani takovych za¥izeni
vyskytuje spousta problémi, navic ani samotné nastaveni takovéhoto pohonu neni véc uplné
jednoducha - pravé zprovoznéni a kvalifikované nastaveni tovarniho pohonu i FeSeni pripadnych
problémi prFi téchto ¢innostech je dennim chlebem vétSiny inZenyri techniki zabyvajicich se
modernimi regulovanymi pohony.

Zvladnutim vyvojového cyklu, tedy doslova od ,,vybaleni z krabice, pres realizaci silovych a
ovladacich obvodii, nivrh a implementaci logického Fizeni uréeného pro danou aplikaci,
odladénim a odzkouSenim dané aplikace a zivéreénym sepsanim patfi¢né dokumentace p.
Boguaj prokazal své inzenyrské schopnosti.

Logicka stavba a stylisticka tGroveii prace (formalni iprava prace — text, grafy, tabulky,
obrazky, price s normami, price s prameny a citacemi...)

Diplomova praice p. Boguaje je velice dobie zpracovana jak po strance jeji logické vystavby tak i
po formalni strance: autoriv text je stylisticky i typograficky vyvazeny, stejné tak autor pracuje
i s grafickymi prvky umisténymi v texty, tedy s tabulkami, grafy a obrazky.

Riad bych na tomto misté vyzdvihl velice kvalitni zpracovani iteracnich diagrami
vypracovanych programi a hlavné piehledné zpracovani zdrojovych kédu vytvorenych
rogrami, v nichZ jsou uvedeny i patfiéné komentaie vysvétlujici icel danych blokii p¥ikazi.

VyuZziti dosazenych vysledkii, naméti a navrhi v praxi:

PiedloZena diplomova price je pfimo zamé¥ena na ndvrh a realizaci pripravki pro laboratorni
ilohy na vyuku elektrickych pohonii a na nivrh a ovéreni samotnych laboratornich iiloh
vyuZzivajicich tyto pFipravky.

Vzhledem k tomu, Ze to jsou tlohy zaméFené na pohony se synchronnimi motory buzené
permanentnimi magnety pouzité jako servopohony, navic vybavené PLC integrovanym piimo
v jejich napdjecim méni¢i, predpokladiam vyuZiti vysledki této diplomové price ve vyuce.
ProtoZe sc vyuka zajiSt'ovana KEEZ jak servopohony, tak PLC doposud pFili§ nezabyvala, bude
to vitané doplnéni o oblasti, které v sou¢asné pohonné a automatizaéni technice zazivaji velice
intenzivni rozvoj.




PFipadné dalSi hodnoceni (pristup studenta k zadanému ikolu, pripominky k prici):

Jelikoz sidlim v laborato¥i, v niz diplomant zpracovaval praktickou &ast této diplomové price,
mohu prohlisit, Ze p. Boguaj ke své praci pristupoval systematicky, zodpovédné a snazil se
samostatné FeSit vzniklé potize. Jak z toho, 7e se diplomant zabyval uvedenymi pohony i
v predchazejicich pracich (Ro¢nikovy projekt I, Bakalaiska prace, Ro¢nikovy projekt IT) a tak i
z predlozené Diplomové price je vidét, Ze si diplomant problematiku servopohonii a jejich
programoveého Fizeni osvojil do znaéné hloubky a vyrazné nad ramec bé&zné vyuky zajiStované
KEEZ.

Nejdiilezitéjsi otazky k zodpovézeni pri obhajobé:
1. Na strané 13 zmirujete resolver coby absolutni ¢idlo nato€eni rotoru pouzivané v pohonech se

synchronnimi motory. Miizete resolver a jeho funkei bliZze popsat? Pouzivaji se i jina absolutni ¢idla
polohy v pohonech s PMSM?

2. Na strané 38 nahote se zabyvate zpracovanim logickych vstupi pomoci maskovani. Mizete presnéji
popsat, jak je tieba v uvedeném p¥ipadé postupovat?

3. Pfimo na méni¢i synchronniho motoru je namontovin brzdovy odpornik, ktery m4 pomérné malé
geometrické rozméry. Je tento odpornik uréen pro trvalé brzdéni jmenovitym vykonem servopohonu,
nebo je funkce elektrodynamické brzdy néjak vykonové & ¢asové omezena? Pokud je omezena, je
pripadné pretiZeni brzdového odporniku néjak méni¢em vyhodnocovano?

S pfihlédnutim k uvedenym skute¢nostem diplomovou praci DOPORUCUJI k obhajobé a hodnotim
znamkou:

Vyborné (1) Vyborné Velmi dobre Velmi dobre Dobre (3) Nevyhovél
minus (1-) 2) minus (2-)
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Odpovidajici hodnoceni oznaéte X
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