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Slovni hodnoceni

Charakteristika a splnéni cili zad4ni bakala¥ské prace, zvladnuti problematiky, aktuslnost
tématu:

Autor bakalafské prace mél za tikol vytvofit méfici systém, ktery mél plnit dva hlavni ukoly.
1) Zjistovat pasivni ztraty soustavy valcovy dynamometr + motocykl nachézejici se v
laboratoti KEEZ. Znalost pasivnich ztrat, které se béhem méfeni vyskytuji jak na motocyklu
samotném, tak na strané dynamometru, umozni pfesnéjsi vypocet momentu/vykonu na
klikové hiideli méteného motocyklu.

2) Umoznit startovani motocyklu pres zadni kolo (otaenim valce dynamometru).

Autor musel fesit tento tikol komplexng. Jak po strance elekirické, tak po strance mechanické,
konstrukéni. Seznémil se s aktualnim stavem zatizeni a na zakladé predem danych pozadavki
na vlastnosti méficiho systému vybral vhodné komponenty, navrhnul elektrické zapojeni a
mechanické uchyceni jednotlivych komponent, vytvofil dokumentaci. S vyb&rem komponent
pro mechanickou ¢ast zatizeni velmi pomohl doc. Kout z katedry mechaniky, materidli a asti
stroju, za coz mu patii velky dik. S realizaci mechanické &asti pomohl p. Cernohlavek

z technického stiediska laboratoti, jemuz také patii podékovani.

Autor se U¢astnil montaze zafizeni, pod odhledem 3kolitele proved] elektroinstalaci, oZiveni
zafizeni a nasledné nékolik méfeni.

Zadani prace bylo zcela splnéno. Navrzeny systém spliiuje poZadavky na néj kladené. B&hem vyvoje
zafizeni autor prokézal znalosti z oboru el. pohonii a jejich fizeni, el. mé&teni a tvorby dokumentace.

Logicka stavba a stylisticka iiroveii prace (formalni dprava prace — text, grafy, tabulky,
obrazky, price s normami, prace s prameny a citacemi...)

Prace je rozd€lena do ¢tyfech hlavnich kapitol, které na sebe logicky navazuji a postupné &tenafe
seznamuji s vyvojem zafizeni ve sméru od obecného k detailnimu popisu.

V prvni kapitole autor teoreticky popisuje stav soucasného dynamometrického pracoviste,
rozebird zpisob méfeni vykonu motocyklu a doposud pouZivanou metodu méfeni pasivnich
ztrat.

Ve druhé kapitole autor popisuje novou metodu méfeni pasivnich ztrat.

Tteti kapitola je stéZejni. Vénuje se navrhu méficiho zafizeni. Na zékladé pozadavkl autor
vybira jednotlivé komponenty méficiho systému a struéné je popisuje.




V kapitole &tvrté jsou uvedeny vysledky z provedenych méteni a Jejich vyhodnoceni.

V piilohach lze nalézt tabulky s naméfenymi hodnotami, el. schémata zapojeni, kusovnik
komponent a fotografie pracovisté. Ve dobfe Citelné.

Stylisticka troveri prace je dobra, vSechny obrézky jsou dobie Citelné, v textu jsou spravné
pouZity odkazy na literaturu. Cislovéni obrazku, tabulek, vzorcd, legendy pod vzorci — vie
v poradku.

VyuZiti dosaZenych vysledkii, naméti a navrhi v praxi:

Z provedenych méfeni vyplyva, ze bude nutné se Jesté zamyslet nad vysledky, které poskytuje novy
meéfici systém a nad vysledky, které poskytuje doposud pouzivana dob&hova metoda zjistovani
pasivnich ztrat. Rozdily mezi témito dvéma metodami Jsou velmi velké (desitky %), pokud se od
vysledkii zméFenych novym méficim systémem odectou ztraty vifivé brzdy zpisobené ziejmé
remanentnim magnetizmem. Pokud k odeétu nedojde, je pribéh ztrat z obou metod témé&§ srovnatelny,
lii se cca 0 10 az 20 %.

Bude tieba zrevidovat implementaci metody pro méfeni pasivnich ztrt dob&éhovou metodou, ktera se
doposud pouzivala pti méfeni vykonu motocyklu, aby bylo mozné obé metody lépe porovnat.

Aby mohl byt novy systém pro méeni pasivnich ztrat pln& vyuzit na dynamometrickém pracovisti,
bude treba jesté vyrobit interface do Fidiciho systému dynamometru, aby bylo mozné méteni plné
automatizovat.

Pripadné dalsi hodnoceni (pFistup studenta k zadanému ukolu, pripominky k praci):

Velmi kladn€é musim zhodnotit pristup studenta béhem realizace Jeho bakalafské prace. Pristup
studenta byl zodpovédny, student dochazel na konzultace, dbal mych priib&znych pripominek a
pracoval téméf samostatné.

Vysledkem je funkéni zafizeni a bakalaiska prace, které zcela spliiuje zadani.

NejdiileZitéjsi otazky k zodpovézeni p¥i obhajobé:

1. Pouzity asynchronni elektromotor je vybaven platinovym snimagem teploty. Tento snima¢ neni do
frekvenéniho ménice zaveden. K &emu by bylo mozné tento snimaé vyuZit, jak by se propojil
s frekven¢nim ménicem, jak by se frekvenéni méni¢ musel nastavit ?



S pFihlédnutim k uvedenym skute¢nostem bakalaiskou prici DOPORUCUIJI k obhajobé a hodnotim
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