Posudek vedouciho bakalarské prace

BakalaFska prace je zaméfena na vyvoj aplikace systému optické kontroly pro vyhodnocovéni fyzickych
rozmérd vyrdbénych tésnicich krouzkl. P¥i realizaci zadani bylo vyuzito pramyslové kamery, pfipojené ke
standardnimu pocitaci a byl navrzen software realizujici vyhodnocovaci algoritmus.

V prvni asti praci autor popsal zakladni problematiku zpracovéni obrazu a potfebné HW prostiedky.
Vtéto &asti bohuzel chybi 3irsi rozbor alternativnich zplsobid neinvazivniho méfeni rozméra krouk
(dotykové snimace, infra zévory, linedrni snimace...). Autor bez blizéiho vysvétleni zvolil kamerovy systém,
ktery obecné patfi mezi draz3i zplisoby. Céste¢né jsou nékteré divody vysvétleny aZ ve tFeti kapitole. Pro
tento systém nicméné dale spravné zhodnotil vyusiti dostupnych hardwarovych komponent s ohledem na
cenu a jejich vyuziti pfi feSeni kontrolniho pracovisté.

V kapitole 2.1 je uveden hruby popis snimaci techniky, ktery viak plsobi velmi neodborné a obsahuje
celou fadu nedoloZenych tvrzeni a velmi nepfesnych formulaci, napf.: »Logické je, ze ¢im vice pixel(, tim
lepSi obraz bude.”, nebo ,Uvaiuje se, 7e lidské oko mé rozligeni pFiblizné 120 miliond pixeld“, ,kamery mame
Cernobile, nebo barevné...“, & ,Abychom dostali digitalni obraz, je zapotiebi elektrony zméFit“ a dalsi. Dale
autor pouZiva nékteré terminy bez bliZdiho vysvétleni (priimyslové svétlo, jasné spektrum, neuniverzalni
spektrum, zafivky nepruzného tvaru ...). Popis v poslednim odstavci na str. 20 je pak zcela zavadéjici a
autorovi zjevné unikaji vyznamy pojmd, jako spektraini citlivost snimace, & kvantova efektivita snimace.
Autor se v rozsahu sedmi stran vénuje osvétleni scény, pfitom zcela pomiji svételnost objektivu a citlivost
pouzitého snimace.

Vdruhé casti prace jsou popsany komponenty tvofici navrzeny systém a detailné také navrzeny
algoritmus, slouZici k vyhodnocovéni zakladnich popisnych Udajd méfenych objektl. Popis algoritmu je
vhodné doprovazen ukazkami.

V dvodu kapitoly 3 je uvedeno tvrzeni: Hlavnim cilem Ulohy je ... rychlé a pfesné méreni vniténiho
praméru a ovality krouzku... Méfeni vnéjsiho priiméru je jen dopliikové bez naroku na vyssi pfesnost. Presto
dale popisovany algoritmus méfi body tvofici vnéji hranu krouzku a vnit¥ni pramér urcuje pouze z vypoétu
plochy kruhu bez ohledu na pfipadnou ovalitu.

Otazky k obhajobé prace:

1. Jakym zplsobem se algoritmus vyrovna s pfitomnosti vadného tésniciho krouzku s nestejnou
obvodovou tloustkou stény?

2. Je systém v praxi vyuZivén v pfedstavené podobg, ¢i byl pozdéji modifikovén, jak dlouho trva
zméFeni jednoho krouzku (vEetné manipulace obsluhou) a kolik krouzkd je napt. za jeden den
odméreno?

Vzhledem k vySe uvedenym p¥ipominkam doporuéuji praci k obhajobé a navrhuji klasifikaéni stupeni:

velmi dobfe minus.
/ .
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