Posudek oponenta diplomové prace

Nazev prace: Realizace Fidiciho systému dvourotorového laboratorniho systému
v prostiedi LabVIEW

Studijni obor: 3902T046 Rizeni procesii

Autor prace: Bc. Milan Zapletal

Rozsah predkladané prace je cca 70 stran textu s pfilozenym CD, které obsahuje vlastni
text diplomové prace a zdrojovy kod pro vyvojové prostiedi LabVIEW.

Hlavnim cilem diplomové prace byla realizace fidiciho systému dvourotorového
laboratorniho systému v prostiedi LabVIEW.

Od diplomanta bylo pozadovano prokazani velmi dobrych znalosti z oblasti identifikace
regulovanych soustav, programovani a zpracovani dat v prostiedi Matlab-Simulink, v
pfipadé¢ identifikace kritickych hodnot parametri regulované soustavy a simulace
regulacnich pochodt a LabVIEW, v ptipad¢ testovani regulatort s redlnou soustavou.

Pro splnéni cill prace musel diplomant vykonat znacny objem prace. Od popisu
regulované soustavy, ptes jeji identifikaci, az po testovani navrzenych regulatora.

Diplomant prokazal spravnost svého feseni testovanim funkce navrzenych regulator na
readlném systému. Regula¢ni pochody zaznamenal a podle zvolenych kriterii vyhodnotil.

Text diplomové prace svym zpracovanim postupné fes$i vSechny zadané cile DP.
Diplomova prace ma dobrou formalni a jazykovou uroven, vcetné piehledné grafické
upravy. Text diplomové prace je napsan prehledné a je Clenén do jednotlivych kapitol,
jejichz obsah na sebe logicky navazuje. V souladu se zadénim, diplomat v jednotlivych
kapitolach popisuje postupné praci v prostiedi LabVIEW, technické feSeni a moZznosti
readlného dvourotorového systému, pouziti prostiedi Matlab-Simulink, pro identifikaci a
verifikaci modeli regulovaného systému a simulaci regula¢nich pochodd. V posledni ¢asti
DP se vénuje realizaci software pro praci s regulovanym systémem v prostiedi LabVIEW.

V praci jsem nalezl nékolik neptesnosti, které by mohl diplomant objasnit pii obhajobé
DP. Pfedevsim se jednd o moznost identifikovani parametri regulované soustavy metodou
relé ve zpétné vazbg, kterou diplomant pouzil pro ziskdni potiebnych parametrt pro vypocet
parametra regulatoru. Také by bylo vhodné uptesnit jak je to stzv. ,,mrtvou zénou“ u
motoru ocasniho rotoru a zda by ji nebylo mozné néjakym vhodnym zptsobem eliminovat.

Je Skoda, ze diplomant neprovedl identifikaci kritickych hodnot pfimo na regulované
soustave, ale pouze na modelu regulované soustavy. Jist¢ by bylo pifinosné piipadné
porovnani vysledkli identifikace modelu a redlné soustavy. Také slovni popis vysledkl
regulacnich pochodu s realizovanymi regulatory neni nejvhodnéjsi. Bylo by dobré uvést
ziskané parametry, urcujici kvalitu regulacnich pochodt, do tabulek a tam je porovnat. Také
skute¢nost, ze na prilozeném CD chybi datové soubory pouzité¢ v DP v prostfedi Matlab-
Simulink, nijak neusnadiiuje ptipadnou verifikaci predkladanych vysledku.

Vzhledem k vyse uvedenym skute¢nostem bych mél na diplomanta nasledujici dotazy:

e Lze metodou relé a P regulatoru ve zpétné vazbé identifikovat soustavy 1. a II.



fadu? V piipadé¢, ze ne, z jakého diivodu nelze tuto metodu pouzit?

e Jakym zpisobem byste mohl eliminovat ,mrtvou zénu*“ u motoru ocasniho
rotoru?

Zavérem lze fici, ze svou diplomovou praci diplomant prokazal schopnost Uspésné
samostatné fesit zadany ukol.

Ptedlozenou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji ohodnotit zndmkou velmi dobfe.
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