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Posudek vedoucího bakalářské práce
	Jméno studenta:
	Vojtěch Truhlář

	Téma práce:
	Autonomní robotické vozidlo

	
	

	Cíl práce:
	Cílem práce byl návrh konstrukce a realizace autonomního robotického vozidla. Vozidlo by mělo umožňovat pohyb po předem zvolené trajektorii. Pohyb po této trajektorii bude možno zaznamenávat na povrch pohybu vozidla. 


Slovní hodnocení:
	Naplnění cílů práce:

	Stanovené cíle práce byly splněny. Konstrukce robotu byla navržena a úspěšně otestována. Pro konstrukci řídicí jednotky robotu byl studentem zvolen osmibitový jednočipový mikropočítač ATmega32. Pro řízení nezávislého pohybu motorů pohonu podvozku vozidla student zvolil dvojici samostatných mikropočítačů ATmega8. Správnost navrženého řešení student otestoval na funkčním prototypu robotického vozidla, který sám sestrojil.


	Logická stavba a stylistická úroveň práce:

	Logická stavba a stylistická úroveň práce jsou na dobré úrovni. Text práce je logicky členěn do jednotlivých kapitol, ve kterých je příslušná problematika dostatečně vysvětlena.


	Využití záměrů, námětů a návrhů v praxi:

	Cíle práce jsou dobře uplatnitelné v praxi.


	Případné další hodnocení (připomínky k práci):

	Student zpracováním tématu své bakalářské práce prokázal velmi dobrou orientaci v návrhu, konstrukci a programování  mechatronických zařízení.



Otázky k obhajobě (max 2):
1. Jakým způsobem je zaznamenávána trajektorie pohybu vozidla. Kde jsou data uložena a jak jsou využita.
2. Jakým způsobem je řízena rychlost otáčení stejnosměrných motorů podvozku vozidla.
Doporučení práce k obhajobě: 
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