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Slovni hodnoceni

Charakteristika a splnéni cili zadani bakalarské prace, zvladnuti problematiky, aktualnost
tématu:

Autor bakalafské prace mél za tikol vytvofit jednotku rychlofazeni na zavodni motocykl ve
spolupraci s nejmenovanou &eskou zavodni staji. Tato spoluprace se oviem takika okamzite
po schvéleni zadéani rozpadla vinou styCné osoby na strané této zavodni stéje. Tato skutecnost
znacn€ zkomplikovala postup praci, nebot’ se pocitalo s ur¢itym materialnim zajiténim ze
strany zavodni staje a radami pramenicimi z praktickych mnohaletych zkusenosti. Autor
bakaléfské prace, neznaly této problematiky, se musel s timto vyrovnat a tim vice musel
prokézat své schopnosti. Vzhledem k dostupnosti testovaciho motocyklu v laboratofi KEEZ,
tenzometrického snimace sily a pomoci od firmy Jawa Moto spol. s.r.o., ktera poskytla fadici
konzoli a pfepékovani, bylo mozné u tématu setrvat, le€ bylo jasné, Ze vytvorena jednotka
nebude moci byt vyzkousena pfi jizdé na realné trati.

Autorovi se pfes uvedené skute¢nosti podatilo pfenést. Vytvofil hardware, ktery lze
povaZovat za zéklad jednotky, jehoz funkce se rovnaji stfedni tfid¢ jednotek dostupnych na
trhu. K tomuto hardwaru vytvotil firmware se zakladnimi funkcemi srovnatelnymi s low-end
zafizenimi dostupnymi na trhu (j. funkce HW nejsou pln€ vyuzity). Funkce jednotky se daji
v budoucnu déle rozvijet pouhou implementaci prislusnych funkci ve firmwaru a tim zvysovat
kvalitu fazeni. PouZité HW zapojeni a el. soucastky jsou adekvatni vzhledem k tomu, Ze se
jedna o prototyp. Firmware byl naprogramovén v jazyce C, pouzity MCU je 8-bit typ Atmel
AVR. Hlavni obvodové ¢asti HW autor pied navrhem DPS nejprve odsimuloval v OrCAD,
nasledné navrhl dvouvrstvou DPS, osadil ji a odzkousel v laboratofi ,,na stole‘ bez motocyklu
a nasledné€ provedl testy na $kolnim motocyklu Jawa 650, oviem pouze v laboratofi a bez
zatizeni (dynamometr nebyl v dobé oZivovani dostupny).

Dale je vhodné zminit, Ze autor nemél pred zapocetim prace zkusenosti s MCU typu AVR a
programovanim MCU v jazyku C a musel se toto doutit. I vzhledem k tomu je vytvofeny
firmware na dobré trovni.

Zadani prace bylo zcela splnéno. Béhem vyvoje zafizeni autor prokazal znalosti z oboru sdélovaci a
Cislicové techniky, néavrhu el. obvodii a programovani MCU v jazyku C.

Logicka stavba a stylisticka wiroveii prace (formalni iiprava price — text, grafy, tabulky,
obrazky. prace s normami, price s prameny a citacemi...)




Prace je rozd€lena do Sesti hlavnich kapitol, které na sebe logicky navazuji a postupné &tenére
seznamuji s vyvojem zafizeni ve sméru od obecného k detailnimu popisu.

V prvnich dvou kapitolach autor ¢tenafe seznamuje spodobnymi zafizeni komeréné
dostupnymi na trhu a jejich vlastnostmi. Z této provedené analyzy nasledné& vznikly konkrétni
pozadavky na vytvofené zafizeni. Ve zbylych kapitolach prace popisuje hardwarovou &ast,
vytvofeny firmware a uvadi vysledky z oZivovani.

V prilohach lze nalézt schémata, layout DPS a vypis kodu programu. Ve dobre Eitelné.

Stylisticka uroven prace je dobra, vSechny obrazky jsou dobfe Citelné, v textu jsou spravné
pouzity odkazy na literaturu.

Prace obsahuje pouze minimalni pocet preklepd, dva chybné odkazy na obrazky, popisky
obrazkd maji nezvyklé zarovnani vlevo (je zvykem pouzivat zarovnani do stfedu pod
obrazek).

Vyuziti dosazenych vysledki, nAméta a navrhi v praxi:

Vytvorenou jednotku by bylo vhodné otestovat na laboratornim motocyklu pod zatizenim (vyziti
dynamometru v laboratoii KEEZ) a nasledné na zdvodnim motocyklu za jizdy.

P¥ipadné dalsi hodnoceni (pFistup studenta k zadanému ikolu, pripominky k praci):

Velmi kladné musim zhodnotit pfistup studenta b&hem realizace jeho bakalarské préace. Pristup
studenta byl zodpovédny, student dochdzel na konzultace, dbal mych pribéznych pfipominek a
pracoval samostatné.

Vysledkem je funk&ni zafizeni a bakalaiska prace, které zcela spliiuje zadani.
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1. Jakym zpiisobem byste se pfi méfeni otdek motoru a rychlosti vozidla vyrovnal s rusenim, které je
obsazeno v signalu ota¢ek a rychlosti vozidla? Toto ruseni se nepodafilo zcela odstranit
hardwarovym zapojenim.



S pfihlédnutim k uvedenym skuteénostem bakaliiskou praci DOPORUCUJI k obhajobé a hodnotim
znamkKou :
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