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Cil prace a jeho naplnéni

Cil: Navrhnou a aplikovat prediktivni regulator laboratorni soustavy pro rizné aproximace
dynamického chovani fizeného systému.

Obsah teoretické &asti: Modelovani a identifikace fizeného systému. Linearizace. Prediktivni regulator
vychazejici ze vstupné-vystupniho popisu.

Obsah implementaéni &asti: Aproximace nelinearniho modelu soustavy ptenosem druhého fadu,
prvniho fadu bez a s dopravnim zpoZdénim. Navrh prediktivniho regulatoru s vyuzitim aproximagnich
modelii. Aplikace fizeni a porovnani vysledki pro rizné modely a rizna nastaveni.

V3echny cile prace byly spln&ny. Autor postupoval samostatng, aktivné hledal informace a pfipominky
k praci dokazal zapracovat.

Obsahové zpracovani a pFistup k FeSeni prace

Prace je pfehledné &len&na. V teoretické &asti autor uvedl historii i souasny stav problematiky
prediktivniho Fizeni — princip, modely, dcelovou funkci a vypodet akéniho zasahu. Déle shrnul
mozZnosti modelovani a identifikace dynamickych systémi. V implementadni &asti popsal Ffizenou
soustavu, uvedl jeji nelinearni i linearizovany model. Proved] aproximace pfechodové charakteristiky
realné soustavy a navrhnul prediktivni regulator. Aplikoval Fizeni pro rGzné modely soustavy,
penalizaéni a filtraéni parametry. V zavéru prace shrnul vysledky a provedl diskuzi.

Formalni naleZitosti prace a aprava

Po formalni strance je prace na velmi dobré Urovni a je dobfe graficky zpracovana. Autor dodrzuje
pravidla, ktera jsou na formalni Gpravu kladena.

Pripominky k praci
K praci nemam pfipominky.
Otazky doporuéené k blizSimu vysvétleni pii obhajobé

Bylo by mozné pouZit navrzeny regulator pro fizeni vicerozmérove soustavy?

Zavér
Praci doporuduji k obhajobé a navrhuji hodnoceni
vyborné
T l—
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