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Cilem diplomové prace bylo vytvofit program v LabView, ktery poskytne uZzivateli moznost
analyzovat vlastnosti stavovych regulatort a estimator(i pro riizné typy dynamickych procesu.

Prace samotna je clenéna do péti kapitol, které maji logickou navaznost i vhodnou strukturu.
Upfednostnil bych vyraznéji formatové oddélené tseky kodu, jinak nemam k formalni strance vyhrady.

Vprvni kapitole jsou vhodné predstaveny véechny potfebné knihovny LabView, néktere
nejzakladnéjsi funkce jsou navic doplneny i grafy ze simulacnich pokusu.

Daléi dvé kapitoly jsou jiz zaméfeny na teorii fizeni. Nejprve je podan struény Gvod do statickych a
zejména dynamickych vlastnosti systému. Text je prehledny, autor uvadi prehled viech vyznamnych
rovnic a vztaht. Jsou zde prezentovany nejdulezitéjsi charakteristiky a predstavena moznost jejich
realizace v LabView. Nasleduje klicova kapitola stavového popisu, estimace stavil a stavového fizeni. Cela
tato kapitola je ale bohuzel plna nepfesnosti a chybnych formulaci. Chybi zde i popis nékterych pouzitych
postupti (napf. str. 36 — divod volby rozkladu matice Ag, popis Q, str. 41 - zcela nedefinovany pojem
,rozsifeny stavovy popis’, atd.). Uvedené piiklady (str. 41 a 42) maji ilustrovat vlastnosti stavovych
regulatort, bohuzel nejsou doplnény grafy, ¢imz je jejich vypovidaci schopnost znacné omezena.

Hlavni aplikaéni vysledek je popsan v kapitole 4. Auto vytvoril v LabView program, ktery dovoli
uzivateli vykreslit zakladni charakteristiky systemu, vypise parametry stavového regulatoru a vykresli
odezvu na jednotkovy skok. Cely program pusobi nedokoncenym, ba az téméf amatérskym, dojmem.
Zarazejici je jiz autorovo konstatovani: ,... aplikace pracuje az na druhé spusténi, pfi prvnim hlasi chybu,
e nesedi velikosti matic.” (str. 43). Problém, ktery je v jakékoli verzi LabView velmi snadno fesitelny
vhodnym zachazenim spromeénnymi a fizenym vykonavanim toku programu. Pro vypocty matic
estimatoru a regulatoru je pouzit Matlab Script. Nevim, pro¢ nebyly vyuzity schopnosti a moznosti
LabView, které takové matice zvladne také spocitat. Pfi pouZiti Matlab Scriptu je uZivatel vystaven
pozadavku na vlastnictvi licence Matlabu. Navic v piipadé, kdy chce uZivatel vypocitat jiny typ regulatoru,
nez ten, ktery je implicitné autorem zvoleny, je zapotiebi ruéné zménit casti kodu ve sriptu. Pro¢ nebyla
zména regulatoru fesena systémové pomoci vhodného vétveni programu? Simulacni schéma, jako
vystup prace, navic neni pfizpusobeno pro snadné zmény parametrl simulovanych soustav a zvolené
periody vzorkovani. Ani autorovo doporuceni, ze je vhodné zménit stavove matice A, B,C,D primo
v programu nestaci! V jedné casti programu zUstava stale vychozi model soustavy, ktery je potreba take
manualné editovat, nadto je nezbytné nutné zménit periodu vzorkovani ve vsech pfislusnych blocich
(celkem 9 blok). Takova struktura programu naznacuje, ze autor pravdépodobné neovlada néktere
programovaci techniky programu LabView a neni pak bohuzel schopen vyuzit jeho vlastnosti a prednosti.
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Otazky k obhajobé

1. Co reprezentuje stavova pPromenna x5 v minimalizacnim kritériu / na str. 42 a proc je vyznamné,
aby byla tato veli¢ina v kritériy obsazena?

2. Vysvétlete tvrzen( za str. 34 Ve schématu (obr. 3.2 - blokové schéma diskrétniho systému) je
zpozdeéni, diky kterému se z budouci hodnoty x(k + 1) ziskd sou¢asn4 hodnota x(k)." Jak pii
simulaci programoveé ziskate z budouci hodnoty tu sou¢asnou? Vzdyt to znamena, ze nemite
moznost vypoctl budoucich hodnot, jen revizi historie! Je to opravdu tak?

3. Nastr. 59 a 60 diskutujete vhodnost snizeni periody vzorkovani z 0,4 s na 0,3 s i to, jaké to ma
nasledky. Myslite, ze dal¥f snizovani periody vzorkovani by vtomto piipadé bylo jiz
kontraproduktivni? Jaka je optimalni perioda vzorkovéni?

4. Ktery z Vami diskutovanych zpusobl regulace je nejvice robustni? Je vhodné v praxi nasadit
fizeni v konecném poctu krok(i?

5. Jak by se musel program upravit, aby byl funkénii pro systémy jiného nez druhého fadu?
Zavéreéné hodnoceni

PredloZena prace obsahuje mnoho nedostatkd. Zadani prace bylo splnéno s tou vyhradou, Ze pod
Pojmem riizné typy soustay bych si pfedstavoval i zménu fadu soustavy a ne jen parametrt prenosu
druhého fadu. Véfim, ze si autor Zprace vezme ponauceni a pfisté se vyvaruje nékterych chyb a
nepresnosti, které mohou byt v praktické aplikaci zdrcujici.,

Praci doporuéuji k obhajobé a hodnotim stupném

~dobie~.

V Liberci dne 2, ¢ervna 2014 é

Lukas Hubka
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