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Katedra informatiky v dopravé

1. Co je APRS?

Automatic Position Reporting Systém, dale jen APRS je radioamatérsky systém
vyvinuty americkym radioamatérem Bobem Burninga WB4APR pro okamzitou vymeénu
dat v realném &ase mezi jakymkoli mnozZstvim stanic, obdobné jako je tomu u klasické
hlasové sité. Jakakoliv stanice, ktera chce pfispét informaci, ji jednoduSe posle,
a vSechny ostatni stanice ji pfijmou a zaznamenaji, pfipadné zopakuji. Kromé toho jsou
vSechna data pfeposilana do internetové sité APRS-IS a jsou globalné pfistupna vSem
uzivatelm. Systém umoznuje distribuovat zpravy, vystrahy, oznameni ostatnim
uzivatelim, bulletiny a dal$i. NejviditelnéjSim znakem APRS je zobrazeni jednotlivych
objektl do mapovych podklada.

Libovolny uzivatel mize umistit objekt nebo informaci o pozici na mapé. Tato
informace je potom distribuovana vSem uzivatelim v systému. Pokud bude stanice, nebo
jiny objekt vybaveny GPS, je mozné ho automaticky sledovat. Do systému APRS je
mozné zapojit i doplfiujici objekty napfiklad meteostanice.

APRS muze zajiStovat potfeby pfi specialnich nebo pohotovostnich udalostech,
kdy je tfeba sledovat klicové objekty:

Dopravni prostfedky

Zasilky

Dopravni situaci v uréenych mistech
Pocasi na riznych mistech
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¢ Kde jsou zaplavy

o Kam udefil blesk

o Kde je elektrické vedeni

e Kde jsou z&chranna vozidla
¢ Kde jsou VIP osoby

e Kde je vedouci zavodnik

o Kde je Celo priivodu

2. Co v8echno APRS pfinasi?

Systém APRS neni primarné uréeny ke sledovani polohy jednotlivych objektd, za
ktery se nékdy mylné povazuje. Je to systém pro okamzitou vyménu informaci mezi
vSemi Ucastniky v textové &i grafické podobé. V pfipadé krizovych situaci, jako napfiklad
vypadek siti GSM, které se standardné pouzivaji pro pfenos dat, je mozné systém APRS
vyuzit jako alternativni systém sledovani polohy dopravnich prostfedkl. Jednotlivé ¢asti
systému jsou reprezentovany objekty a stanicemi. Objekty jsou statické casti, které
posilaji informace dalSim statickym objektim, nebo pohyblivym stanicim. Stanici se
rozumi pohybujici se ¢ast. Stanice i objekty mohou v systému mit r(izné stavy. V pfipadé,
Ze stanici budeme povazovat vozidlo taxisluzby, je mozné nastavit stav, kdy vozidlo
poveze zékazniky, a nebo kdy pojede zpét na své vychozi stanovisté bez zakazniku.
Objekty mohou nabyvat podobnych stav(l, obsazené stanovisté vozidel taxi bude mit jiny
stav, nez stanovisté prazdné.

Myslenka APRS zahrnuje:

e Pozice vSech stanic a objektl

¢ Stav vSech stanic

o Kratké textové zpravy, obézniky (bulletin) a oznameni

o Pocasi

e Telemetrie

e ZamérFovaci uhly a silu pole pro rychlé nalezeni vysilace

o Bezdratové pfipojeni, zakresleni vSech stanic

¢ Mistni objekty na spole€né mapé pro vSechny uzivatele

e Mistni frekvence pro: IRLP, ECHOLINK, WinLink, mistni krouzky, setkani apod.
VysSe uvedené body mohou byt zahrnuty do dalSich akci, jako napfiklad mlze byt:

e Kazdodenni povédomi o mistnich akcich a radioamatérském déni v blizkém
i vzdalené&jSim okoli

o Amatérské akce, zavody, vefejné sluzby

e Patraci a zdchranné akce

e Komunikace a sledovani, on-line email

e Moznost posilani textovych zprav mezi mobilnimi uzivateli

e Zobrazeni a vyména meteorologickych dat

¢ Satelitni komunikace mezi uzivateli.
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Obr. 1 MoZnost vzdjemné komunikace mezi objekty na display radiostanice Yaesu FTM-
350
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Obr. 2 Zobrazeni stuprid povodriového ohroZeni na display radiostanice Yaesu FTM-350
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Obr. 3 Upozornéni na mimoradné meteorologické jevy na display radiostanice Yaesu
FTM-350

3. Potfebné vybaveni

Pro vykreslovani objektd je potfeba pocitac. S jeho pomoci muzeme sledovat
klicové body pfi rliznych udalostech. Pro tento ucel byl vyvinut radioamatérsky program
UI-VIEW, coz je minimalni forma software, kterd mize byt spusténa na starSich typech
hardware. Diky vice dostupnym programim a rychlejS§im pocitaclm Ize vyuzit novéjsi
verze software. Posledni dobou nejrozSifenéjSi zpusob online sledovani objektl na siti
APRS je internetové rozhrani na adrese www.aprs.fi, pfipadné www.openaprs.net
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Obr. 4 Ukédzka programu UI-VIEW
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Obr. 5 Ukézka internetového rozhrani www.aprs.fi

Scientific Papers of the University of Pardubice
Series B - The Jan Perner Transport Faculty 18 (2012) - 167 -



=) D APRLS - Gansgle Magrs APRS - Mogilla Firelox

Soubor  Uprgey Jobraceni etore  ZigBy  bstof  NdpoyEds

= O PRS- G Mg APRS

=18 x)

= Tepihe  [ER
o B} BT

eapee

o
322 ]
v z
L E

by " %

] 13 3 %
2 3 %
kb = % (2

g Ea
E K Biaob
. Bt
W Bsnovy =
i g on
sk —-—
$n
g
£
¢ [(Mapa | sawaeni | eondnd | Eann [ Sorbrnd
50.020751, 15.703770 JCTOVA
*

Obr. 6 Ukézka internetového rozhrani www.openaprs.net
Pro provoz ve vlastni radiové siti APRS je zapotfebi pouzZit odpovidajici
radiostanici. Pfipojeni radia k APRS umozni posilat a pfijimat data s ostatnimi. Podle
pouzitého software je mozné pfipojit radio k zvukové karté pocitace (Ul-View s AGWPE).
Bézné postacuje pouziti TNC jako interface mezi radiem a PC.
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Obr. 7 Pfiklady APRS stanic pro obousmérnou komunikaci
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DalSim moznym prvkem vsiti APRS muze byt meteostanice. Existuje velké
mnozstvi riznych stanic, které jsou kompatibilni s vétSinou softwarovych balik(. Mohou
byt nakonfigurovany tak, aby automaticky oznamovaly informace o pocasi v poZzadované
lokalit&, nebo informovaly o mimoradnych meteorologickych jevech.

4. Vuziti systému APRS v laboratofri telematiky

Pro moznosti vyuziti systtmu APRS v laboratofi telematiky bylo nutné nejdfive
zFidit fakultni radioklub. Zadosti bylo vyhovéno a Cesky telekomunikaéni ufad pridélil
klubu volaci znak OK1KID. Diky radioklubu bylo mozné zfidit DIGlpeater OK1KID-1, ktery
je provozovan na celoevropském kmito¢ku 144,800 MHz. Zafizeni pro provozovani bylo
pofizeno diky prostfedkim poskytnutym Univerzitou Pardubice. Na pocatku roku byla
instalovana anténa Diamond X-200N a radiostanice Kenwood TM-D710. Data
poskytovana stavajicim zafizenim umoziiuji dalSi zpracovani pro ucely sledovani polohy
dopravnich prostfedk( na dopravni siti.

Obr. 8 Anténa Diamond X-200N
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Obr. 9 radiostanice Kenwood TM-D710

Lektoroval: Doc.Ing. Josef Volek, CSc.
Predlozeno: 26.6.2013
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Resumé

APRS V LABORATORI TELEMATIKY NA DFJP
Ivan PANUSKA

Alternativni metody sledovani dopravnich prostfedk(l, pouzivané hobby radioamatérskou
obci. Systém APRS neni jen prostfedkem pro sledovani dopravnich prostfedku, ale i systémem pro
taktickou komunikaci, ktera neni zavisla na zadné dopravni infrastruktufe s vyjimkou systému GPS.

Summary
APRS IN LABORATORY OF TELEMATICS AT DFJP

Ivan PANUSKA

Alternative methods of tracking vehicles, used amateur radio hobby community. APRS
system is not only a means for tracking vehicles, but also for tactical communications system that is
not dependent on any transport infrastructure, with the exception of GPS.

Zusammenfassung

APRS LABOR TELEMATIK IN DFJP
Ivan PANUSKA

Alternative Methoden der Verfolgung von Fahrzeugen, verwendet Amateurfunk Hobby
Community. APRS System ist nicht nur ein Mittel zur Verfolgung von Fahrzeugen, sondern auch fur
taktische Kommunikationssystem, das nicht abh&ngig von einer Transportinfrastruktur, mit
Ausnahme von GPS.
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