Posudek oponenta diplomové prace

Diplomant : Pavel Jiranek
Nazev prace : Mikroprocesorova ridici jednotka laboratorniho dvourotorového
systému

Zadéni diplomové prace pomérné jasné definuje problém k feSeni. Sté€Zejni ndplni je navrh
a realizace fidici jednotky pro laboratorni model, kdy fidici jednotka méa umoziiovat plné
autonomni fizeni, ru¢ni fizeni a moznost pfipojeni k PC. Soucasti prace mélo byt naméteni
statickych a dynamickych charakteristik fizeného modelu.

Pro feSeni zadaného problému bylo potieba uplatnit znalosti z programovani
mikroprocesort, technickych prostiedkli automatizace a teorie automatizace.

Student v teoretické ¢asti struéné (na cca 10 stranach) popisuje ovladany model a zaklady
teorie pouziti a nastaveni PID reguldtoru, zbytek prace je jiz ladén prakticky. Prakticka cast
prace popisuje postupné navrh elektroniky. Celé zatizeni je pak rozdéleno na né¢kolik DPS a
kazda je navrhovéna samostatné. Dohromady potom tvofi fidici jednotku pro dany model.
Rozd¢leni elektroniky na moduly vétSinou zjednodusSuji ndvrh avSak pti nevhodné zvolené
koncepci jako v tomto piipadé znaéné stézuji manipulaci a finalni zapojeni, jak sam student
ostatn¢ zminuje v zaveéru.

Prvni deskou je zdroj symetrického napéti pouzivaného dale, v tomto piipadé se jedna o
ptevzaté zapojeni z internetu.

Dalsim popisovanym modulem je deska s mikroprocesorem ATmega32, jedna se o desku
kde je v podstaté procesor se stabilizatorem napéti a vyvedenymi porty na konektory. Ze
zapojeni této desky neni pfili§ jasné, ¢im je napdjena analogova cast, diskutabilni je i1
rozvedeni zem¢ a chybéjici blokovani ¢i filtrace napdjeni obzvlast€ u pravé u zmiiované
analogové casti procesoru. Vhodné by bylo nevyvadét porty procesoru podle rozmisténi na
procesoru, ale uceln¢ je sdruzit podle ucelu. NepftiliS vhodné rozmisténi mohlo mit
pravdépodobné vliv na problémy s komunikaci popisované pozdéji.

Tteti popisované zapojeni je opét pouze deska mikroprocesoru se stabilizdtorem a
vyvedenymi piny procesoru. V tomto bod¢ bych pro ptisté¢ doporucil vyvadét piny, obzvlaste
pokud se jednd o napdjeni ve stejnych potadich, jinak trpi deska podobnymi problémy jako
napajeni analogové casti, blokace atd. Moduly mikroprocesorii jsou propojeny sériovou
linkou, ¢imz si student vycerpal rozumnou moznost piipojeni PC.

Zajimavou ¢asti feSeni je silova ¢ast pro fizeni motorq, je tvofeno diskrétné vytvorenym H
miistkem a operaénimi zesilova¢i. Reseni je to zajimavé, pravdépodobné by jej lo nahradit
jednim tranzistorem pro motor, ktery se to¢i pouze jednim smérem a integrovanym H
mustkem pro motor druhy, ale zapojeni by mélo byt funkéni, takze proti nému nemam vyhrad.

Dalsi desky jsou pak tvarova¢ signalu z optickych ¢idel, pfevodnik F/U a propojovaci
deska. Vysledné zapojeni lze posoudit jen velmi téZzko, protoze prace na to neposkytuje
vSechny informace, v kazdém piipad¢ diky rozlozeni jednotlivych , konektorti* se bude jednat
o pomérné nestabilni zapojeni se systémem vrabci hnizdo, s nedostatecné propojovanymi
zememi.

Nicméné pies vSechny pifipominky je zapojeni podle zavéri uvedenych v praci funkéni,
trpici pouze mechanickou nestabilitou. Je také mozné, Zze nékteré piipominky vznikly



Z nepochopeni ptvodniho ucelu ndvrhu, ktery neni v praci uveden. Pii navrhovani regulatoru
postupoval student metodou pokus omyl, z ¢asovych diavodd, i kdyz nastaveni z pfechodové

charakteristiky nebo metodou NZ by mohlo byt ve vysledku rychlejsi a spolehlivéjsi. V praci
chybi dynamicka charakteristika.

Funk¢nost navrzeného feSeni student dokladuje fotografiemi vysledného zafizeni a
statickou charakteristikou pomoci zafizeni namétenou.

Samotny text prace je snadno Citelny, v nékterych castech prace chybi detaily pro
pochopeni feseni. Z formalnich chyb bych snad vytknul dvoji znaceni literatury, kdy ¢ast je
znaCena jako poznamka pod Carou a cast jako seznam literatury, coz miize byt matouci.
Zbytek chyb je z nepozornosti a nemaji na kvalitu ptimo Vliv.

I pfes vySe uvedené nedostatky doporucuji praci k obhajobé, mél bych vsak nékolik otadzek a
piipominek:
1) Jakym zpisobem je feSeno propojeni s pocitatem a co vSechno je umoznéno.
2) Co to je dynamicka charakteristika, jak byste ji zméfil na vaSem zafizeni.
3) Jakym zplisobem je napajena analogova ¢ast procesori (AREF,AVCC,AGND)
4) Dokazal byste stru¢né popsat princip ¢innosti silové desky s H mistkem?

Hodnoceni vysledkt diplomové prace navrhuji dobfe.
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