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Nazev prace : Mikroprocesorova fidici jednotka laboratorniho dvourotorového systému
Cil prace a jeho naplnéni

Cil: Navrhnout, realizovat a otestovat ,Mikroprocesorovou fidici jednotku laboratorniho
dvourotorového systému®, s technickymi parametry dle zadani diplomové prace.

Obsahové zpracovani a pristup k FeSeni prace

Diplomant provedl roz¢lenéni své diplomové prace celkem do Ctyt kapitol. V téch postupné
fesi jednotlivé cile zadani diplomové prace. V uvodu, prvni kapitole, diplomant proved]
struéné seznameni s konstrukei laboratorniho modelu, s jeho parametry a moznymi zptisoby
fizeni. Dale se diplomant vénuje popisu zakladnich zptsobl fizeni vicerozmérnych soustav,
PID regulatoru a zdkladnimi zpasoby identifikace parametri fizené soustavy, potiebné pro
nastaveni konstant PID reguldtoru. Ve druhé kapitole nasleduje popis konstrukéniho feSeni
fidici jednotky a principii funkce snimaclti a podpurnych obvodd pouzitych pro snimani
meéienych veli€in a fizeni ak¢nich Clent systému. Tteti, experimentalni ¢ast prace se zabyva
testovanim funkcénosti dokoncené fidici jednotky ve spojeni s laboratornim modelem.
Vysledkem jsou namétfené statické a kalibracni charakteristiky soustavy. Zavére€nd, ctvrta
kapitola obsahuje zhodnoceni vysledki navrhu a konstrukce fidici jednotky. Kompletni
dokumentaci konstrukce fidici jednotky ptipojil diplomant jako ptilohu své diplomové prace.

Formalni naleZitosti prace a iprava

Zpracovani prace po formdlni strance, grafickd Uprava a logické ¢lenéni textu do kapitol,
s ptisluSnou névaznosti, jsou na dobré trovni. Diplomant dodrzuje vSechna pravidla kladena
na formalni Gpravu své diplomové prace. UrCitym formalnim nedostatkem prace je chybéjici
¢islovani rovnic a piehlédnuti chybného odkazu na tabulku na str. 24.

Pripominky k praci

K diplomové praci mam drobné piipominky. Ty se tykaji pfedev§im nckterych pouzitych
vyrazil a fenickych otazek (viz. napiiklad str.33, kapitola ,,Komunikace*). Také jsem v praci
nalezl nékolik neptfesnych tvrzeni, tykajicich se zejména teoretické casti. Na str. 17,
diplomant piSe o ,,moznosti zmény vlastnosti systému zménou akcni veli¢iny®, je to skute¢né
pravda? Nebo na str. 19 diplomant tvrdi, Ze vystup integracniho a deriva¢niho reguléatoru je
pfimo tmérny regulac¢ni odchylce. Bylo by vhodné, kdyby tato tvrzeni diplomant vysvétlil
béhem obhajoby diplomové prace. Také obrazky na str.57-59 postradaji korektni popis
veli¢in jednotlivych os grafli, v€etné uvedeni pfisluSnych jednotek. Na stran¢ 59 jsou uvedeny
kalibra¢ni charakteristiky ,,ota¢ek motorii®, jak je ale patrno z pribéht ptislusnych kiivek, jde
jisté o zavislost rychlosti otaceni ne motort, ale kompletnich rotord systému. Také zobrazeni
zavislosti otacek jednotlivych rotorti na hodnoté OCR c¢itace/Casovace mikrokontroléru neni
upln¢ standardni, vhodnéjsi by bylo vynaSet do grafu zavislost otd¢ek rotort naptiklad na
velikosti napéjeciho napéti DC motor.



Zavér

Diplomant musel prokazat dobrou orientaci v feSeném tematickém okruhu, tykajicim se
navrhu a realizace elektronickych zatizeni. V piipad¢ elektronické fidici jednotky, bylo nutné
prostudovat a uplatnit znalosti z obort elektroniky, mechatroniky, méfeni a fizeni. Diplomant
prokézal spravnost svého navrhu, testovanim funkcnosti realizovaného zatizeni. Diplomant
ptistupoval k feSeni jednotlivych etap své diplomové prace iniciativné a samostatné a
zodpovéedné fesil jednotliveé ukoly.

Praci doporucuji k obhajob¢ a navrhuji hodnoceni velmi dobre.

V Pardubicich dne 9. 9. 2013 Ing. Libor Havlicek, Ph.D.



