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Posudek vedouciho prace
Bc. Milan Kacalek:
Lokalizace mobilniho robotu ve zmapovaném prosedi

Zpracovana diplomova prace ma 64 stran textu aahystdiloh. Jeclenéna dodctyr
zakladnich kapitol, z&vu a seznamu pouZzité literatury.

Prace se zabyva navrhem mobilniho robotu vhodnébotgstovani lokalizmich
algoritmi a dale implementaci lokalizace pomeéésticového filtru. K navrhu student vyu?Zil
stavebnici Lego Mindstorms, figemz robot osadil ultrazvukovyngidlem vzdalenosti
usazenym na otmém rameni a digitalnim kompasemckaliv je problematikatasticovych
filtrd pomerné prozkoumana, ip jeji implementaci musel student dany algoritmuealivre
modifikovat tak, aby byl pouZitelny fp omezenich zfsobenych fyzickymi vlastnostmi
navrzeného robotu.iPieSeni student vyuZzil své znalosti nabytéedottech tykajicich se
programovani a navic musel prohloubit znalosti jigka se oblasti programovani
jednaipovych aplikaci, mifeni a zpracovani dat.

Teoreticka ¢ast prace je zpracovana v kapitolachs dv ti. Kapitola d¥ obecr
popisuje izné zmsoby lokalizace v mobilni robotice, kapitola $e pak konkréth zabyva
pravdpodobnostni lokalizaci, kterd je pouzita v praldiclasti prace. V praktick&asti
(kapitola ¢tyti) je nejprve popsana konstrukce robotu, ofriraystém pouzity v jedrgu,
kterym je robotiizen, oZiveni robota a nakonec implement&ésticoveho filtru, pomoci
ktereho lokalizace robotu ve zmapovaném pealt probiha. V z&ru prace je pak dana
metoda kriticky zhodnocena.

Co se t¢e obsahové stranky diplomové prace, diplomant spd@chny body zadani,
piicemz bych upozornil zejména na vysokou miru reprodatelnosti prace — prace
podrobré popisuje vSechny oblasti, které uzivatelipbtije znat prdeSeni daného problému
véetnd fady pehlednych tutoridl. V rdmci prace diplomant vytvib dvojici mezi sebou
komunikujicich prograrin (jeden BZici v robotu na robotu ¢lici na operénim systému
Lejos, jeden v operatorské stani¢Zfri na operénim systému Windows nebo Android). Oba
programy jsou navrzeny metodicky sprédvadrojové kody byly vytvieny systematicky a
piehledré a byly doplny o bohatou dokumentaci.

Formalni zpracovani textu respektujefispjusné CSN I1SO normy pro psani
zawrecnych praci. Prace je psana srozumiigje prehledré clenéna, vyznéuje se nizkym
poctem peklepn a pisobi uzavenym dojmem. Rozsah prace e pozadavky na
diplomovou préci.

Presto mam k praci dofulijici dotazy:

1. Nakolik je casticovy filtr citivy na chyby msfeni v porovnani s jinymi

lokalizatnimi technikami?

2. Je ultrazvukovéidlo vzdalenosti vhodné pro pouZiti pro lokalizaci?

Zawérem je nutné poznamenat, Ze diplomova prace sptaidi@ni. Diplomant k Ukolu
pristupoval iniciativié a samostatha prokazal schopnostesit komplexni Ukoly zahrnujici
tvaréi praci po softwarové i hardwaroveé strance.

PredloZenou praci dopokuji k obhajolé s hodnocenim
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