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Cil prace: Navrhnout metodu dalkové ovladani modelu pomoci inercialnich senzort.

Slovni hodnoceni:

Naplnéni cili prace:

Teoreticka ¢ast prace obsahuje rozbor problematiky snimani pohybu pomoci inercialnich senzort, rozbor
principu ¢innosti a vyhodnoceni jednotlivych typt ¢idel. Vzhledem k rozhodnuti vyuZit pro feSeni prace
mobilni telefon osazeny témito ¢idly, nasleduje v praci rozbor moznych komunikacnich bezdratovych rozhrani
elektroniky modelu auta a jeho komponent, dale pak navrh a zprovoznéni aplikace na mobilni telefon pro
ovladani modelu.

Logicka stavba a stylisticka uroven prace:

Préce je napsana velmi srozumitelné a logicky, coz usnadiiuje orientaci v praci, obsahuje vSechny dulezité udaje
pro pochopeni feSeni. Stylisticka uroven je taktéz na vysoké Grovni.

Vyuziti zaméra, naméta a navrhi v praxi:

Student vytvofil funkéni aplikaci pro mobilni telefon a navrhl a zkonstruoval fidici elektroniku modelu auticka
vcetn¢ jejiho naprogramovani, ¢imz prokazal dobrou schopnost prakticky aplikovat ziskané poznatky.

Piipadné dalsi hodnoceni (pripominky k praci):

Student pracoval velmi samostatné, véetné konstrukce a oziveni elektroniky.

Otazky k obhajobé (max 2):
1. Dokazal by ste vysvétlit volbu Bluetooth pred GSM, nebo WIFI?
2.

Doporuceni prace k obhajobé: ano

NavrzZeny klasifikacni stupen: vyborné
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