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Jméno studenta: Radek Dymak
Téma prace: Balancujici robot
Cil prace: Navrhnout systém pro stabilizaci robata; byl schopen udrzet rovnovahu na

jedné napray.

Slovni hodnoceni:

Naplnéni cili prace:

Teoretick&iast prace nas seznamuje se zakladnimi pojmy a pmtochazi moznosti komponent peiinych
profeSeni zadaného problému ze strany senzorové i pgioRo popsani moznosti regulaéeghazi do
popisu praktickéhoeSeni. V praktickéasti prokkhl navrh a konstrukce robota podie@poklad z teoretické
¢asti,cimz byly splny veskeré cile prace.

Logicka stavba a stylisticka Urovei prace:

Stylisticka i logicka Urovi je na vynikajici Grovni, ddle strukturovand, snadidelna a srozumitelna.

VyuZiti zaméri, naméta a navrhi v praxi:

Student prokéazal dobrou schopnoistygst poznatky do praxestem prace vznikl funiai model robota, ktery
je navic koncipovan stavebnicoa napiklad modul pratizeni motoru s H iistkem byl pak vyuZit i u jinych
praci.

Pripadné dalSi hodnoceni (fipominky k praci):

Student je velice bystry aikSeni praceijstupoval aktivi a kreativi.

Otazky k obhajobé (max 2)
1. Je nutné pouzit oba snimé&e (akcelerometr i gyroskop), nebo st pro stabilizaci
jeden z nich?

2.
Doporuéeni prace k obhajolé: ano
Navrzeny klasifikaéni stupei: vyborné
Posudek vypracoval:
Jmeéno, tituly: Pavel Rozsival, Ing.
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