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Jméno studenta: Lukas Pazdera
Téma prace: Dalkovy ovlad& s inercialnimi senzory
Cil prace: Navrhnout ovlada inercidlnim senzorem

Slovni hodnoceni:

Naplnéni cili prace:

Student v teoretick&sti striéné popsal princip a pouziti inercidlnich snimigticemz se zasftil na pouziti
akceleromett. V praktickécasti potom navrhl, zkonstruoval a ozivil modul sritidlnim snimé&m, ktery
potom nad ramec zadéani zabudoval do oWladsautikem, na 8Bm owtoval funkinost celé koncepce v praxi.
Tim cile prace naplnil nad rdmec zadani.

Logicka stavba a stylisticka Urovei prace:

Logicka a stylisticka Urovejsou na dobré drovni a odpovidaji bakské# praci.

VyuZiti zaméri, naméta a navrhi v praxi:

Student dote prakticky uplatnil ziskané poznatky a wyitivenodul schopny snimat polohy ovla@av prostoru
a navic obsahujeskolik analogovych vstuppro gipojeni trimi, nebo pakovych ovlada a rekolik vstupi na
tlacitka, ¢cimz vytvail univerzalré pouzitelny modul.

Pripadné dalSi hodnoceni (fipominky k praci):

Student pracoval velmi kreati¥ma pozitivré k feSeni probléin

Otazky k obhajobé (max 2)
1. V ieSeniiv teoretick&asti jste se zardfil vyhradn é na akcelerometry, nebylo by
lepSi nag‘iklad na natééeni volantu pouZzit gyroskop?

2.
Doporuéeni prace k obhajolé: ano
Navrzeny klasifikaéni stupei: vyborné
Posudek vypracoval:
Jmeéno, tituly: Pavel Rozsival, Ing.
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