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Slovni hodnoceni

Charakteristika a splnéni cili zad4ni diplomové price, zvladnuti problematiky, aktuslnost
tématu:

Cilem prace byl navrh a realizace nové Fidici Jjednotky valcového dynamometru v laboratofi KEEZ, ktera bude
hlavni sou¢asti nové koncepce distribuovaného systému fizeni dynamometru. Touto nové navrzenou jednotkou
bude nahrazen stavajici ¥idici termindl Amit, ktery jiz svymi moznostmi nevyhovuje. Zejména chybi podpora
sbérnice CAN, ¢imz je znemoznéna rozsititelnost pracovisté a diky tomu nelze stavajici termindl Amit pouZit
v nové koncepci pracoviste.

Autor mél navrhnout novy HW fidici jednotky a prevést stavajici Fidici SW termindlu Amit na nové vytvoreny
HW. Autor splnil viechny pozadavky, které byly na novou jednotku kladeny. Po HW strance se jednalo o
dodrzeni dostatetného po&tu analogovych a digitalnich vstupii a vystupd, implementaci sb&rnice CAN a pouZiti
dostate¢né rychlého procesoru. Autor na zakladé provedenych analyz nakonec zvolil 16-bit mikrokontrolér (dale
jen MCU) Freescale zrodiny 9S12, ktery méa vy3si vypocetni vykon nez MCU 80C167 pouZity ve stavajicim
terminalu Amit. Vyhodou je, Ze na KEEZ jsou k dispozici viechny vyvojové prostredky pro novy typ MCU, coz
usnadni budouci roziifitelnost a modifikace SW Fidici jednotky. B&hem vyvoje zafizeni autor prokazal znalosti
z oboru analogové a digitalni techniky, ndvrhu desek plosnych spojii a programovéani MCU v jazyku C. Zvolené
feSeni a volba HW komponent je adekvétni k zadani. V&tSina vstupti a vystupd je chranéna proti prepéti,
respektive zkratu, v konstrukci HW jsou prevazng pouzity soucastky typu SMD. DPS je navrhnuta dle obecnych
zasad (prostorové oddéleni analogovych &4sti od digitdlnich, zpiisob zeméni a napajeni), rozmisténi konektort
po obvodu DPS, jejich sdruzeni dle funkce a popis jsou optimalni.

Stavajici ridici SW, napsany v jazyce C, autor prevedl na novou platformu. Pfitom vyuzil HAL vrstvu pro
oddéleni hardwarové specifickych &asti kodu od zbylé hlavni ¢4sti aplikace.

Nakonec autor ovéfil funkEnost nové fidici jednotky dvojim zplisobem. Nejprve méfenim, kde testoval
Jjednotlivé funkéni celky (vstupy, vystupy, komunika¢ni linky apod.), a nasledn& pfimo u dynamometru, kde byl
nahrazen stavajici fidici termindl Amit nové vytvofenou fidici jednotkou. V této fazi byly zjistény urcité
problémy v komunikaci mezi tidici jednotkou a ovladacim SW na PC. Pfesnou pfi¢inu problémil se nepodarilo
urit, takZe nékteré funkce nelze zPC ovladat. Mistni ovladéani terminalu (bez propojeni s PC) pomoci
membranové klavesnice fungovalo bez problémi. Lze konstatovat, ze autor zvolil vhodny zpiisob otestovani
nové ridici jednotky.

Logicka stavba a stylistick4 iroven prace (formalni Gprava préce — text, grafy, tabulky,
obrazky, priace s normami, prace s prameny a citacemi...)

Prace je rozd&lena do 7 sedmi hlavnich kapitol, které na sebe logicky navazuji a Posu‘xpné Ctenare sezna}r'm'lji'
s vyvojem zatizeni. Kapitoly 1 aZ 2 seznamuji s aktualnim stavem zafizeni a stanovuji pozadavky na novou I'ldlCal
jednotku. V kapitole 3 je proveden vybér typu MCU pro novou fidici Jednot!m ‘na ,zakladé vyslve’dl’(tf
vykonnostnich testl riiznych typd MCU a dalsich kritérii. Kapitoly 4 a 5 se zabyvaji na\{rhem HW rldl?l
jednotky. Zvolené obvodového zapojeni a typy soucédstek jsou adekvatné oduvodr}ény. Kapitola 6 se vé_nujs
prevodu SW na novou platformu. Jsou zde popsény pouZité vyvojové prostredky, _)e’uvedeno vyuZiti p'ervl’fe'ru
MCU, obsluha vstupil, vystupi a komunikac¢nich linek. Kapitola 7 se zabyva (?véf;emm funk&nosti nové fidici
jednotky jako celku pfimo na dynamometru, obsahuje fadu okomentovanych obrazki.




F orfnétovém’ dokurr}entu Je standardni a pinég odpovida pozadavkim kladenym na tento typ dokumentu. Vsechny
obrazky a tabulky Jsou ocislované, piilohy obsahuji podrobné informace (celkové schéma, foto DPS, seznar?

§ouéé§tek), které by jinak v hlavnim texty byly nadbyte¢né. Celkove Je prace po formalni strance na dobré
urovni. \
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Nejzavazngjsi nedostatky v obsahu préce: |

* Celkové schéma v priloze neni prilis Citelné. Doporucuji DIiSt€ rozdélit schéma na

' mensi logické cell&
(napdjeni, vstupy, vystupy, komunika&ni linky, MCU apod.). ‘
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VyuzZiti dosazenych vysledkii, ndméti a navrhi v praxi:

Vytvorend Fidici jednotka bude pouZita pro fizeni dynamometru v laboratofi KEEZ.

PFipadné dalsi hodnoceni (pFistup studenta k zadanému ikolu, pFipominky k praci):

Kladné hodnotim pfistup studenta b&hem realizace jeho bakaléd¥ské prace. Autor se musel seznamit s platformoui
MCU 9S12 firmy Freescale a pro ni uréenymi vyvojovymi prostfedky, musel se zorientovat v dostupné |
soucastkové zékladng, vybrat spravné komponenty a umét je ve své aplikaci pouZit a neposledni fadé také |
projevit zru¢nost pfi osazovani desky plodného spoje. V diplomové praci autor uplatnil védomosti z oblasti |
analogové a digitalni techniky, navrhu DPS a programovéni MCU v jazyku C.

Diplomant pravidelné dochazel na konzultace a zapracovaval mé prib&zné pripominky. V3echny zminéné
aspekty se ve vysledku priznivé odrazily na kvalit& vytvoreného zafizen.
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Nejdiilezitéjsi otazky k zodpovézeni pri obhajobé:
nejsou

S pfihlédnutim k uvedenym skute¢nostem diplomovou prici doporuéuji k obhajobé
a hodnotim znamkou:

Vyborn€ (1)  Vyborné Velmi dobfe | Velmi dobre | Dobre (3) Nevyhovél
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Odpovidajici hodnoceni oznadte X
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