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Tématem diplomové prace je navrh stabilizaéniho systému RC modelu letadla. Jde o
pomérné¢ komplikovanou, ucelenou praci, jejimz obsahem je navrh hardwarového a
softwarového feseni elektronického fidiciho systému s jednoCipovym mikropocitacem, ktery
spolecné s fidicim algoritmem slouzi k zajiSténi stabilniho letu RC modelu letadla. Ak¢nim
zasahem je zména polohy klapek kiidel RC modelu.

Od diplomanta bylo pozadovano prokdzani velmi dobrych znalosti pfi navrhu technického
feSeni zafizeni urcené¢ho k aplikaci algoritml fizeni a regulace pro stabilizaci RC letadla.
Diplomant musel prokédzat velmi dobré teoretické znalosti z oblasti vyuziti technickych
prostiedkli automatizace a teorie automatického fizeni, pro navrh algoritmli zpracovani
vystupnich signdli senzorti inercialni navigace a zoblasti ¢islicovych regulatort
realizovanych jednocipovym mikropocitacem.

Diplomant pro splnéni cilii zadani DP musel vykonat pomérné velky objem prace.
Nejprve provedl vybér senzorové jednotky inercidlni navigace a typ procesoru pro zpracovani
signall a vypocet piislusnych regulatori. Cil diplomové prace vyzaduje zpohledu
konstrukéniho feSeni a fizeni pomérné¢ komplikované zafizeni. Pro jednotku inercialni
navigace byly vhodné zvoleny inercidlni senzory moderni konstrukce, a to, tfiosy (3D)
gyroskop, akcelerometr a magnetometr. Ke zpracovani signald ze senzorové jednotky CH
Robotics a realizaci regulacnich smycek diplomant zvolil modularni konstrukci s vyvojovym
kitem STM32F4DISCOVERY fy STmicroelectronic s32 - bitovym jedno¢ipovym
mikropocitacem ARM ,,Cortex”. Tento jednoCipovy mikropocita¢ je velmi vhodnym
kandidatem pravée pro takovéto aplikace. Pro vyhodnoceni dat ze senzorl jsou data pifenasena
komunika¢nim rozhranim UART do osobniho pocitate a zobrazena v uZzivatelské aplikaci
diplomanta.

Diplomant prokazal spravnost feseni problémi testovanim navrzeného algoritmu fizeni na
zvoleném typu RC modelu letadla.

Text diplomové prace svym zpracovanim umoziiuje odpovédét na vSechny otazky,
vyplyvajici ze zadani diplomové prace. Diplomova prace ma velmi dobrou uroven, véetné
grafické upravy. Text diplomové prace je napsan pichledné a je ¢lenén do jednotlivych
kapitol, jejichz obsah na sebe logicky navazuje. V praci jsem nalezl nékolik drobnych
stylistickych a logickych chyb, které v§ak zdsadné nesnizuji kvalitu diplomové prace.

Ve své diplomové praci diplomant prokazal schopnost samostatné feSit zadany ukol.
Nékteré casti diplomové prace by bylo vhodné, dle mého nézoru, podrobnéji popsat a
zdiraznit tak nckteré logické ndvaznosti jednotlivych kapitol. Vzhledem k pfehlednosti
zpracovavanych vysledkl, bych mél pouze pfipominku k zobrazeni dat, kde by bylo, podle
mého néazoru, vhodnéjsi uvést na ose x udaje v sekundach, nez jako poradové Cislo vzorku
(napf. str. 93).



Na diplomanta bych mé¢l nésledujici dopliujici otazky:

e Pléanujete pfenos dat v redlném ¢ase béhem letu RC letadla?
e Jak navrhujete provést Gpravu umisténi navigacni jednotky, vzhledem k potlaceni
nezadouciho ruseni?

PtedloZzenou praci doporucuji k obhajob¢ a navrhuji klasifikacni stupeii vyborné.

Ing. Libor Havlicek, Ph.D.

Katedra Fizeni procesu

Fakulta elektrotechniky a informatiky
Univerzita Pardubice

Pardubice 10. ¢ervna 2012



