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Hlavnim cilem diplomové prace je navrh &®@ni vybranych tyf regulatot pro fizeni
pohybu dvourotorového laboratorniho systému — wgauhelikoptéry. Diplomova prace ma
obsahovat stitny popis technickéh#eSeni dvourotorového laboratorniho systému iesap
jeho gipojeni k osobnimu pidtaci. Objektemtizeni méa byt, v souladu se zadanim diplomové
prace, zvolendizeni pohybu systému ve vertikadlnimé&m Navrh zvolenych tyfpregulatot
ma byt proveden s ohledem na&niti se provozni podminky a parametry systému éncel
pracovnim rozsahu.

Od diplomanta bylo poZzadovano prokazani velmi dclbrgnalosti z navrhu vybranych
typi regulatofi. Zejména jde o orientaci v oblasti identifikace fi@eni. Zpracovani
nantienych dat pro peéeby identifikace afizeni bylo pozadovano realizovat v presi
Matlab-Simulink.

Diplomant pro splani cili zadani DP byl nucen vykonat Zng objem prace. Nejprve
proved| popis technickéhi@Senitizeného systému. Porozami ¢innostitizeného systému je
nutnou podminkou pro jeho spravnou identifikactarhu regulatoru pro jeho GSmérizeni.
Souwasti popisu technickéh@Seni je i popis Zjsobu gipojeni systému k osobnimu @taci
pomoci akvizini karty fy National Instruments. Dale byly préifany statické a dynamické
charakteristiky chovaniizeného systému. Vysledkyébeni byly potom UsfEre pouZity i
navrhu vybranych tyjpregulatot.

Diplomant prokazal spravnogeSeni jednotlivych Gkél simulacemi v prosédi Matlab-
Simulink a testovanim navrzenych algotitiiizeni gimo na laboratornim systému.

Text diplomové prace svym zpracovanim postugeSi vSechny zadané cile DP.
Diplomova prace ma velmi dobrou Uravecetrg piehledné grafické dpravy. Text diplomové
prace je napsanighledr a jeclenén do jednotlivych kapitol, jejichz obsah na sebgidky
navazuje. V praci jsem nalezékolik drobnych stylistickych a logickych chybriRadem je
nejednotny popis v obrazcich, kdy jednou je popisv@den v anglickém jazyce a v 28p
Vv jazyce ¢eském (viz. str. 45. DP). V experimentéldasti by bylo vhodné vztazeni
nametenych hodnot Uhlu nédklonu vzhledem k vodorovné mowa tim zlepSit fehlednost
grafi. Také z&er a moznosti dalSiho vyuZziti této prace by mohly\ige v textu rozvedeny.
Souwasré by mohl byt i rozsahlejSi seznam citované litematliyto ,drobnosti“ vSak zasadn
nesnizuji kvalitu diplomové prace. Vzhledem k tamigSené problematiky by bylo vhodné
objasnit pi obhajol diplomové prace nasledujici skénesti:

» Vtextu prace se piSe o nestabilnim chov@méného systému pomoci PID regulatoru
s konstantami navrzenymi metodou Z-N. Jakymspbem byste tedy zajistil stabilni
chovani regukéniho obvodu fi pouziti tohoto klasického PID regulatoru?

* Vzhledem ktomu, Ze z pohledtizeni jde o viceroz#émovou soustavu, bylo by
zajimavé popsat fyzikélni podstatu probihajiciéiidKteré fyzikalni dje se tedy



vyznamrt podileji na vzajemném oviievani jednotlivych regulovanych ve&mn? (v
nasem fipact jsou to @je zpisobené rotaci ocasniho rotoru oiliyici vertikalni
pohyb systému)

Zawrem lze fici, Ze svou diplomovou praci diplomant prokazahogmost Usgsre
samostat®é feSit zadany ukol. Ektere ¢asti diplomové prace by bylo vhodné, dle mého
nazoru, podrob#)i popsat a zjednodusit tak jeji budouci vyuzitakoratd@ich specializace.

PredloZzenou praci dopotuji k obhajolg a navrhuji ohodnotit znamkotelmi dobie.
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