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Zpracovand diplomova prace ma 70 stran textdlelena do gti zakladnich kapitol,
ZAWru a seznamu pouczite literatury.

Diplomova préace se v souladu se zadanim zabyvéduostatického a dynamického
neuronového modelu laboratorni soustavy, naslesivrhemiizeni soustavy s vyuzitim
téchto neuronovych model V rdmci prace byloteéba vytvdit ovlddaci skripty a funkce
k soustaw a grafické uzivatelské rozhrani, to vSe ve vyveéjovprostedi Matlab. Jetréba
poznamenat, Ze téma praceélonvelmi malou oporu v diplomaginé studijnim programu a
diplomantka tedy musela provést rozsaht@so¥ nara@né studium v &kolika odwtvich.

Teoretickacast prace je zpracovana ve dvou kapitolach. Prwmétez popisuje metody
umelé inteligence, které byly v praktické&asti prace pouzity (dépdné vicevrstvé uéié
neuronové s§ geneticky algoritmus, diferencialni evoluce), ldtupak Uvod do teorie
automatickéhdizeni. Ol kapitoly jsou napsany v rozsahu odpovidajicimichepaslednému
VYyUuZiti.

DalSi d¥ kapitoly se zabyvaji praktickatasti prace. Nejprve je v kapitole 4 popsana
pouzitd laboratorni soustava, jeji vlastnosti arbawvé ovladani, poté je vy&dilena tvorba
jejiho statického a dynamického neuronového modelunakonec je navrzeno a
experimentals potvrzeno sofistikovanéizeni této soustavy. Vysledny reginé pochod je
porovnan s regutmim pochodem obdrzenym pomoci Kuhnovy metody, kssdadi ke
klasickym metodam. V zéw diplomantka hodnoti dosaZené vysledky.

Hodnoceni prace roztm do dvou hledisek. Po obsahové strance diplokaasplnila
vSechny body zadani i své cile &mé v kapitole 1. i#Ptvorbé neuronovych modeélvyuzila
k trénovani neuronové &itnejen obech znamy Levenbefy-Marquardtiv algoritmus
(LMA), ale také vytvdila dva vlastni algoritmy zaloZzené na ewvglich vyp@etnich
vysledky, nez LMA, coZ je zasadni skinest a ¥iim, Ze diplomantka bude tuto myslenku
rozvijet dale Bhem doktorského studia. #zeni soustavy vyuzila diplomatka klasicky
zpétnovazebny obvod s diskrétnim PID regulatorem, Feparametry vSak optimalizovala
vybranymi evoldnimi algoritmy pomoci simulovaného regéhého pochodu s dynamickym
neuronovym modelem a vysledny reguiapochod vykazoval vyraznepsi vysledky, nez
pro srovnani pouzita klasicka metadzeni. RestozZe je prace po obsahové strance na vysoké
arovni, dovolim si skolik poznamek a dopljicich otazek:

1. Plati vztah (2-15) na strar8 i v gipad, Ze fitness funkce fize nabyvat jak
kladnych, tak zapornych hodnot? Pokud ne, jaktsastiesi.

2. Na str. 38 diplomantka tvrdi, Ze deriva slozka PID regulatoru zlepSuje stabilitu
regul&niho obvodu. V fipad pouziti na realnych soustavach s timto tvrzenim
z velké ¢asti nesouhlasim (deritnai slozka zesiluje Sum). Prosim tedy o
vyswtleni.

3. P¥i ruénim ovladani pomoci GUI Ize &ki velicinu nastavit pouze jako cetéslo,
proc je tomu tak? Uvital bych spiSe tzv. slider.



4. Na obr. 5.5 na str. 52 bych uvital spiSe logarik@iaetitko na ose y.
5. Jakym zjgsobem bylo provedeno testovani validity ziskanyauronovych
modeh?

Formalni zpracovani textu pinrespektuje fislusné CSN I1SO normy pro psani
zawrecnych praci. Prace je psana srozumiigje prehledré clenéna, vyznéuje se nizkym
poctem peklepi a pisobi vyrovhanym a uz#énym dojmem. Rozsah prace ispe
pozZadavky na diplomovou praci. Dovoluji si vSak it na dva formalni nedostatky:

1. Parametrp ve vztahu (2.8) neni vtextu popsan a neni uvedgnvaeznamu
promennych. Vzhledem ke vztéim (2.7) a (2.9), kde by se také mohl vyskytovat
a nevyskytuje, ho povazuji za nadhytg i v tomto vztahu.

2. Na obr. 3.3 a ¢kterych dalSich by #y byt proménné psany kurzivou.

Zawérem je nutné poznamenat, Ze diplomovéa prace zpétilaszadani. Diplomantka
k Ukolu pistupovala iniciativl a samostath) pricemz stravila mnoho desitek hodin
v laboratdi pii praci s realnym zZézenim. Jeji skripty a funkce jsou na dobré Uroveitaké
treba zminit, Ze dil vysledky prace jiz byly oc€ény na mezinarodni sai#ti studentskych
praci ST@ 2010.

PredloZzenou praci dopotuji k obhajol s hodnocenim
=vyborné=
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