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Autor diplomovou prdci rozdélil do 3Sesti zAkladnich &d&sti. V Uvodni Casti definuje
systém steer by wire a 4WS. Systém 4WS je ndsledné podrobovdn dalsimu popisu
v kapitoldch dva a fii. V kapitole dvé jsou rozdéleny a popisovdny systémy 4WS pro osobni
automobily na systémy pasivni a aktivni. V kapitole treti jsou uvedeny priklady aplikaci fizeni
kol na vice ndpravéch u zemédélskych a stavebnich strojU, autobust, ndkladnich vozidel.

Kapitoly s oznacenim Ctyfi, pét a 3Sest jsou hlavnimi kapitolami diplomové prdce.
V kapitole Ctvrté je proveden ndvrh systému steer by wire pro fizeni zadni ndpravy. Je zde
proveden obecny ndvrh komponent pro spravnou funkci systému. Ze silovych pomérd na
fizené zadni ndpravé jsou navrieny dvé varianty elektromotord — stejnosmérny a asynchronni
v kombinaci s ménicem napéti. V podkapitole Snimdni vstupnich veli€in je proveden popis
typU snimacl bez presného vybéru, coz povazuji za nedostatek prace. Tuto kapitolu by bylo
vhodné doplnit i konkrétni umisté&ni snimacd na vozidle vcetné jejich mechanického
propojeni s vozidlem. Ddle je zde popsdn obecné ndvrh fidici jednotky a ndvrh jejich
algoritmd.

V kapitole pét je provedena analyza spolehlivosti navrhovaného systému s vyuzitim
analyz typu FMEA (FAILURE MODE AND EFFECT ANALYSIS). V kapitole jsou feseny rdzné
zpUsoby zapojeni systému, tak aby byly eliminovdny jeho poruchy. Na zdkladé faktoru
oznaceném Celkovd bezporuchovost je provedeno hodnoceni jednotlivych zapojeni.
V kapitole 3est je popsdn ndvrh zabezpeceni systému s popisem konstrukéniho feseni
aretace zadnich kol v pfimém sméru.

Hodnoceni prdace: Prace je zpracovdna slogickou stavbou kapitol v pékném grafickém
provedeni. Pfinosem prdace je provedené FMEA hodnoceni spolehlivosti systému fizeni
zadnich kol. Mimo zminky az v samotném v zavéru prdce, neni uvedeno pro jaky viz je
ndvrh proveden, coz vede k urcitym technickym feSenim a omezenim. Pr&ci chybi, dle
mého Usudku, vyse uvedeny vybér konkrétnich snimacd ajejich konstrukéni pripojeni
k vozidlu.

Otazky: Ktery konkrétni snimac(e) Ize pouzit pro méfeni vysunuti hfebenu zadni ndpravy?
Myslite si, Ze by bylo vyhodné sledovat i polohu natdceni hiidele elektromotoru pro lepsi
presnost regulace? Jakou presnost ocekdvate pii nastaveni polohy vysunuti hfebenu zadni
ndpravy? S jakym typem reguldtoru bude fidici jednotka pracovat?

Klasifikace prdace: velmi dobre !
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